REGULATORY

RETP 6, 10

Regulator teploty a tlaku pro 1- fazové motory
regulované zménou napeéti

NAVODY NA MONTAZ, OBSLUHU A UDRZBU

& systemair



Navody na montaz, obsluhu a udrzbu

OBSAH
B I 1= YT oYY ol 1 - 4
1.1 DOPrava @ USKIQANENT ...........ccoviiiiicieicsee st 4
2. BEZPECNOSE ..cuuiiinmmusrinmmsssrsnnssssssnssssssnnnssssssnsssssssssssssssnsssssssnsssssssnnssssssnnssssssnnssssssnnnssssnnnnnses 4
2.1 POUZIET ..voevceceeee ettt ettt e ettt s e a ettt bt n sttt e bttt e e ettt bt en e eeetenas 4
2.2 EIEKLIICKE PEIPOJENI......cocvcvieiicectctctee ettt ettt bbbt bbbttt b s st aebnas 4
3. VSCODECNY POPIS -uruussrrrrnnnnnnsssssssnssnnnnsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnnsssssssssnnnss 5
3.1 ROZSEN @PIKACT ...ttt bbbttt bttt bbbt 5
30 A =Yoo 1ol (YR ¥ T [ [OOSR 5
L T T () 1 1 - 2 6
C | =T [ Tl 7)</ T/ 6
4.2 MINIMAINT VZARIENOSL...........oviiiiviiicieee ettt 6
4.3 VENKOVNT MONEAZ.......cocuiiiiiiiiciee ettt ettt ettt ettt bt et s bbbt b s s bbbt st ss e st bbb s s 6
4.4 Misto instalace (pro aplikace V ZEMEEISLVI) ........c.ccoviviviieecieeie e 6
4.5 Teplotni vlivy v prib&hu zavedeni dO PrOVOZU ...........cccceveeeeveeeieeeeeeee e e s essees s ass s 6
5. Elektrickd inStalacCe ...iiuureeeeusiismmmmnnnmmnsssissnnnnnnnsssssssssmennnnssssssssseenmnnnsssssssssnnnnnnnnnnnssssssnnnnmss 7
5.1 BEZPECNOSENT POKYNY ...ttt ettt sttt s st b st es sttt t et esse e st et et bt sn s eeneneeeas 7
5.2 EMC kompatibilni INSEAIACE ........c.ovviviiiiiieiicsce st e 7
5.3 PHPOJENT K SIti ... 7
Y oo Yo 1< o T 13 To] o) (U TR 7
5.5 OChIANA MOLOIU .....oviviiciictc ettt ettt b et e bbb b et se sttt e s bt e s e st ere st ebene st 7
5.6 Pripojeni signdlu nebo Cidla (E1 = ANGIOG IN 1) ..o 8
5.7 Vystupni napéti 0-10V (A1=ANAI0G OUL 1) ..ottt 8
5.8 Napét'ovy privod pro externi zafizeni (+24V, GND).........c.ccoooveeeesieeeeeeee et seseesnns 8
5.9 Digitalni vstup (Digital IN 1 = D1) ..c.cociiiiiciieeeecceee ettt bbb 9
5.9.1 M0ozZnost VypNUL/ZapNULT ZAFIZENI...........ccceeeeiiiiececeeeeeeeeee ettt 9
5.9.2 Reverzni funkce (pouze Pregulator/PIFEQUIALON) .......cccvevevivieieeceee ettt 9
5.10 REIEOVE VYSTUPY (K1) w.viiiiiiiiieiiicieieet sttt 9
5.11 Potencial konektordl FIdICINo NAPELI ...........c.cocueviicieecce e 9
6. Popis regulatoru a zobrazovaci PrvKy ....sssssssssssssssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssnnns 10
6.1 Hlavni prepinac a potenciometr s KONErOIKOU.............c.cociuiiiieieiiiieiecce et 10
6.2 VNILFNT NASTAVEN........ocviiiieiicce ettt 11
7. ZAKIAdNi NASEAVENT uiieriimnmmeessiiiirrnnnnssssssssennnnsssssssssee s rnnssssssssssenmnnssssssssssensmnnnnnnssssssnssnnnns 12
7.1 Naprogramovani poZadované funkce (regulator otacek/P-regulator/PI-regulator)...........c........... 12
7.2 VYDEI FEZIMU ChOAU ...ttt 12
7.3 Funkce DIP-prepinacl pfi rezimu chodu Regulator otacek (1.01) (DIP1=0FF)........ccccccceeevnnnre. 13
7.4 Funkce DIP-pfepinacd pti rezimech chodu P-regulator, PI-regulator (2.01,3.01,4.01)................ 13
(2] 1= 0 ) V) T 13
7.5 Vypnuti pfi minimalni ryChlosti DIPS ............ccooiiuiiiiieiceccce ettt 14
7.5.1 Pri rezimu chodu ReguIAtor otACek = 1.01 ..ot 14
7.5.2 P¥i reZimu chodu P-regulator, PI-regulator — 2.01, 3.01, 4.01.....c.coooiiieeceeeeceeee e 14
7.6 FUNKCE ,NardSLArt”™ DIPGB ..........occooiiiiiiieie ettt ettt sttt ettt st e st et r et et see st et ans 14
8. Uvedeni dO PrOVOZU iiiieeeeessiiirrrmmnnssssssissmmmmnsssssssssssmmmmmssssssssssemsmssssssssssssesmmssssssssssssssnnnnnnnns 15
9. Nastaveni pro provoz (hlavni prepina€ = Aut0)......cciimmmmmesniinmmnmmmsssserrsssess s ——- 15
I T 2T [T T T Lol <)< 0 TP 15
9.1.1 Nastaveni pro provoz jako regulator OtACEK ............ccoviiriieiriieeiee e 15
9.1.2 Diagram nastaveni Signalu @ FYChIOStT ..........cccciiiiieecccc e s 16
9.1.3 Provoz s dvéma proménnymi hodnotami vystupniho napéti (2-stupriova regulace)............ 16
9.2 Regulace konstantni teploty (P-reguldtor) 2.01..........ccoieiiiiiiceie e 17
9.2.1 Nastaveni pro rezim chodu Regulator konstantni teploty .............ccoooeeuicecceccccceee e 17
9.2.2 Priklad regulace konstantni teploty ,Funkce chlazeni* (nastaveno ze zavodu) ..................... 18

Systemair a.s. str.-2/25 - 17. 2. 2012



Navody na montaz, obsluhu a adrzbu

9.2.3 Priklad regulace konstantni teploty ,,FUNKCE ONFEV™ .........cceeveiviiie e 18

9.3 Regulace konstantniho tlaku kondenzatorll (P-regulator) 3.01..........ccccoeviveieiieeieieecsee s 19
9.3.1 Nastaveni pro rezim chodu RegUIALOr tlaKu .............cccvovvvvviiiiiccececeee s 19
9.3.2 Priklad regulace tlaku KONAENZALOIT .............ccoveuevieeeeeeeces e 20
9.3.3 Nastaveni s tabulkou chladiciho MEdIa.............cccvuivieiiceiccee e 21

9.4 Regulace konstantniho tlaku, regulace rychlosti vzduchu (PI-regulator) 4.01.............ccccceueneaee. 22
9.4.1 Nastaveni pro rezim chodu Regulator tlaku a regulator rychlosti vzduchu ............................ 22
9.4.2 Priklad — Regulace konstantniho tlaku ve vétracim systému...........ccccoveeviiciieniieccce, 22
9.4.3 Priklad — Regulace rychlosti vzduchu pro Cisté mistnosti..............ccccoceeviveececciccceeeeeee 23

10. Diagnostika POrucCh ......cciicciieimesimesimemnemnemssrssmsssrassrasmassnassnnssnassnnssnnssnsssnssnnnssnnsnnnsnnns 23
B Y ol =T 1 T T o T =T T 24
12, ROZIMBIY auuuiettnnnnnansssssnnsnnnnsssssssssnnnsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssssssssnnnnnnssssssnns 25

17. 2. 2012 str. - 3/25 - Systemair a.s.



Navody na montaz, obsluhu a udrzbu

1. Vseobecne

1.1 Doprava a uskladnéni

Reguldtory jsou baleny a zabezpeCeny tak, aby vyhovovaly béZnym pozadavkim prepravy. P¥i
prepravé zafizeni chraiite pred Udery a otfesy. Pri prejimani zbozi zkontrolujte, zda nebylo poskozeno
pri prepravé. Pfed koneCnou montadzi musi byt zafizeni ulozeno v suché mistnosti a chranéno vici
klimatickym vlivam.

2. Bezpecnost

2.1 Pouziti

Vybér (pouZiti) vyrobku pro urcity ucel je piné v kompetenci zakaznika (projektanta). Regulator je
mozné instalovat v prostfedi specifikovaném CSN — bez nebezpeli vybuchu (zona 0), prostor N,
prostfedi bézné. Doporucena teplota okoli je 0 az 40°C bez kondenzace.

2.2 Elektrické pripojeni

Instalaci a zapojeni mohou provadét pouze pracovnici s odbornou kvalifikaci podle €SN
343205 a vyhlasky &. 50-51/1978 Sb.

« Udaj uvedeny na krytu pro otevené zafizeni je IP0O! Vysoké riziko dotknuti se vysokého napéti.

* Po dobu provozu musi byt zafizeni zakrytovano nebo nainstalovano do ovladaci skfinky.

¢ Pojistky mohou byt nahrazeny pouze novymi pojistkami a nesmi byt opravovany ani vyrazeny
premosténim.

 Dodrzujte velikost pojistek.

Pred zahajenim praci si podrobné prostudujte tento montazni navod.

Jakakoliv elektricka porucha zjisténa na zaFizeni musi byt ihned odstranéna.
Zarizeni nesmi byt pouzivano v poruchovém stavu.

Pfi jakékoliv servisni Cinnosti na regulatoru musi byt zajisténo odpojeni elektrického
proudul!

Zatizeni se po vypadku napajeni automaticky zrestartuje.

Regulator Ize pouzivat pouze pro Ucely uvedené v tomto ndvodu. Navod by mél byt umistén v blizkosti
regulatoru. Bezpecnostni pfislusenstvi nesmi byt rozebrano, obchazeno ani odpojeno. Je treba
pravidelné kontrolovat jeho funk¢nost.
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3. Vseobecny popis

3.1 Rozsah aplikaci
Regulator RETP 6/10 je urcen pro variabilni regulaci 1-fazovych motor( regulovanych napétim.

3.2 Technické udaje

Typ C.vyrobku Nominalni proud Hlavni pojistka Zabudovana Max. Hmotnost
{1} {2} polovodicova vykonova
pojistka ztrata
{3} {1}
[A] [A] [€1 [wi] [kgl
RETP6 32293 6 10 M 10A 5x20mm 20 1,3
(303612-42)
RETP10 32294 10 16 FF20 A 6x32mm 40 2,3
(30613-42)

{1} s pfivodnim napétim 230V/50Hz, pro iné hodnoty jsou Udaje na vyZadani
{2} max. pojistka dle DIN 60204-1, klasifikace VDEQ113, kapitolal
{3} zabudovana polovodicova pojistka v zatizeni

* Nominalni napéti 1~230V, 50/60Hz

« Vstupni odpor pro cidlo nebo pro signal pfi regulaci otacek: pro vstup 0-10V : R; > 100kQ
pro vstup 4 — 20 mA: R = 100kQ

* Regulované vystupni napéti cca. 0-100%

* Minimalni proud motoru 0.2A

* Napét'ovy zdroj napf. pro Cidla ~ +24V + 20%, I.x 250mA

* Viystup 0-10V Imax 10mA (ochrana proti zkratu)

» Max. teplota okoli 400°C (do 55°C pti snizeni vykonu)

* Min. teplota okoli 0°C (pokud sit'ové napéti neni vypnuto do -20°C)
 Max. vlhkost okoli 85%

* Elektromagneticka kompatibilita pro standardni napéti 230/400V dle DIN IEC 60038:

Emise EN 61000-6-3 (aplikace v domacnosti)

Odolnost proti ruseni EN 61000-6-2 (prdmyslové aplikace)

» Harmonické vinéni ve shodé s EN 61000-3-2, do max. proudu 4A, meze jsou dodrZzovany bez
omezeni

* Kryti IP54

Maximalni teplota okoli pro zafizeni je 40°C . Nad tuto teplotu Ize zafizeni provozovat pouze pfi nizSim
zatizeni (se specifickym nominalnim proudem). Odstranéni tepla z regulatoru diky ztratovému vykonu
zavisi na teploté okoli, proto pokud je teplota okoli je vySsi nez 40°C, musi byt snizen maximalni
vykon! Pro kazdy °C navic musi byt vykon zredukovan cca. 0 2,2%.

Pr@imérna teplota okoli namérena béhem 24h musi byt 5K pod max. teplotou okoli.

Max. zatiZzeni pro teplotu okoli vysSi nez 40°C.

Typ Nominalni proud pro 400C ~ Max. proudové zatizeni pfi Max. proudové zatizeni pfi Max. proudové zatizeni pfi
450C 500C 550C
[A] [A] [A] [A]
RETP6 6 6,0 5,5 5,0
RETP10 10 9,5 9,0 8,0
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4. Montaz

4.1 Zakladni pokyny
Dodrzujte, prosim, nasledujici pokyny:
e Po vyjmuti regulatoru z obalu, zkontrolujte, zda pfi prepravé nedoslo k jeho poskozeni!
e Zafizeni montujte na rovny a Cisty povrch. BEhem montaze nesmi dojit k deformaci zatizeni.
Pouzijte vhodné montazni pom{cky.
Nemontujte regulator na vibrujici podklad.
Pfi montaz na lehké stény je tfeba zajistit, aby sténa nebyla zatizena vibracemi. Pokud jsou
této sténé umistény dvefe, je tfeba zabezpecit je, aby nedochazelo k jejich bouchani a tim ke
vzniku vibraci.
e Pouzivejte pfiméfené (vhodné) Sroubky a pouZijte pfilozené plastové podlozky!
Regulator je tfeba umistit tak, aby nerusil, ale zaroven byl snadno pfistupny.
Pro pripojeni kabel& pouZijte pfipravené kabelové prlichodky. NepouZité kabelové prichodky
musi byt utésnény.
o Chranite zafizeni pred primym slune¢nim zarenim!
e Regulator je urten pro vertikalni montaz (vstup kabell ze spodu). Horizontalni montaz je
nutno konzultovat s firmou Systemair.

4.2 Minimalni vzdalenost

Pro zajisténi dostatecného odvétravani zafizeni je nutné dodrzet minimalni vzdalenost mezi
reguldtorem a zdi, stropem apod. Tato vzdalenost je 50mm. Stejna je i minimalni vzdalenost mezi
dvéma regulatory, pokud se instaluje nékolik regulatord vedle sebe.

MontaZz nékolika regulatord nad sebe je mozna pouze v pripadé, ze vzduch nasavany z vrchniho
reguldtoru nema vyssSi teplotu nez je maximalni teplota okoli. V opacném pFipadé se musi
odpovidajicim zplsobem zvysit vzdalenost mezi regulator nebo zajistit tepelné stinéni.

1

“« »
min. 50 mm

T

4.3 Venkovni montaz

Venkovni montadz je mozna az do minimalni teploty -20°C, ale pouze v pripadé, ze privod napéti do
reguldtoru neni vypnuty. Regulator musi byt co nejvice chranén pred plsobenim pocasi, a to véetné
ochrany pred pfimym slunecnim svitem.

4.4 Misto instalace (pro aplikace v zemédélstvi)
Regulator instalujte pouze v prostorach, kde je vylouena moznost vyskytu agresivnich plynd.

4.5 Teplotni vlivy v prdbéhu zavedeni do provozu

Zabrante kondenzaci v regulatoru, atim jeho funkénim porucham, uskladnénim regulatoru pfi
pokojové teploté!
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5. Elektricka instalace

5.1 Bezpecnostni pokyny

e Elektrické instalace mohou provadét pouze pracovnici s odbornou kvalifikaci v souladu se

vSemi platnymi predpisy!

Pfi jakékoli servisni ¢innosti musi byt zafizeni odpojeno od zdroje napajeni!

Regulator pravidelné kontrolujte. PoSkozené kabely je tfeba okamzité vyménit.

Po sejmuti krytu nelze regulator provozovat (nebezpedi Grazu elektrickym proudem).

Ochranné uzemnéni je zajiSténo pomoci Sroubd mezi kovovym krytem svorek a plastém

regulatoru. Zkontrolujte, zda jsou Srouby utazeny.

Elektrické zafizeni necistéte vodou nebo podobnymi tekutinami.

e KdyZ je regulator otevieny, hrozi nebezpeli poranéni elektrickym proudem. Nevystavuijte se
proto nebezpedi a zajistéte, aby zaméstnanci bez odpovidajiciho skoleni nemohli vstoupit do
nebezpecné oblasti!

e Pfed uvedenim zafizeni do provozu musi byt kryt spravné zaSroubovan a vSechny nepouzité
otvory kabelovych rozvod( musi byt uzaviené dodanymi prechodkami!

5.2 EMC kompatibilni instalace

Platna norma pro emise je EN 61000-6-3. Shody s touto normou je dosaZzeno pfi pouZiti nestinéného
kabelu. Ridici kabel by nemél byt delSi nez 30m. Pokud je fidici kabel delSi nez 20m nebo je-li trasa
vedena v blizkosti jinych kabeld (napf. v kabelovém rozvodu), je nutné pouzivat stinéné kabely. PFi
pouZziti stinéného kabelu musi byt stinéni spojeno s ochrannym vodi¢em v ovladaci (kabel by mél byt
co nejkratsi a s co nejmensim indukénim odporem).

5.3 Pripojeni k siti
Zdroj napajeni se pripojuje ke svorkam PE, L1 a N. Disledné zkontrolujte, zda se hodnota sitového

napéti pohybuje v povolenych mezich (viz. Technicka data a Stitek na bocni strané regulatoru). Sitové
napajeni musi kvalitativné byt ve shodé s pozadavky normy DIN EN 50160 a s pozadavky IEC 60038.

5.4 Pripojeni motoru

Motor se prfipojuje ke svorkam U1 a U2.K regulatoru Ize pfipojit nékolik motord.

Upozornéni!

Soucet maximalnich regulacnich proud@ vsSech pfipojenych motord (specifikovany pro elektronickou
napét'ovou regulaci) nesmi prekrocit jmenovity proud regulatoru. Jestlize regulacni proud motoru pro
elektronickou napét'ovou regulaci neni znam, musi se pocitat s 20% jmenovitého proudu motoru. Pfi
regulaci motord od jinych vyrobcll je nutné si od vyrobce vyZzadat regulovatelnost a maximalni
regulacni proud pro elektronickou napét'ovou regulaci pro jednotlivé motory.

Pfi napétové regulaci se mlze nékdy vyskytnout zvySena hlucnost motord. U ventilatorll s vysokou

vV

otackami mlze pak byt tento hluk dominantni, zvlasté u nizsich otacek a to diky rezonanci.

5.5 Ochrana motoru

Pokud neni ventilator chranén ochrannym relé S-ET10 nebo pomoci vestavénych termokontaktd s el.
restartem, musi se byt zajisténa ochrana motoru pomoci pfipojeni termokontaktl na obé svorky , TB".
Je-li pripojeno vice motorll (bez samostatné ochrany motoru), zajistéte, aby termokontakty byly vzdy
zapojeny do série. Pokud zapojeny termostat sepne (rozpojeni mezi dvéma svorkami ,TB", regulator
se vypne. Kontrolni relé sepne (svorky 11-12 premosténé) a rozsviti se kontrolka (viz Diagnostika
poruch).
Po ochladnuti Ize zafizeni restartovat nasledujicim zplisobem:

e Vypnutim a opétovnym zapnutim zdroje napajeni.

e Pomoci digitalniho vstupu pro dalkové ovladani (moznost vyp/zap)
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Upozornéni!
e Ke svorkam , TB" se nikdy nesmi pfipojit vnéjsi napéti.
e Pokud jsou svorky premostény, nebo je zafizeni zapnuto na plny vykon hlavnim vypinacem,
ochrana motoru uvnitf regulatoru je nefunkc¢ni. V tomto pripadé je tfeba zajistit dodatecnou
ochranu motoru.

5.6 Pripojeni signalu nebo cidla (E1 = Analog In 1)
Regulator ma jeden analogovy vstup: svorky ,E1“/*GND" (Analog In 1).
Pripojeni je nezavislé na naprogramovaném rezimu chodu a na signalu pouzitého Cidla. Vnitfni klema
musi byt umisténa ve spravné pozici v zavislosti na vstupnim signalu. Ze zavodu je nastaveno: 0-10V.
e pri pripojeni pasivnich teplotnich ¢idel TF... (KTY81-210) neni tfeba dbat na polaritu
e pfi pfipojeni aktivnich Cidel je nutné dbat na spravnou polaritu, zdroj napajeni 24 V DC je
zabudovan
o (Cidla dvoudratové technologie (signal 4-20mA) se pripojuji na svorky ,+24V" a ,E1“ (svorka
,GND" zlstane vynechana)
Pfi rezimu 1.01 regulatoru Ize provést prevraceni vstupl pomoci DIP 4:
. DIP 4 = OFF (nastaveno ze zavodu) pro signaly: 0-10V, 2-10V, 0-20mA, 4-20mA
- DIP 4 = ON pro signaly: 10-0V, 10-2V, 20-OmA, 20-4mA
Nikdy nepfipojujte napéti k analogovym vstupfm!

5.7 Vystupni napéti 0-10V (A1=Analog Out 1)
Pripojeni ke svorkam ,A1" - ,GND" (Analog Out 1, I;,.x 10mA).
(Neni povoleno vzajemné propojit vystupy nékolika zafizeni).

Pri rezimu chodu Regulator otacek (1.01) je funkce signalového vystupu Al (Analog Out 1) urcena
prepinacem DIPS8:
DIP 8 = OFF Konstantni napéti +10 V pro externi potenciometr (nastaveno ze zavodu)

'DIP 8 = ON 0-10 V = regulace 0-100%
. proporcni interni regulace s posouzenim nastaveni ,n-min“ a ,n-max
. pti aktivaci ,OFF" se nevraci na ,,0V"
. pfi chybé motoru zlstava vystupni signal pro pomocny spinac

Pfi rezimu chodu P-regulator nebo PI-regulator (2.01, 3.01, 4.01) je funkce jemné nastavena.
0-10 V = regulace 0-100%
. propor¢ni interni regulace s posouzenim nastaveného ,n-min" a ,n-max
« pfi aktivaci ,,OFF" se nevraci na ,,0V*
. pfi chybé motoru zlstava vystupni signal pro pomocny spinac

Informace
Pfi rezimu P-regulace nebo PI-regulace nelze vybrat funkci ,konstantni napéti*.
PFi reZimu P-regulace nebo PI-regulace mlze byt funkce D1 zvolena pfepinacem DIP 8.

5.8 Napétovy privod pro externi zarizeni (+24V, GND)
V tomto regulatoru je zabudovan napajeci zdroj pro vnéjsi zafizeni (napt. cidla). Svorka +24V,
tolerance vystupniho napéti +/-20%, max. proudové zatizeni viz. technicka data.
Neni povoleno vzajemné propojit vystupy nékolika zafizeni.
V pfipadé pretizeni nebo zkratu (24V-GND) se externi zdroj napajeni vypne (pojistky). Zafizeni provede
reset a pokracuje v ¢innosti.
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5.9 Digitalni vstup (Digital In 1 = D1)

5.9.1 Moznost vypnuti/zapnuti zafizeni

Elektronické odpojeni a Reset po chybé motoru pomoci beznapét'ovych kontaktd na svorkach ,D1"-
\\Dl\\
e Zafizeni je zapnuto ,,ON" pfi uzavienych kontaktech
e Zafizeni je vypnuto ,,OFF" pfi otevienych kontaktech
e Relé ,K1“ zlstava aktivovano, svorky 11-14 premostény. Kontrolka sviti v kodu 1 (&
Diagnostika chyb)
Aktivace pomoci beznapét'ovych kontaktl, nizké napéti cca. 24 V DC je pripojeno.
Upozornéni!
K digitalnim vstuptim nikdy nepfipojujte sitové napajeni!

5.9.2 Reverzni funkce (pouze Pregulator/PIregulator)

PFi reZimu chodu P-regulator nebo PI-regulator (2.01, 3.01, 4.01). Digitalni vstup mlze byt pouzit
jako moznost pro obraceni regulacni funkce (DIP 8 = ON)
Pri regulaci jsou zde 2 funkce:
e Hodnota > nastavena
nastaveny bod
e Hodnota < nastavend = n+ tj. zvySeni reg. veli¢iny pri poklesu aktualni hodnoty pod
nastaveny bod
Jestlize jsou svorky ,,D1"-"D1" pfemostény, zafizeni pracuje s opacnou funkci nez je nastavena pomoci
DIP4.
Aktivace je provedena pies beznapét'ové kontakty, je pfipojeno nizké napéti cca. 24 v DC.
Poznamka: PFi vypnuti nedojde k odpojeni (izolaci) ve shodé s VBG4 §6.
Upozornéni!
K digitalnim vstuptim niky nepfipojuijte sitové napajeni!
Neni povoleno vzajemné propojit vstupy nékolika zafizeni.

n+ tj. zvySeni reg. veliCiny pfi zvySeni aktualni hodnoty nad

5,10 Reléové vystupy (K1)

Pfes beznapétové kontakty vestavéného relé lze pfipojit externi indikator chyb (max. hodnoty
kontaktu — viz. Technicka data a schéma zapojeni).
Relé je pfi provozu napajeno, svorky ,12" a ,14" jsou premostény. Relé je pfi chybé je odpojeno,
svorky ,11" a 12" jsou premostény. (viz. Diagnostika chyb).
e Chybové hlaseni pro: poruchu v siti, spalenou interni polovodiCovou pojistku, poskozeny
interni privod napéti do regulatoru, prehrati motoru (termostaty , TB" zapojeny).
e Porucha cidel (pouze P-regulace nebo PI-regulace — rezim 2.01,3.01,4.01) je oznamena
pouze blikajicim kodem kontrolky (kdd 3), relé zlstava aktivovano.
e  Pfi vypnuti pomoci D1 = Digital In 1, relé zdstava aktivovano.

5.11 Potencial konektori ridiciho napéti

V disledku prepojeni mezi svorkou “GND” a konektorem “PE” (svorka pro stinéni) je na konektory
fidictho napéti z bezpecCnostnich dlvodl aplikovany potencidl ochranného vodice. KdyZz je ve
vyjimecnych pripadech nutné tento potencial odpojit, pak je mozno toto propojeni odstranit. Jakmile
se toto propojeni odstrani, musi se zajistit, aby maximalni externi napéti na konektorech fidiciho
napéti neprekrocilo 50 V (mezi svorkou “"GND” a ochrannym vodi¢em “PE").

Pro fidici kabel musi byt pouzit izolovany napajeci vodic.
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6. Popis regulatoru a zobrazovaci prvky

6.1 Hlavni prepinac a potenciometr s kontrolkou

oo () e

0

1

| =, Systemair
.-‘fl @ y

20.07.2009
v_retp_front_bed VSD

2

Hlavni pfepinac
Pozice Funkce
100% Ventilatory jsou provozovany pfimo — bez regulace
Pojistka v regulatoru se obchazi, ochrana motoru je nefunkéni.
0 Regulator je vypnuty
Auto Regulator pracuje na zakladé zvoleného rezimu chodu.

Regulator otacek 1.01 — regulace pres externi signal (DIP2 = OFF, nastaveno ze
zavodu) nebo pres nastaveni interniho potenciometru (DIP2 = ON).

Rozsah nastaveni: vystupni napéti 0-100%

P-regulator 2.01,3.01 a PI-regulator 4.01

Automaticka regulace otacek v zavislosti na aktualni namérené hodnoté a
nastavené pozadované hodnoté.

Ru¢ni nastaveni vystupniho napéti potenciometrem 2.

Z

Vnéjsi potenciometr 0-100V
Na hlavnim prepinaci nastavena pozice ,Auto" - automaticky:
funkce zavisi na internim prepinaci DIP2 a vybraném rezimu chodu
« Rezim chodu 1.01 - regulator otacek — vzdy bez funkce
. Rezimy chodu 2.01, 3.01 (P-regulator) a 4.01 (PI-regulator) — prepina¢ DIP2 mlze byt pouzit
k volbé, zda nastaveni poZzadované hodnoty bude provedeno jednoduse pomoci vnéjsiho
potenciometru nebo pouzitim interniho potenciometru ,set". Interni potenciometr je nastaven
jako aktivni.
Ze zavodu je nastaveno DIP2 = OFF (vypnuto), t.j. nastavena hodnota je chranéna proti
neumyslnému pienastaveni
e  Teplotni regulace 2.01 s pasivnimi Cidly TF...(KTY),
rozsah nastaveni: 0-100% = -26...76°C (méfici rozsah regulatoru)

e  Regulace s aktivnimi ¢idly 3.01, 4.01 (0-10V, 4-20mA)

rozsah nastaveni: 0-100% = meéfici rozsah cidla
Na hlavnim prepinaci nastavena pozice ,Hand" - ru¢né:
Nastaveni vystupniho napéti 0-100%, nezavisle na vstupnim signalu a vybraném rezimu chodu.

Potenciometr s kontrolkou
Indikuje provozni podminky pomoci blikani.
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6.2 Vnitrni nastaveni

Upozornéni!

Kryt regulatoru Ize sejmout pouze, pokud je regulator odpojen od zdroje napajeni. Neni dovoleno na
zarizeni provadét jakékoli prace, pokud je pod napétim. Ttida kryti zafizeni je po otevieni IP00. Je
mozné nechténé se dotknout komponent nesouci nebezpecné napéti!

(\(Y N
e/e IO
DIP S1 EE v
OoN | /
MM_M_U B W
OFF o0 o0 N - @
1 2 3 4 56 7 8 9 10 B = H °c
0~ ~100 lsf
%
n-max
% mA
[l
L o !
R4 \\ / P R5 A / R6 \\ / >
0~ ~100 57 ™30 - ~100
g % % 10,00, 2008
set Pband n-min v_pret g intem_bed.VSD

Potenciometr
set

Potenciometr
Pband
(ovladaci
rozsah)

Potenciometr
n-min

Potenciometr
n-max

Prepinac¢ E1

DIP-piepinac
S1

Na hlavnim prepinaci pozice ,Auto" - funkce zavisi na internim prepinaci DIP2 a
vybraném reZimu chodu. Pfi pozici ,Hand" (ru¢né) je Potenciometr ,Set" bez funkce.
. rezim chodu 1.01 a DIP2=0FF (nastaveno ze zavodu) — bez funkce
. rezim chodu 1.01 a DIP2=0N — nastaveni vystupniho napéti 0-100%
U rezim@ chodu 2.01, 3.01 (P-regulator) a 4.01 (PI-regulator) mlze byt pomoci DIP2
zvoleno, zda nastaveni pozadované hodnoty bude provedeno pomoci tohoto interniho
potenciometru nebo pomoci vnéjsiho potenciometru (tovarni nastaveni — interni
potenciometr je aktivni — DIP2=0FF).

. Regulace konstantni teploty 2.01 s pasivnimi Cidly TF...(KTY),

rozsah nastaveni: 0-100% = -26...76°C (méfici rozsah regulatoru)
. Regulace s aktivnimi Cidly 3.01, 4.01 (0-10V, 4-20mA)
rozsah nastaveni: 0-100% = meéici rozsah cidla

Funkce zavisi na zvoleném rezimu chodu:
. rezim chodu 1.01 - regulator otacek — Potenciometr ,,Pband" bez funkce
. rezim chodu 2.01, 3.01 — P-regulator
- regulace konstantni teploty s pasivnimi Cidly TF..(KTY)
rozsah nastaveni 5-30% = 5,1 — 30,6K
- regulace s aktivnimi Cidly (0-10V, 4-20mA)
rozsah nastaveni 5-30% = 5-30% méficiho rozsahu cidla
. rezim chodu 4.01 — PI-regulator
- regulace s aktivnimi Cidly (0-10V, 4-20mA)
rozsah nastaveni 5-30% = 5-100% méficiho rozsahu cidla

Minimalni vystupni napéti (zakladni rychlost)
Rozsah nastaveni 0-100%, ,n-min" ma prioritu, je-li vy$si nez n-max.

Maximalni vystupni napéti (omezovac rychlosti)
Rozsah nastaveni 100% - ,,n-min"

Zakladni nastaveni pro druh signalu v analogovém vstupu ,,E1 = Analog In 1"

Zakladni nastaveni funkci zafizeni
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7. Zakladni nastaveni

7.1 Naprogramovani poZadované funkce (regulator otacek/P-regulator/PI-regulator)

RETP Ize pouzivat jako regulator otacek, P-regulator nebo PI-reguldtor. Vybér funkce se provadi
nastavenim interniho prepinace ,E1" a DIP-prepinacli ,S1". Ze zavodu je interni prepinac ,E1" v pozici
pro vstupni signal 0-10V. V pfipadé pouziti jiného signalu umistéte prepinac do spravné pozice. Ze
zavodu jsou vSechny DIP-pfepinace v pozici OFF (vypnuto) pro provoz jako Regulator otacek 1.01 s
externim signalem. V nasleduijici ¢asti jsou uvedeny podstatné pozice DIP-pfepinact pro dalsi rezimy

chodu.
Upozornéni!

PFi zméné funkci (zméné pozic prepinacd) musi byt regulator odpojen od zdroje napajeni!

E1 Analog In = 0-10V (nastaveno ze zavodu)
1.01

51

OFF
12 3 4 5 6 7 &8 9 W

7.2 Vybeér rezimu chodu

Rezim Signal nebo cidlo
chodu (vstup)

1.01  Signal 0-10V

2.01  Cidlo TF...(E1)
3.01 Cidlo MBG...(E1)
4.01  Cidlo DSG...(E1)

Cidlo MAL...(E1)

i
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Regulator otacek, dvoustupriovy provoz (nastaveno ze zavodu)

Regulace teploty pfi klimatizaci a chlazeni
Regulace tlaku kondenzator{ (chlazeni)
Regulace tlaku vétracich systém(

Regulace rychlosti vzduchu v Cistych prostorach
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7.3 Funkce DIP-prepinacii pri reZimu chodu Regulator otacek (1.01) (DIP1=0OFF)

Pfi provozu zafizeni jako Regulator otacek (hlavni prepina¢ = Auto) se vystupni napéti nastavuje ru¢né
pomoci vestavéného potenciometru, externiho potenciometru nebo externiho signalu. PoZzadovana
funkce je urcenou polohou DIP-pfepinace S1.

VSechny DIP-prepinace jsou ze zavodu nastaveny v poloze OFF.

DIP Funkce
1 Vybér:
Reguldtor otacek/P-regulator,PI-
regulator
2 Zdroj signalu regulace
3 Typ signélu
4 Inverze signalového vstupu
5 Vypnuti min. rychlosti
6 Funkce ,Hardstart"
7 Bez funkce
8 Funkce signalového vystupu
»+Analog Out 1"
9 Bez funkce
10 Bez funkce

OFF

Regulator otacek

Nastaveni vystupniho napéti externim signalem
k E1
(nastaveni vnitfniho i externiho potenciometru
— bez funkce)

0-10V, 0-20mA
0-10V, 2-10V, 0-20mA, 4-20mA
OFF
OFF

Konstantni napéti ,+10V" pro externi
potenciometr

ON

P-regulator, PI-regulator

Nastaveni vystupniho napéti vnitfnim
potenciometrem
(nastaveni externiho potenciometru — bez
funkce)

2-10V, 4-20mA
10-0V, 10-2V, 20-0mA, 20-4mA
ON
ON

0-10V = regulace 0-100%

7.4 Funkce DIP-prepinacii pri reZimech chodu P-regulator, PI-regulator (2.01,3.01,4.01)

(DIP1=0N)

Pfi provozu jako P-regulator, PI-regulator (hlavni prepina¢ =

Auto) je aktudlni hodnota namérena

Cidlem porovnana s nominalni nastavenou hodnotou. Vystupni napéti a tim i rychlost otacek
pripojeného motoru se automaticky méni na zakladé téchto Udajli. PoZadovana funkce je uréenou

polohou DIP-prepinace S1.

VSechny DIP-prepinace jsou ze zavodu nastaveny v poloze OFF.

DIP Funkce
1 Vybér:
Regulator otacek/P-regulator,PI-
regulator
2 Funkce ,vnéjsi potenciometr®
3 Typ signalu
4 Regulacni funkce (napt.
chlazeni/topeni)
5 Vypnuti min. rychlosti
6 Funkce ,Hardstart"
7 Funkce regulatoru

8 Funkce digitalniho vstupu ,Digital

In 1"
9 Bez funkce
10 Bez funkce

OFF

Regulator otacek

Nastaveni vystupniho napéti vnitinim
potenciometrem
(nastaveni externiho potenciometru — bez
funkce)

0-10V, 0-20mA
TF..(KTY)

Rostouci reg. veli¢ina s rostouci aktualni
hodnotou

OFF
OFF

p
Aplikace:
Regulace teploty pfi klimatizaci a chlazeni s
Cidlem TF...
Regulace tlaku kondenzatorl (chlazeni) s
Cidlem MBG...

MoZnost
Zarizeni ON/OFF

ON

P-regulator,PI-regulator

Nastaveni vystupniho napéti externim
potenciometrem
(nastaveni vnitfniho potenciometru — bez
funkce)

2-10V, 4-20mA

Rostouci reg. veli¢ina s klesajici aktualni
hodnotou

ON
ON

PI
Aplikace:
Objemova regulace (konstantni) pro ventilacni
systémy s Cidlem DSG...
Regulace rychlosti vzduchu napf. v Cistych
mistnostech s ¢idlem MAL...

Prepinani regulacni funkce:
-Hodnota>nastavena=n+(chlazeni)
-Hodnota<nastavena=n+(topeni)
Reverzni funkce DIP4
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7.5 Vypnuti pri minimalni rychlosti DIP5

7.5.1 P¥i rezimu chodu Regulator otacek - 1.01

Jestlize nejsou nastaveny zadné minimalni otacky ,n-min", vystupni napéti se se snizujici se hodnotou
regulujiciho parametru snizuje k 0. (k vypnuti dojde pfi poklesu pod cca. 2% regulujiciho parametru).
Bez vypnuti pfi minimalni rychlosti (DIP5= OFF — nastaveno ze zavodu):

. Jestlize je nastavena minimalni rychlosti ,n-min" (napf. na 20%) nedojde k vypnuti ventildtoru, t.j. je
vzdy zajisténa alespon minimalni ventilace (otacky ventilatoru nepoklesnou pod nastavené ,,n-min“)

S vypnutim pfri minimalni rychlosti (DIP5= ON):

. PFi poklesu cca. 2% pod nastavené min. otacky ,n-min" dojde k vypnuti ventilatoru

. Ventilator se znovu nastartuje, pokud regulujici parametr vzroste cca. 5% nad nastavené ,n-min"

7.5.2 P¥i rezimu chodu P-regulator, PI-regulator — 2.01, 3.01, 4.01
Tato funkce je v prvni fadé dileZita pfi zapojeni zafizeni jako Cisty P-regulator.

nM
Bez vypnuti pfi minimalni rychlosti (DIP5= j
OFF — nastaveno ze zavodu):

. Jestlize nejsou nastaveny minimalni otacky ,n-
min®, ventildtor se vypne pfi dosazeni
poZadované hodnoty.

. Jestlize je nastavena minimalni rychlosti ,,n-min®
(napf. na 20%) nedojde k vypnuti ventilatoru, t.j.
je vzdy zajisténa alespori minimalni ventilace Min.
(otacky ventildtoru nepoklesnou pod nastavené
»LN-min™).

S vypnutim pfi minimalni rychlosti (DIP5=
ON): |_ 1 1 1 1 1 s

. . v 7 7 v 2°C TK 27°C w_rmin_ kit shach Bl
« Jakmile je dosazeno nastaveneho bodu, otacky 5 R

se redukuiji na ,,0" nebo na nastavené ,n-min®.
. PFi aktualni hodnoté = poZadované hodnot€ | vypnuti pii miniméini rychlosti (idealizovany diagram,)
dojde k odpojeni mezi ,n-min“ a ,0". Hystereze

(ON/OFF) cca. 2,5% ze 100% nastavené | 7 /vchiost motoru
S nastavena hodnota

hodnoty. R Pband
1 aktudini hodnota

100 %

s%d [Zik

7.6 Funkce , hardstart" DIP6
Specialni funkce pro nastartovani motoru s maximalnim vystupnim napétim.

DIP6 = OFF Funkce ,hardstart" = OFF (nastaveno ze zavodu)
Po zapnuti zdroje napajeni vystupni napéti roste dle jemné naprogramovaného
rozbéhového Casu k dané hodnoté.

DIP6 = ON Funkce ,hardstart" = ON
Funkce ,hardstart" mdZe byt aktivovana pro bezpetné nastartovani ventilatoru.
Po zapnuti zdroje napajeni regulator generuje po dobu cca. 10S max. napéti 100%,
regulacni signal nebo signal cidla se po tuto dobu ignoruje.
Poté se vystupni napéti samo nastavi tak, aby dosahlo nebo prekrocilo pozadovanou
hodnotu.
Pfi rezimu chodu jako P-regulator, PI-regulator, slouzi funkce ,hardstart" také k
prepinani mezi regulacnimi funkcemi (topeni/chlazeni).
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8. Uvedeni do provozu

Pred uvedenim do provozu zkontrolujte:
1) Zdaje zafizeni namontovano a pripojeno dle téchto montaznich navodd.
2) Zkontrolujte spravnost veskerych pfipojeni.
3) Ovéfte, zda napajeci napéti koresponduje s Udaji na stitku.
4) Zkontrolujte, zda hodnota elektrického proudu neprekracuje hodnotu uvedenou na stitku.

9. Nastaveni pro provoz (hlavni prepinac = Auto)

9.1 Regulator otacek 1.01

9.1.1 Nastaveni pro provoz jako regulator otacek

Signal do:

E1

E1

GND

14.02.2008
v_zignal_alvsd

[EE-T ]
Pary—_r)

.
ot 0

mmama

El

Nastaveni pies externi signal nebo externi potenciometr
(DIP2=0OFF, nastaveno ze zavodu)

Rozsah nastaveni: vystupni napéti cca. 0-100% sit'ového napéti nebo v
nastaveném rozsahu ,n-min“ az ,n-max"

(potenciometr ,set" bez funkce)

Potenciometr ,Set"

Nastaveni pres interni potenciometr (DIP2=0N)

Rozsah nastaveni: vystupni napéti cca. 0-100% sit'ového napéti nebo v
nastaveném rozsahu ,n-min"* az ,,n-max"

Potenciometr ,,n-min"

Minimalni vystupni napéti (zakladni rychlost)

Rozsah nastaveni: 0-100% (jestlize ,n-min® prekro¢i ,n-max", ziskava
prioritu)

Potenciometr ,n-max"
Maximalni vystupni napéti (omezovac rychlosti)
Rozsah nastaveni: 100% - ,,n-min“
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9.1.2 Diagram nastaveni signalu a rychlosti

nM
A

100 %

[Min. 0 %

Max. = 100 %

50 %

Min.

[Min. 35 %

Max. = 85 % |
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Idealizované schéma

nM otacky motoru
Si signdl

9.1.3 Provoz s dvéma proménnymi hodnotami vystupniho napéti (2-stupnova regulace)
DIP2 = OFF pro nastaveni pres externi signal

Pfepinani mezi 2 stupni pomoci externiho beznapét'ového signalu:

¢ 1 stupen (nizké otacky)
Jestlize na vstupni svorku ,E1“ neni pfipojen zadny vstupni signal, pak reguldtor dodava vystupni
napéti odpovidajici nastavenym minimalnim otackam ,n-min®
¢ 2 stupen (vysoké otacky)
Jestlize je svorka ,A1" (+10V) pfipojena k vstupni svorce ,E1", pak regulator dodava vystupni napéti
odpovidajici nastavenym maximalnim otackam ,n-max".

n A
100 %
n-max "E1"O——— ‘
: UXE (+'1D V)'f_)ﬁhi
i L
g 2z I/ nMotor = "n-max"
i 1
) 1
n-min e 1
| IS~ N 1 = nMotor = "n-min”
ot
1 2 1 05.02.2008
v_diagr_2stufenNSD
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9.2 Regulace konstantni teploty (P-regulator) 2.01

9.2.1 Nastaveni pro rezim chodu Regulator konstantni teploty

| Nastaveni pozadované hodnoty
Re N 7L K nastaveni pozadované hodnoty Ize alternativné pouzit vnitfni potenciometr
~ (e5) L (DIP2=0FF) nebo vné&jsi potenciometr (DIP2=0ON).

e ==sn  Pro regulaci s aktivnimi Cidly (0-10V, 4-20mA)
Rozsah nastaveni: 0-100% = méfici rozsah cidla

Vnitfni potenciometr

DIP2=0FF Pro regulaci s pasivnimi cidly TF...(KTY)
o Rozsah nastaveni: 0-100% = -26...+76°C (mé¥ici rozsah regulatoru)
nebo

Nasledujici tabulka pro teplotni cidla typu TF... mlze byt umisténa nad

potenciometrem
;... set[%]] 0 10 20 30 | 40 50 60 70 80 90 | 100
I OB oo [C] | -26.0])-158| 56 | 46 | 14.8 | 25.0 | 35.2 | 454 | 55.6 | 65.8 | 76.0
v.vrs 3 . 28.052008
vnejsi potenciometr v_pret_q_skala_temp.VSD

DIP2=ON set = nastaveni

Stupnice 0-100% = -26...+76°C pro regulaci konstantni teploty s Pasivnimi idly typu TF...(KTY)
set
[%]
[° C] |-26.0|-20.9/|-15.8]-10.7| -5.6 | -0.5 | 4.6 | 9.7 [14.8/19.9|25.0|30.1|35.2/40.3|45.4|50.5|55.6|60.7|65.8/70.9|76.0

O[5 [10|15 |20 |25 |30|35(40 45|50 |55|60|65|70|75|80|85|90 |95 100

Potenciometr ,Pband"

a5 N - 7 maly ovladaci rozsah = kratky regulacni ¢as
o %]: . velky ovlddaci rozsah = delSi regulacni Cas a vyssi stabilita regulatoru
LN Pro regulaci s aktivnimi &idly (0-10V, 4-20mA)
L mmmesa  ROzsah nastaveni: 5-30% = 5-30% méficiho rozsahu cidla
Pro regulaci s pasivnimi Cidly TF...(KTY)
Rozsah nastaveni: 5-30% = 5,1-30,6K
N Potenciometr ,n-min*
g 9 Minimalni vystupni napéti (zakladni rychlost)
A '=B:' A Rozsah nastaveni: 0-100% (jestlize ,n-min" prekroci ,n-max", ziskava
Ul L prioritu)
n=min wmam
: Potenciometr ,,n-max"
ey ¢ Maximalni vystupni napéti (omezovac rychlosti)
" (g9b) 2 Rozsah nastaveni: 100% - ,n-min"
o 5 10
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9.2.2 Priklad regulace konstantni teploty , Funkce chlazeni" (nastaveno ze zavodu)

. Hodnota > nastavena: ,val > Set = n+" (DIP4=0FF)
. Teplotni cidlo typu TF...

. Méfici rozsah regulatoru -26...+76°C

Nastaveni:

. set = 50% = 25°C (102K / 100% x 50% -26°C)

« Pband = 10% = 10,2K (102K / 10)

u Mator
a8

100 % n-min. 0 %, n-max. = 100 % |

« [°cl
Pband 10 % * 10.2 K

50 % 125 °C 35.2°C
e ey, o0, umol vad

Idealizovany diagram

A\

9.2.3 Priklad regulace konstantni teploty , Funkce ohrev

. Hodnota < nastavena: ,val < Set = n+" (DIP4=0N)
« Teplotni ¢idlo typu TF...

« Méici rozsah regulatoru -26...+76°C

Nastaveni:

« set =50% = 25°C (102K / 100% x 50% -26°C)

. Pband = 10% = 10,2K (102K / 10)

u Motor A
100 % n-max. = 100 %, n-min. 0 % |
______ -~
— ~
~
~ A e e —————— e o
1 N IDnax =85 nemin. 3577 ]
~ .
— Y
~
-
-
50 %] ~<
~
s
ey
— ~
S~
| | | [ | | | | I . r["C]
Pband 10 % A 10.2 K o
14.8 °C = 50 % ~25°C
Set | e b emetesad
Idealizovany diagram
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9.3 Regulace konstantniho tlaku kondenzatord (P-reguldtor) 3.01

9.3.1 Nastaveni pro rezim chodu Regulator tlaku

ammm
set ey

Vnitfni potenciometr
DIP2=0FF

nebo

vnéjsi potenciometr

4
L [

EYED

DIP2=0ON

BT
oot VS0

Nastaveni pozadované hodnoty
K nastaveni pozadované hodnoty Ize alternativné pouzit vnitfni potenciometr
(DIP2=0FF) nebo vnéjsi potenciometr (DIP2=0N).

Pro regulaci s aktivnimi cidly (0-10V, 4-20mA)
Rozsah nastaveni: 0-100% = méfici rozsah cidla

Nasledujici tabulka pro teplotni ¢idla typu MBG-30I mdZze byt umisténa nad
potenciometrem

set [%] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
[bar] 0.0 3.0 6.0 9.0 12.0 | 150 | 18.0 | 21.0 | 240 | 27.0 | 30.0
26,05.2008

v_pxet_q skala_mbg30.VSD

set = nastaveni

Potenciometr ,Pband™
maly ovladaci rozsah = kratky regulacni ¢as
velky ovladaci rozsah = delsi regulacni ¢as a vyssi stabilita regulatoru

Pro regulaci s aktivnimi Cidly (0-10V, 4-20mA)
Rozsah nastaveni: 5-30% = 5-30% méficiho rozsahu cidla

Potenciometr ,n-min"
Minimalni vystupni napéti (zakladni rychlost)
Rozsah nastaveni: 0-100% (jestlize ,,n-min" piekroci ,n-max", ziskava

i gl prioritu)
| Potenciometr ,n-max"
E 7. Maximalni vystupni napéti (omezovac rychlosti)
R Eﬂ: L Rozsah nastaveni: 100% - ,n-min"
' “100
%
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9.3.2 Priklad regulace tlaku kondenzatori
e Tlakové c¢dlo typ MBG-301

e Mé&Fici rozsah 0 — 30 bar

e \ystupni signal 4 — 20 mA

Nastaveni:

e set = 50% = 15 bar (pfi pouZziti chladiciho média R507, viz tabulka kapitola 8.3.3)

e Pband = 10% = 3 bar

U
Motor A
100 % n-min. 0 %, n-max. = 100 % |
in-min. 35 %, n-max. = 85 % |
—= nomin. 35 %, n-max. = 85 %
| -
-
-~ -
_ P
-] - -
- -
50 % - -
- -
g I ’,/
| >
T — T T T T T T T 1 N lbarl /1°C]
50 % Pband 10 % N o
15 bar A 34.28 °C @ 18 bar 2 41.53 °C @ 507
507 12.03.2008
Set w_diagramm_bar_e.vad
Idealizovany diagram
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9.3.3 Nastaveni s tabulkou chladiciho média
Vypocet pro relativni tlak (diferenéni méreni relativniho tlaku k okolnimu tlaku)

Set 0| 5|10 |15 |20 |25 |30 | 35|40 |45 |50 | 55|60 |65 |70 |75 |80 85|90 |85 ]|100
e
% | % | % | % | % | % | %% | %% | % | %] %] %% | %% | %] %]|%|%
MBG-301
[bar] 000 [ 150 | 3.00 | 450 | 600 | 7.50 [ 900 |10.50 | 12,00 [ 1350 1500 1650 1800 19.50 | 21.00 | 2250 | 24.00 | 2550 | 27.00 | 26.50 | 30.00
|
L X K B 3 . 1 10. 11. 1 12, 1 14, 15. 16. 1 17, 1 19.
(mAl 4.0 4.8 56 6.4 7.2 80 88 9.6 0.4 2 2.0 28 36 4.4 5.2 6.0 6.8 76 8.4 92 | 200
m
R12
rQ) -30.09| -628 | 811 1880 | 27.70 | 3522 | 41.84 | 47.80 | 5323 | 5623 | 6280 | 67.27 | 71.39 | 75.30 | 79.01 | 8257 | 8597 | 69.24 | 9239 | 9543 | 98.37
R13
-61. - -51. - =35, -29, -24, -19.91 [ -15. -11. -B. - 1. 1.61 .51 . 91 | 12, 1 17. 1
£ £1.99 | -62.83 | -51.33 |-42.75 [-35.77 | -20.62 | -24.60 | -19.9 5.65 72| -8.07 | 465 43 6 4.5 721 | 9.9 245 | 14.80 [ 17.25 | 19.52
R13b1
-56.14 | - 1] -23. -1 -6. ¥ 11, 1 . 1 A " ¥ . 1 A 1 »
rQ) 5614 (-36.81|-23.92 [-1426 | -6.36 | 036 | 6.29 63 | 1649 | 2097 | 2515 | 2006 | 32.75 | 36.25 | 39.56 | 42.76 | 4581 | 4874 | 51.56 | 54.26 | 56.92
R22
£l -41,11|-19.62 | 657 | 3.09 | 10.95 | 17.65 | 23.53 | 28.80 | 3360 | 38.02 | 42.13 | 4597 | 49.50 | 53.02 | 56.27 | 59.38 | 62.35 | 65.20 | 67.95 | 70.50 | 73.15
R23
£l -62.44 | -64.82 | -54 36 (4661 |-40.34 | -35.02 | -30.36 | -26.20 | -2243 |-1806 |-1675 (1275 | -004 | -727 | 475 | -2.356 | 005 | 215 | 426 | 630 | 826
R32
[°C] -52.53 | -32.24 [ <2030 (-11.51 | 444 | 154 | 676 | 1141 [ 1562 | 1947 [ 2303 | 26.35 | 20.47 | 3240 | 3518 | 37.83 [ 40.35 | 4276 | 45.07 | 47.30 | 4944
R114 136 0-
rl 345 | 30.02 | 46.05 | 58.04 | 67.82 | 7617 | 83.53 | 90.13 | 96.15 |101.70 [106.87 | 111.71 | 116.27 [120.59 | 124.71 | 128.63 [132.40 1 139.49 (142,85 |146.10
R134a
r) -26.43 | -429 | 893 (1875 | 2672 | 3349 | 3043 | 4475 [ 4958 | 54.02 | 58.14 | 61.99 | 65.62 | 69.04 | 72.30 | 7540 | 78.36 | B1.20 | 83.93 | B6.57 | 89.M
R142B
£l -10.07 | 15.44 | 30.54 | 41.71 | 50.72 | 58.37 | 65.05 | 71.01 [ 7642 | 81.38 | 8508 | 00.27 | 94.20 | 98.09 (101.70|105.13 [108.40 |111.54 | 114.55 | 117.44 | 120.24
R227
£ -17.68 | 682 [ 2005 |30.76 | 30.62 | 47.03 | 53.66 | 50.63 [ 6500 | 7013 | 7483 | 79.24 | 83.41 | 67.37 | 0113 | 04.74 | 9820 |101.52)|104.73 | 107.83 | 110.83
R401
£ -27.05| 465 | 871 | 1863 | 2668 | 3352 | 30.52 | 44.80 [ 4077 | 5425 | 6841 | 6230 | 65.96 | 60.41 | 7270 | 7582 | 7881 | B1.68 | 84.44 | B7.00 | 8066
R401A
rQ) -2021| -6.93 | 640 (1633 | 2439 | 31.26 | 37.28 | 4266 [ 47.50 | 5210 | 5629 | 60.22 | 63.91 | 6740 | 70.72 | 7388 | 7691 | 79.61 | 8260 | 8529 | 67.99
R401B
rcl 2897 | -6.74 | 6.52 1637 | 2435 | 31.14 | 37.08 | 4241 [ 4724 | 5169 | 5581 | 59.67 | 63.20 | 66.72 | 69.97 | 73.07 | 7603 | TEE7T | 81.60 | 84.23 | 8677
R402
rQ) -47.59 | -26.34 [ 1371 -4.36 | 321 | 964 | 1526 | 2029 | 24.85 | 29.04 | 3292 | 3655 | 30.95 | 4317 | 46.23 | 4913 | 51.91 | 54.57 | 57.13 | 50.50 | 61.97
R402A
rcl -47.59 | -26.34 [ 1371 | -4.36 | 321 | 064 | 1526 | 2029 | 2485 | 29.04 | 3292 | 3655 | 39.95 | 4317 | 46.23 | 4913 | 51.91 | 5457 | 57.13 | 50.59 | 61.97
R402B
£l -45.46 | -24.06 [ -11.33 | -1.80 | 675 | 1223 | 17.02 | 2200 [ 2761 | 3184 | 3577 | 3044 | 42.80 | 4614 | 40.23 | 5218 | 5400 | 57.60 | 60.28 | 62.77 | 65.18
R404A
£ -46.36 | -24.92 [ 1218 | -274 | 489 | 1137 | 17.04 | 2211 [ 2672 | 3094 | 3486 | 3852 | 41.05 | 4520 | 4828 | 5121 | 5401 | 5670 | 59.28 | 61.67 | 64.16
R407A
£ 3047|1864 | 632 | 278 | 1013 | 16.36 | 21.80 | 26.66 | 31.06 | 3510 | 3884 | 4233 | 45,60 | 4B.60 | 5162 | 5441 | 657.07 | 5062 | 62.06 | 64.42 | 6660
R407B
ral 4349 |-22.74 [ -1044 | -1.34 | 601 | 1224 | 17.69 | 2255 | 2697 | 31.02 | 3477 | 3827 | 41.56 | 44.66 | 4761 | 5041 | 5300 | 5565 | 56.11 | 6046 | 62.76
R407C
£l -37.31|-16.35 | -3.85 | 522 | 1262 | 1669 | 24.57 | 2027 [ 3370 | 37.77 [ 4154 | 4506 | 46.36 | 51.47 | 5443 | 5724 | 5992 | 6240 | 64.96 | 67.34 | 6963
R500
£ -33.80 | -10.77 | 3.02 (1328 | 21.62 | 2872 | 34.96 | 40.54 | 4562 | 50.29 | 5463 | 58.69 | 65.51 | 66.13 | 66.56 | 7283 | 7507 | 7697 | 81.86 | B4.65 | 67.34
R502
rQ) -45.54 | -23.63 [ 1053 | 077 | 745 | 13.89 | 19.81 | 2510 [ 2092 | 34.35 | 3847 | 4232 | 4594 | 4037 | 5262 | 5572 | 5869 | 61.54 | 64.28 | 66.91 | 6946
R503
rcl -88.64 | -70.55 | -59.77 -51.77 | -4529 | -39.79 | -34.96 | -30.65 | -26.73 |-23.12 | -19.78 |-16.66 | -13.72 | -1095 | -8.32 | -5.81 | -341 | -1.11 | 110 | 322 | 528
R507
£l -46.51|-25.50 [ -13.02 | -3.64 | 398 | 1049 | 16.20 | 21.32 [ 25090 | 30.28 3428 3801 4153 4486 | 4803 | 5105 [ 5394 | 5672 | 59.39 | 61.97 | 6446
RT17
£ -3350|-1365( -1.88 | 660 | 13.80 (1073 | 24.01 | 2052 [ 3371 | 3754 (4100 | 4440 | 47.50 | 5043 | 5321 | 5584 | 6836 | 60.78 | 63.00 | 65.32 | 6746
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9.4 Regulace konstantniho tlaku, regulace rychlosti vzduchu (PI-reguldtor) 4.01

9.4.1 Nastaveni pro rezim chodu Regulator tlaku a regulator rychlosti vzduchu

Vnitfni potenciometr

DIP2=OFF

nebo

vnéjsi potenciometr

DIP2=0ON

L e
5/

%

Pband

“a0

0
v _pont VS0

0 2

= @z

Nastaveni pozadované hodnoty
K nastaveni pozadované hodnoty Ize alternativné pouzit vnitfni potenciometr
(DIP2=0FF) nebo vnéjsi potenciometr (DIP2=0N).

Pro regulaci s aktivnimi cCidly (0-10V, 4-20mA)
Rozsah nastaveni: 0-100% = méfici rozsah cidla

Nasledujici tabulka pro teplotni Cidla typu DSG... miZe byt umisténa nad
potenciometrem. Pfiklad pro DSG200:

set[%] 0 10 20 30 40 20 60 70 a0 90 100
[Pa] 0.0 20 40 60 80 100 | 120 | 140 | 160 | 180 | 200
28052008

w_ oot q shala dsg200VED
Nasledujici tabulka pro cidla rychlosti vzduchu typu MAL... mdZe byt umisténa nad
potenciometrem. Pfiklad pro MAL1:

set [%] 0 10 20 30 40 50 60 70 80 20 100 |
[mis] 0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 |
28 05 2008

w_pooat o skala mall. WSD

set = nastaveni

Potenciometr ,Pband"
maly regulacni rozsah = kratky regulacni ¢as
velky regulacni rozsah = delSi regulacni ¢as a vyssi stabilita regulatoru

Pro regulaci s aktivnimi cidly (0-10V, 4-20mA)
Rozsah nastaveni: 5-30% = 0-100% meériciho rozsahu cidla

Potenciometr ,,n-min"
Minimalni vystupni napéti (zakladni rychlost)
Rozsah nastaveni: 0-100% (jestlize ,n-min“ prekroci ,n-max", ziskava prioritu)

Potenciometr ,,n-max"
Maximalni vystupni napéti (omezovac rychlosti)
Rozsah nastaveni: 100% - ,n-min*

9.4.2 Priklad — Regulace konstantniho tlaku ve vétracim systému

Tlakové cidlo
e Typ DSG200
» Mé&Fici rozsah 0-200Pa

* Vlystupni signal 0... 10V

Nastaveni

* set = 50% = 100Pa
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9.4.3 Priklad — Regulace rychlosti vzduchu pro Cisté mistnosti

Cidlo rychlosti vzduchu
* Typ MAL1

» MéFici rozsah 0-1m/s

* Vlystupni signal 0... 10V
Nastaveni

e set = 50% = 0,5 m/s

10. Diagnostika poruch
Provozni stav je indikovan zabudovanym svételnym signalem a zaroven blikajici LED diodou.

Kéd
OFF

ON

Relé K1

Bez proudu
Svorky 11-12
proklemovany

Pod proudem
Svorky 12-14
proklemovany

Pod proudem
Svorky 12-14
proklemovany

Bez proudu
Svorky 11-12
proklemovany

Pod proudem
Svorky 12-14
proklemovany

Vysvétleni
Z4dné sitové napéti

Bézny provoz bez poruchy

Svorky D1-D1 (Digital In 1)nejsou
premostény. Pro rezim chodu Regulator
otacek 1.01 je ,Digital In 1" jemné
predprogramovan pro aktivaci.

Pro rezimy chodu Pregulator, PI-regulator
(2.01,3.01,4.01) musi byt DIP piepinac 8
nastaven na OFF.

Chyba motoru

Aktivace tepelnych spinacli ochrany motoru.

Porucha signalu

Funkce pouze pfi rezimu chodu P-regulator
PI regulator -) 2.01.

Preruseni nebo zkrat ve vedeni Cidel nebo
nameérend hodnota je mimo méfici rozsah
Cidel.

- pro cidlo TF..(KTY) T pod cca. -26°C nebo

nad cca. +76°C.

- pro aktivni Cidla pti dosazeni minimalni
nebo maximalni hodnoty signalu (v
zavislosti na vybraném typu signalu)

Reakce regulatoru

Pfi poruse napajeni se zafizeni vypne
(OFF) a automaticky znovu zapne (ON)
po obnoveni napajeni ze sité.
Zkontrolujte faze a vnitfni pojistku.

Vypnuti pomoci externiho kontaktu
(digitalni vstup)

Ventilator se vypne a znovu se sém
nezapne.

Zkontrolujte motor a jeho pfipojeni a
pak resetuijte.

Zarizeni pracuje s minimalnim nebo
maximalnim vystupnim napétim v
zavislosti na tom, zda se jedna o
preruseni nebo zkrat ve vodicich Cidel.
Po odstranéni chyby zacne regulator
pracovat v normalnim rezimu.
Zkontrolujte Cidla.
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11. Schéma zapojeni

LB F1=M10 A 10 FI=FF20 A

| RETP6/10
T T e
L ;
i ° 5
L Hand/Auto b |:| ;
i 0 o g i
S 100 % | = ¢ i
| I i
i | |
| = — o !
L e I ©®
|} | Kontaktbelastung
Sl : Contact rating -
ol max AC 250 V 5 A - 5 - i
! i IS =} = i
! ki B
s y o
i r i 1 & = <
: FE ‘ F‘E| N ‘ N | L1 ‘ L1 ‘ U1 ‘ U1 ‘U2 ‘UZ‘ 11 | 12 ‘ 14 ) ‘TB |TB ‘D1 ‘ 01 ‘.M ‘GND‘ E1 ‘GND|24V ‘GND| (qJ
! K1 “
= e |:| = + 1
Eingang
Input
PE N I O A N B o oy
T FE Ui o2 e [T 0..20 mA
Netz ! e 1 4.20mA
Line I 1"-“ i TE.(KTY)
1 ~230V 50/60Hz ! ~ | i
& i i A ®
— i — i Ausgang
i | Qutput
TTTTmmm T 0..10v
1 ~ Mator (o = 10 MA)
mit eingebauten Thermostatschaltern \3}
with internal thermostats PEUN1TK2
@) 15.07.2009

1 Faze 1~230V, 50/60Hz

2 1~ Motor se zabudovanymi termokontakty

3 Wstup 0...10V (I, = 10mA)

4 Vstup 0...10 V, 0...20mA, 4...20mA, TF..(KTY)
5 Pripustné zatizeni kontaktd max. AC 250 V 5 A

0-10V MBG..-l DSGOo-10V MALO-10V
] )] | E]ES
010V
1 3 BN YE WH 1 @ 2
BN GN
(- MBG.. DSG.. MAL1/10 yvsd
(4 - 20 mA) 0- 10V, (0-10V)
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12. Rozmeéry
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