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1. Allgemeine Hinweise

Lesen Sie vor Installation und Inbetriebnahme sorgfiltig diese Betriebsanleitung um einen korrekten Gebrauch
sicherzustellen.

Achtung! Alilgemeine Gefahrenstelle!

Gefahr durch elektrischen Strom oder Spannung! A

Wichtige Informationen! o

¢ Das Urheberrecht an dieser Betriebsanleitung verbleibt bei ZIEHL-ABEGG AG, Kiinzelsau.

¢ Das Gerét ist gebaut nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln. Dennoch
kdnnen bei der Verwendung Gefahren fir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter sowie Beeintrachtigungen der
Anlage und anderer Sachwerte entstehen.

e Das Gerat ist ausschlieRlich fir die in der Auftragsbestatigung genannten Aufgaben bestimmt. Eine andere oder
dariber hinausgehende Benutzung, wenn nicht vertraglich vereinbart, gilt als nicht bestimmungsgemalf. Fir hieraus
resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko tragt allein das Verwenderunternehmen.

« Anderungen der Konstruktion und technischen Daten behalten wir uns im Interesse der Weiterentwicklung vor. Aus den
Angaben, Abbildungen bzw. Zeichnungen und Beschreibungen kénnen deshalb keine Anspriiche hergeleitet werden.
Der Irrtum ist vorbehalten!

¢ Die Gerate sind ab Werk fiir die jeweils vereinbarte Transportart entsprechend verpackt. Transportieren Sie das Geréat
originalverpackt. Bei Transport von Hand beachten Sie die zumutbaren menschlichen Hebe- und Tragekrafte.
Vermeiden Sie Schlage und StéRe. Achten Sie auf eventuelle Beschadigung der Verpackung oder des Regelgerates.

¢ Lagern Sie es trocken und wettergeschutzt in der Originalverpackung. Vermeiden Sie extreme Hitze- oder
Kalteeinwirkung.

2. Sicherheitshinweise o

Bei einer Storung oder bei Ausfall des Gerétes ist zur Vermeidung von Personen oder Sachschaden eine

separate Funktionsiiberwachung mit Alarmierungsfunktionen erforderlich, Ersatzbetrieb muss beriicksichtigt

werden!

Bei Anwendung in der Intensivtierhaltung muss sichergestellt sein, dass Funktionsstérungen in der

Luftversorgung so rechtzeitig erkannt werden, dass es nicht zu lebensbedrohlichen Situationen fiir die Tiere

kommen kann. Bei der Planung und Errichtung der Anlage miissen die 6rtlichen Bestimmungen und

Verordnungen eingehalten werden. In Deutschland u. a. die DIN VDE 0100, die Tierschutz-

Nutztierhaltungsverordnung, die Schweinehaltungsordnung usw.

Zu beachten sind auch die Merkblatter der AEL, DLG, VdS.

¢ Neben der Betriebsanleitung und den im Verwenderland geltenden verbindlichen Regelungen zur Unfallverhitung sind
die anerkannten fachtechnischen Regeln zu beachten (sicherheits- und fachgerechtes Arbeiten nach UVV, VBG, VDE
etc.).

¢ VVon den Geraten kénnen Gefahren ausgehen, wenn sie von unausgebildetem Personal unsachgemal oder zu nicht
bestimmungsgemaflem Gebrauch eingesetzt werden.

Arbeiten an elektrischen Bauteilen/-gruppen diirfen nur von einer Elektrofachkraft entsprechend den

elektrotechnischen Regeln (z. B. EN 60204, DIN VDE 0100/0113/0160) durchgefiihrt werden.

¢ Der Unternehmer oder Betreiber hat ferner daflir zu sorgen, dass die elektrischen Anlagen und Betriebsmittel,
entsprechend den elektrotechnischen Regeln betrieben und instand gehalten werden. Der Betreiber ist verpflichtet, das
Gerét nur in einwandfreiem Zustand zu betreiben.

¢ Es ist grundsatzlich verboten, Arbeiten an Teilen durchzufiihren, die unter Spannung stehen. Schutzart des
geoffneten Gerates ist IP00! Gefdahrliche Spannungen kdnnen direkt beriihrt werden!

e Wahrend des Betriebes muss das Gerat geschlossen oder im Schaltschrank eingebaut sein.

¢ Sicherungen durfen nur ersetzt und nicht repariert oder Uberbrickt werden. Die Angaben fir die maximale Vorsicherung
sind unbedingt zu beachten (= Technische Daten). Nur die im elektrischen Schaltplan vorgesehenen Sicherungen
einsetzen.

¢ Spannungsfreiheit muss mit einem zweipoligen Spannungsprufer kontrolliert werden.

» Festgestellte Mangel an elektrischen Anlagen/Baugruppen/ Betriebsmitteln missen unverziiglich behoben werden.

Besteht bis dahin eine akute Gefahr, so darf das Gerat/die Anlage in dem mangelhaften Zustand nicht betrieben
werden.
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3. Allgemeine Beschreibung

3.1 Einsatzbereich
Das beschriebene Regelgerat dient zur stufenlosen Drehzahlverstellung von spannungsregelbaren 3~ Motoren, die
Ventilatoren oder Pumpen antreiben.

3.2 Technische Daten

Stand 0802

Die Typenschildangaben beziehen sich auf eine maximale Umgebungstemperatur von 40°C (mit integrierten
Halbleitersicherungen) bzw. 50°C (ohne integrierte Halbleitersicherungen).

Ausfiihrung: Gehduse IP54, integrierte Halbleitersicherungen

Bemessungsstrom [max. Vorsicherung Halbleitersicherung Verlustleistun Gewicht
Typ Art.Nr. bei 40°C {1} {2} integriert {3} ca. [W] 9 kgl Netzspannung
[A] [A] (Art.Nr.) . 9
PKDT5 304555 5 2,4 3= 415V, (18 % . +6 %)
N 50/60 Hz
PKDT5 304556 5 10 FF20A 6x32mm 25 2,4
10er Pack : 349026
PKDM5 304558 5 2,4
PKDM10 304559 10 50 2,8
16
PKDM12 304570 12 FF30A 10x38mm 55 3,4
10er Pack: 349027
PKDM15 304560 15 20 Oer Pack: 3490 70 47
FF30A 10x38mm gRL 3~ 208 - 415 V, (-10 % bis +6 %)
FKDM20 305594 20 25 Einzelsicherung 00155984 80 57 50/60 Hz
FF50A D02
PKDM25 305604 25 35 10er Pack: 349028 100 10,8
FF63A D02
PKDM35 305605 35 50 10er Pack: 349029 150 10,9
FF100 ANHOO
PKDM50 305563 50 63 Einzelsicherung (00150320) 170 19,5
FF160 ANHOO
PKDM80 305564 80 100 Einzelsicherung (00089793) 270 20,5
FF30A 10x38mm gRL
PKDM20 (500 V)| 305600 20 25 Einzelsicherung 00155984 80 57
FF50A 14x51mm gR 3~208-500V, (-10 % .. +10%)
PKDM25 (500 V)| 305602 25 35 Einzelsicherung 00153846 100 10,5 50/60 Hz
FF63A 14x51mm gR
PKDM35 (500 V)| 305603 35 50 Einzelsicherung 00153847 150 10,8
Ausfiihrung: Gehéuse IP54, ohne integrierte Halbleitersicherungen
Bemessungsstrom |max. Vorsicherung Halbleitersicherung . .
Typ Art.Nr. bei 50°C {1} @ bauseits {4} Ve"::t"[av'vsltung Ge["'("']cm Netzspannung
[A] [A] (Art.Nr.) ’ 9
3~ 415V, (-18 % .. +6 %)
PKDT5Z 304573 5 10 FF20A 6x32mm 25 2,4 50/60 Hz
10er Pack : 349026
PKDM10Z 304574 10 16 45 2,8
PKDM12Z 304575 12 16 FF30A 10x38mm 50 3,35
10er Pack: 349027
PKDM15Z2 304576 15 20 65 4,7
FF30A 10x38mm gRL
PKDM20Z 305597 20 25 Einzelsicherung 00155984 75 565 | 3. 208-415V, (-10 % bis +6 %)
FF 50 A D02 50/60 Hz
PKDM252 305612 25 35 (z.B. Sicherungssatz 349030) 95 10,5
FF 63 A D02
PKDM35Z 305613 35 50 (2.B. Sicherungssatz 349031) 140 10,5
FF100 A NHOO (z. B.
PKDM50Z 305578 50 63 Sicherungssatz 349032) 160 19,5
FF160 A NHOO
PKDM80Z 305579 80 100 (z. B. Sicherungssatz 349033) 255 20,5
Ausfiihrung: Gehduse IP 20 fiir Schaltschraneinbau, ohne integrierte Halbleitersicherungen
Bemessungsstrom [max. Vorsicherung Halbleitersicherung . .
Verlustl h
Typ Art.Nr. bei 50°C {1} {2} bauseits {4} er ::t R‘vs]tung Ge[‘::"]: t Netzspannung
[A] [A] (Art.Nr.) : 9
FF 50 A D02
PKDM25E 305547 25 35 (z. B. Sicherungssatz 349030) 95 7.2
FF 63 A D02
PKDM35E 305548 38 50 (z.B. Sicherungssatz 349031) 140 74 | 3~208-415V, (10 % bis +6 %)
FF100 A NHOO 50/60 Hz
PKDM50E 305588 50 63 (z. B. Sicherungssatz 349032) 160 13,8
PKDMBSOE 305589 80 100 FF160 A NHOO 255 15,4

(z. B. Sicherungssatz 349033)

* bei Ausfiihrung "Mobiler Einsatz" ist die Phasenliberwachung deaktiviert !

{1} bei Netzspannung 400 V / 50 Hz bzw. 500 V / 50Hz bei Sonderausfiihrung PKDM..(500V)
{2} Max. Vorsicherung bauseits (Leitungsschutzsicherung) nach DIN EN 60204-1 Klassifikation VDE0113 Teil 1
{3} im Gerat integrierte Halbleitersicherung (kein Leitungsschutz)
{4} Halbleitersicherung als Zubehor lieferbar, nicht im Lieferumfang. Um Schaden bei Kurzschllissen zu vermeiden wird empfohlen diese bauseits anzubringen.
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O Maximale Anschlussquerschnitte flir Netz- und Motoranschluss

PKDT5 / PKDM5..20 : 2,5 mm?
PKDM25/35 : 6 mm?

PKDM25/35 E : 10 mm?
PKDM50/80(E) 35 mm?

O Stufenlos geregelte Ausgangsspannung ca. 20-100 % der angelegten Netzspannung
Hochlaufzeit / Rucklaufzeit bei PKDM 5...35: ca. 5 sek
Hochlaufzeit / Rucklaufzeit bei PKDM 50/80: ca. 15 sek

O Min. Motorstrom
- bei PKDT5, PKDM5: 0,2 A
- bei PKDM10...80: 0,5A

O Eingangswiderstand fur Sensor- bzw. Drehzahlvorgabesignal:

- bei Eingang 0-10 V: Ri >100 kQ

- bei Eingang 4-20 mA: Ri =100 Q
O Spannungsversorgung z. B. fir Sensoren +24 V 20 %, lnax 120 mA
O Ausgang (0-) 10V, Ihax 10 mA (kurzschlussfest)

- Bei Betrieb als Drehzahlsteller Festspannung 10 V fir externes Potentiometer
- Bei Betrieb als Regelgerat 0-10 V proportional zur geregelten Ausgangsspannung

O Max. zulassige Umgebungstemperatur abhangig von Ausfiihrung
- bei Geraten mit integrierten Sicherungen Typ PKDT.. und PKDM.. :40° C (bis 55° C mit Leistungsreduzierung)
- bei Geraten ohne integrierte Sicherungen PKDM..E und PKDM..Z.. :50° (bis 55° C mit Leistungsreduzierung)

O Min. zulassige Umgebungstemperatur 0°C (wenn Gerat nicht stromlos bis - 20°C)

O Zulassige Aufstellungshdhe 0..4000m tiber N.N. Uber 1000 m Giber NN den Ausgangs-Bemessungsstrom um 5% /
1000 m reduzieren

O Zulassige relative Feuchte 85 % nicht kondensierend

O Elektromagnetische Vertraglichkeit fiir die Normspannungen 230 / 400 V nach DIN IEC 60038
- Stéraussendung gemafl EN 61000-6-3
- Storfestigkeit gemaf EN 61000-6-2

O Oberschwingungsstrome gemaf EN 61000-3-2
Die Gerate entsprechen der EN 61000-3-2 fir ein ,professionelles Gerat". Bis zu einem maximalen Strom von 4
Ampere werden die Grenzwerte ohne Einschrankungen eingehalten.

3.3 Ausfiihrungen
In IP 54 fir die Wandmontage

¢ PKDT5 Motorschutz durch Thermostatschalteranschluss, Halbleitersicherungen integriert
¢ PKDT5Z Motorschutz durch Thermostatschalteranschluss, Halbleitersicherungen bauseits

¢ PKDM.. Motorschutz durch Thermostatschalter- oder Temperaturfithleranschluss.
¢ PKDM..Z Motorschutz durch Thermostatschalter- oder Temperaturflihleranschluss, Halbleitersicherungen bauseits

In IP20 fir Schaltschrankeinbau

¢ PKDM..E Motorschutz durch Thermostatschalter- oder Temperaturflihleranschluss, Halbleitersicherungen bauseits

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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3.4 Leistungsreduzierung bei erhéhten Umgebungstemperaturen
Die maximal zuldssige Umgebungstemperatur der Gerate betragt je nach Ausfilhrung 40°C bzw. 50°C. Bis zu dieser
Temperatur ist eine Belastung (maximaler Dauerstrom) mit angegebenem Bemessungsstrom moglich.

Da die Abfuhr der im Geréat entstehenden Verlustleistung (Warmeentwicklung) entscheidend von der Umgebungs-
temperatur abhangig ist, muss bei Umgebungstemperaturen Gber 40° C bzw. 50°C die max. Belastung unbedingt
begrenzt werden! Je °C reduziert sich die Belastung um ca. 2,2%.
Der uUber 24 h gemessene Durchschnittswert muss 5° C unterhalb der max. Umgebungstemperatur liegen. Bei Einbau in
einen Schaltschrank muss die Verlustleistung des Gerates und deren mogliche Auswirkung auf die
Umgebungstemperatur beriicksichtigt werden (+ Technische Daten)!

Stand 0802

Maximale Belastung bei Umgebungstemperaturen tiber 40 °C fur Ausfiihrungen mit integerierten Sicherungen

max. max. max.
Typ Art. Nr. Bemes§u4r:)gfgtrom Belastungsstrom bei | Belastungsstrom bei |Belastungsstrom bei
bei 45 °C 50 °C 55 °C
PKDT5 304555 5 4,5 3,9 3,4
PKDT5 304556 5 4,5 3,9 3,4
PKDM5 304558 5 4,5 3,9 3,4
PKDM10 304559 10 8,9 7,8 6,7
PKDM12 304570 12 10,7 9,4 8,0
PKDM15 304560 15 13,4 11,7 10,1
PKDM20 305594 20 17,8 15,6 13,4
PKDM20(500V) 305600 20 17,8 15,6 13,4
PKDM25 305604 25 25,0 22,5 22,5
PKDM25 (500V) 305602 25 22,3 19,5 16,8
PKDM35 305605 35 35,0 35,0 31,5
PKDM35 (500V) 305603 35 31,2 27,3 23,5
PKDM50 305563 50 44.5 39,0 33,5
PKDM80 305564 80 71,2 62,4 53,6

Maximale Belastung bei Umgebungstemperaturen tiber 50 °C fiir Ausfiihrungen ohne integerierte Sicherungen

Bemessungsstrom max. .
Typ Art.Nr. . ° Belastungsstrom bei
bei 50 °C
55 °C
PKDT5Z 304573 5 4,5
PKDM10Z 304574 10 8,9
PKDM12Z 304575 12 10,7
PKDM15Z 304576 15 13,4
PKDM20Z 305597 20 17,8
PKDM25Z 305576 25 25,0
PKDM25E 305547 25 22,3
PKDM35Z 305533 35 35,0
PKDM35E 305548 35 31,2
PKDM50Z 305563 50 44,5
PKDM50E 305563 50 44,5
PKDM80Z 305564 80 71,2
PKDMBS8OE 305589 80 71,2
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4, Installation

4.1 Montage

o Gerat mit geeigneten Befestigungsmitteln auf sauberen, tragfahigen Untergrund montieren und nicht verspannen!

¢ Eine Montage auf vibrierendem Untergrund ist nicht zulassig!

¢ Benutzen Sie geeignete Befestigungsmittel. Bei Gehauseausfihrung mit Befestigungsbohrungen im Gehauseinneren
mussen die Schraubenkdpfe mit den beiliegenden Kunststoffringen unterlegt werden!

* Montieren Sie das Gerat aullerhalb des Verkehrsbereiches, achten Sie dabei jedoch auf gute Zuganglichkeit!

¢ Abhangig von Gehauseausflihrung Kabeleinfihrungen entsprechend des Kabeldurchmessers abschneiden oder
alternativ Kabeleinfiihrung fir Verschraubungen einsetzen. Bei Blechgehausen liegen Stopfen bei, nicht bendtigte
Einfihrungen verschlief3en!

e Schitzen Sie das Gerat vor direkter Sonnenbestrahlung!

o Das Gerat ist fUr eine vertikale Montage vorgesehen (Kabeleinfiihrung unten). Eine waagrechte, bzw. liegende
Montage ist nur nach Ricksprache mit dem Hersteller zulassig.

o Achten Sie auf ordnungsgeméaRe Warmeabfuhr (= Technische Daten ,,Verlustleistung‘) 0

4.2 Mindestplatzbedarf ]
Um eine ausreichende Beliiftung des Gerates zu gewahrleisten, ist auf allen l
Seiten ein Abstand von mindestens 50 mm zu Gehausewanden, Schalt-

schranktiren, Verdrahtungskanalen usw. einzuhalten. Gleicher Abstand gilt fir

fffffffffffff

ubereinander besteht die Gefahr des gegenseitigen Aufheizens. Diese
Anordnung ist nur dann zuldssig, wenn die angesaugte Luft des oberen Gerates
nicht warmer wird als die zulassige Umgebungstemperatur (* Technische I

Montage mehrerer Gerate nebeneinander. Bei der Montage mehrerer Gerate | min. 50 mm |
i

Daten). D.h. entsprechend groRer Abstand bzw. thermische Abschirmung ist
erforderlich.

4.3 AuBenmontage

Eine Aulienmontage bis -20°C ist mdglich, wenn das Gerat nicht stromlos geschaltet wird.
Anbringung mdéglichst witterungsgeschtzt, d. h. auch direkte Sonneneinstrahlung ausschlief3en!

4.4 Montageort bei Landwirtschaft

Um bei Applikation Landwirtschaft Schaden durch Ammoniak -Dampfe zu vermeiden, sollte das Regelgerat, wenn
moglich, nicht direkt im Stall, sondern im Vorraum montiert werden.

4.5 Temperatureinfliisse bei der Inbetriebnahme

Vermeiden Sie kondensierende Feuchtigkeit im Regelgerat und darauf beruhende Funktionsstérungen, indem Sie das
Regelgerat bei Raumtemperatur lagern!

4.6 Anlagen mit Fehlerstromschutzschalter

Wegen maoglichen Ableitstrémen im Moment des Einschaltens empfehlen wir den Einsatz kurzzeitverzdgerter
Fehlerstromschutzschalter. Damit treten Fehlausldsungen nicht auf. Bei Anlagen ohne Neutralleiteranschluss &
Elektrischer Anschluss: Netzanschluss.

4.7 Potential der Steuerspannungsanschliisse

Die Anschllsse der Steuerspannung (<50 V) beziehen sich auf das gemeinsame GND Potential (Ausnahme:
Relaiskontakte sind potentialfrei). Zwischen den Anschlissen der Steuerspannung und dem Schutzleiter besteht eine
Potentialtrennung. Es muss sichergestellt sein, dass die maximale Fremdspannung an den Anschliissen der
Steuerspannung 50 V nicht tGberschreiten kann (zwischen Klemmen ,GND*“ und Schutzleiter ,PE®).

Bei Bedarf kann eine Verbindung zum Schutzleiterpotential hergestellt werden, Briicke zwischen ,GND*- Klemme und
dem ,PE®- Anschluss (Klemme fiir Abschirmung <) anbringen.

4.8 Einsatz im IT Netz

Im IT-Netz ist der Sternpunkt der Spannungsversorgung nicht geerdet; bei einem Kurzschluss zwischen einer Phase
(z.B. ,L1%) und Schutzleiter ,PE" wird das Schutzleiterpotential = "L1".

Um einen stérungsfreien Betrieb in diesem Fall zu gewahrleisten, muss
1. das ,GND* Potential der Steueranschlisse mit dem Schutzleiterpotential verbunden werden,
2. es darf kein ,N*“ angeschlossen werden.

Als Folge der Verbindung zwischen ,GND" Potential der Steueranschlisse mit Schutzleiterpotential, muss Folgendes
beachtet werden (Ausnahme potentialfreie Relaiskontakte):

1. Nur mit Leitungen die fur Netzspannung und Umgebung geeignet sind anschlief3en.

2. Uber geeignete Trennverstérker anschlieien.
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5. Elektrischer Anschluss (siehe auch Anhang: Anschlussplan)

5.1 Netzanschluss

Der Netzanschluss erfolgt an den Klemmen: PE, L1, L2, L3 und N. Dabei ist unbedingt darauf zu achten, dass die
Netzspannung innerhalb der zulassigen Toleranzangaben liegt (¢= Allgemeine Beschreibung: Technische Daten und
seitlich angebrachtes Typenschild).

Der Neutralleiteranschluss ,N“ ist lediglich fiir die Reduzierung des Ableitstroms vorhanden. Fir die Funktion des
Geréates ist er ohne Bedeutung, bei Versorgungsnetzen ohne Neutralleiter kann der Anschluss entfallen. Da dadurch
jedoch hohere Ableitstrome ber den Schutzleiteranschluss ,PE® auftreten, kann es bei Anlagen mit FI-Schutzschaltern
zu unerwinschten Fehlauslésungen kommen.

Beriihrung gefahrlich hohe Ableitstrome auftreten. Hierzu ist die EN 50178 Abschnitt 5.3.2.1 fir

2 Bei nicht angeschlossenem Neutralleiter ,,N“ und Unterbrechung des ,,PE“ Anschlusses konnen bei
Gerate mit einem Ableitstrom iiber 3,5 mA zu beachten.

(Einsatz im IT Netz & 4.8)
Die Netzspannung muss der DIN EN50160 entsprechen!

5.2 Anpassung an besondere Netzverhaltnisse

¢+ Feste 60 Hz Zuordnung
Beim Einschalten wird die Netzfrequenz (50 bzw. 60 Hz) automatisch erkannt und fir die Ziindansteuerung der
Thyristoren genutzt. Wenn in Ausnahmefallen ein 60 Hz Netz nicht klar erkennbar ist, kann eine feste Zuordnung
erforderlich sein (Netzstérung, da Gerat auf 50 Hz arbeitet, wenn 60 Hz nicht erkannt werden). Wird bei 50 Hz eine
feste Zuordnung vorgenommen, geht das Gerat in Netzstérung (= Stérungen und deren Behebung: Netzstérung).

Mit Dipswitch S1 Nr. 6
ON (oben) = 60 Hz fest
OFF (unten) = automatische Erkennung

¢+ Phaseniiberwachung deaktivieren
Das Geréat verfugt Uber eine eingebaute Phasenuberwachung (= Stérungen und deren Behebung: Netzstérung). Far
Sonderanwendungen (z. B. bei unstabiler Netzversorgung, von 120° abweichender Phasenlage an einem weichen
Generator oder bei Trafobetrieb) kann diese nach Ricksprache mit Ziehl-Abegg abgeschaltet werden.
Der Motor ist somit nicht mehr vor einem ZWEIPHASENLAUF geschitzt (unbedingt Kapitel Motorschutz beachten).

Mit Dipswitch S1 Nr. 8
ON (oben) = Phaseniberwachung aktiv
OFF (unten) = Phasenuberwachung deaktiviert

5.3 Motoranschluss

Der Motoranschluss erfolgt an den Klemmen: PE, U, V, W. An das Regelgerat kbnnen mehrere Motoren angeschlossen
werden. Dabei darf die Summe der max. Regelstréme (Angabe fir elektronische Spannungsregelung) aller Motoren den
Bemessungsstrom des Regelgerates nicht liberschreiten. Sollte der max. Regelstrom flir die elektronische
Spannungsregelung nicht bekannt sein, so muss ein Zuschlag zum Motornennstrom mit einberechnet werden.
Typischerweise liegt dieser bei 2- und 4-poligen Motoren bei ca. 25 %, bei 6-poligen Motoren bei ca. 20 %, bei 8- und 10-
poligen Motoren bei ca. 15 % und héherpoligen Motoren bei ca. 5 %. Bei der Regelung von Motoren anderer Hersteller
(nicht Ziehl-Abegg) sind die Regelbarkeit und der max. Strom fir die elektronische Spannungsregelung beim Hersteller
anzufragen.

Es empfiehlt sich, jeden Ventilator mit einem separaten Motorschutzgerat zu versehen.

fji Bei Motoren mit Temperaturfiihlern “TP* (Kaltleitern) z. B. Typ U-EK230E

Bei Motoren mit Thermostatschaltern “TB* (Thermokontakten) z.B. Typ STDT16 bzw. AWE-SK
(= Anhang: Schaltungsvorschlag fiir den Anschluss mehrerer Motoren mit Motorvollschutzgerat Typ
STDT)

5.3.1 Motorleitung

o Die zutreffende Norm bezliglich der Stéraussendung ist die EN 61000-6-3. Die Einhaltung der Norm wird mit
ungeschirmter Motorzuleitung erreicht.
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5.4 Motorgerausche

Bei der Regelung von Ventilatoren mittels elektronischen Spannungsreglern (Phasenanschnitt = Typenreihen ,P... )
kénnen systembedingt Motorgerdusche entstehen, die als stérend empfunden werden. Bei schnelllaufenden Ventilatoren
mit hohem Luftgerausch ist dieses Gerausch verhaltnismaRig gering. Bei langsamlaufenden Ventilatoren mit geringem
Luftgerdusch kann dieses Gerdusch durch Resonanzerscheinungen im unteren Drehzahlbereich dominant werden.

Wir empfehlen bei gerduschkritischen Anlagen den Einsatz unserer Frequenzumrichter mit integriertem Sinusfilter
Baureihe Fcontrol.

5.5 Motorschutz

+ PKDT5
Motorschutz ist durch Anschluss von Thermostatschaltern “TB“ moglich (PKDT: T = Motorschutz durch TB-
Anschluss).
O Bei Motoren mit eingebauten Temperaturfiihlern “TP* ist zu beachten, dass diese
bei Typ PKDT nicht an den ,,TK“ Klemmen angeschlossen werden konnen. Hierfiir
ist ein separates Kaltleiterauslosegerit (z. B. Typ U-EK230E) erforderlich.

O Beim Anschluss mehrerer Motoren ist zu beachten, dass Thermostatschalter ,,TB“
immer in Reihe angeschlossen werden.

¢ PKDMS5..80
Motorschutz ist durch Anschluss von Thermostatschaltern “TB* oder Kaltleitern “TP*moglich (PKDM: M =
Motorschutz durch “TB“ oder “TP* Anschluss).

O Beim Anschluss mehrerer Motoren ist zu beachten, dass Thermostatschalter “TB*
bzw. Temperaturfiihler “TP* (Kaltleiter) immer in Reihe angeschlossen werden. An
einem Gerit diirffen maximal sechs einzelne Temperaturfiihler ,,TP*“ (DIN 44081 oder
DIN 44082) in Serie angeschlossen werden. Je nach Motortyp sind mindestens zwei
bzw. drei Einzelfiihler eingebaut.

o Eine Uberwachung von Motoren im ,Ex“-Bereich ist nicht zulissig. Bei Anlagen
dieser Art ist ein zusatzliches Auslosegerit erforderlich, die Abschaltung erfolgt
uiber ein separates Motorschiitz.

Beim Ausldsen eines angeschlossenen Thermostatschalters bzw. bei Typ PKDM auch Temperaturfihlers
(Unterbrechung zwischen den beiden Klemmen TK) schaltet das Gerat aus und nicht wieder ein. Das Stérmelderelais
fallt ab (Klemmen 11-12 gebrickt) und die rote LED fur Motorstérung leuchtet, die grine LED fur Betrieb erlischt.
Wiedereinschalten ist nach Abklhlen des Antriebes entweder durch Ausschalten und erneutes Wiedereinschalten der
Netzspannung oder durch Freigabe EIN/AUS méglich (Klemmen ,D1%).

c O An den Klemmen ,,TK" darf nie eine Fremdspannung angelegt werden!

O Wenn eine Bypass-Schaltung realisiert wird, ist der reglerinterne Motorschutz auBer
Funktion. In diesem Fall ist unter Umstanden eine zusatzliche Motoriiberwachung
erforderlich.

5.6 Sonderfunktion nur bei PKDM..: Motoranlauf mit voller Ausgangsspannung ,,Hard start function *

Far einen sicheren Anlauf der angeschlossenen Ventilatoren kann bei den PKDM Typen die ,Hard start function® aktiviert
werden. Nach dem Einschalten der Neztspannung geht die Ausgangsspannung dann unabhangig vom Vorgabesignal
bzw. Sensorsignal zunachst fir ca. 10 Sekunden auf 100%. Danach stellt sich die Ausgangsspannung auf den
vorgegebenen bzw. Uber den vom Regelverstarker ermittelten Wert ein. Bei Betrieb als Regelgerat wirkt die ,Hard start
function“ auch bei Umschaltung der Regelfunktion (,Heizen® / ,Kiihlen®).

Mit Dipswitch S1 Nr. 5
ON (oben) =  mit Hardstart Funktion

OFF (unten) = keine Hardstart Funktion (Werkseinstellung)
Nach Einschalten der Netzspannung steigt die Ausgangsspannung wahrend
der fest programmierten Hochlaufzeit auf den vorgegebenen Wert.

5.7 Steuerleitungen (Sensorleitungen)

Um Einstreuungen zu vermeiden, muss auf auseichenden Abstand zu Netz- und Motorleitungen geachtet werden.
Die Lange der Steuerleitungen darf max. 30 m betragen, ab 20 m muissen diese geschirmt sein!

Bei Verwendung einer geschirmten Leitung muss der Schirm einseitig, d. h. nur am Regelgerat mit dem Schutzleiter
verbunden werden (so kurz und induktionsarm wie méglich!).
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5.8 Freigabe EIN / AUS an Digital IN 1

Freigabe EIN / AUS (elektronische Abschaltung) und Reset nach Motorstorung Uber potentialfreien Kontakt Klemmen
“D1“_“D1 H'

¢ Gerat EIN bei geschlossenem Kontakt

¢ Gerate AUS bei gedffnetem Kontakt (Relais ,Stérung” K1 fallt nicht ab, Klemmen 11-14 gebrickt)

Anzeige bei Abschaltung: [griine LED blink{]

A Im ausgeschalteten Zustand keine Freischaltung (Potentialtrennung) nach VBG4 §6.

5.9 Signalanschluss bzw. Sensoranschluss ( Analog IN1, Analog IN2, ..)

Das PKDTS5 besitzt einen analog Eingang (Analog IN1).
Die PKDM.. Gerate besitzen 2 analoge Eingange (Analog IN1 & Analog IN 2).

» Eingang 1 (Analog IN1) Klemmen “E* bzw. ,E1“/ “GND*
* Eingang 2 (Analog IN2) Klemmen “E2“ / “GND*

Beim Anschluss ist auf richtige Polaritat zu achten, flir Sensoren ist eine Spannungsversorgung mit 24 VV DC integriert.
Bei Sensoren in Zweileitertechnik (4-20 mA Signal) erfolgt der Anschluss an Klemmen ,+24 V* und ,E1“ bzw. ,E2* (GND
Anschluss entféllt). Der Anschluss ist abhangig vom verwendeten Sensorsignal. Die internen Stecker bzw. Schiebe-
schalter missen entsprechend dem Eingangssignal in richtige Position gebracht werden. Werkseitig fur 4..20mA Signal.
(= Pos 6.1 Programmierung der gewiinschen Funktion)

5.10 Externe Drehzahlvorgabe (bei Betrieb als Drehzahisteller)

Das Signal zur Vorgabe der Ausgangsspannung wird an den Klemmen ,E® bzw. ,E1" und ,GND* angeschlossen, auf
richtige Polaritat ist zu achten. Die Lange der Anschlussleitung kann max. 30 m betragen (geschirmt).

¢ Vorgabesignal 4-20 mA: Schalter “E1“ Position unten bzw. Jumper “E1.1“ und “E1.2" unten gesteckt

¢ Vorgabesignal 0-20 mA: Schalter “E1* Position mitte bzw. Jumper “E1.1“ und “E1.2“ nicht gesteckt
Zusatzlich externe Beschaltung mit einem Widerstand (499 Q / 0,25 W) zwischen den
Klemmen “E* bzw. “E1* und “GND* parallel zum Eingangssignal.

+ Vorgabesignal 0-10 V bzw. externes Potentiometer: Schalter “E1“ Position mitte bzw
Jumper “E1.1“ und “E1.2“ nicht gesteckt
Externe Drehzahlvorgabe mit 10 kQ2 Potentiometer an den Klemmen “A* (+10 V) und “GND*
mit Abgriff auf Klemme “E* bzw. “E1*.

5.10.1 Invertierung Vorgabesignal

Mit Schalter 1 auf Dipswitch S1 (werkseitig nicht invertiert)
Schalter 1 OFF = Vorgabesignal nicht invertiert (0-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA)
Schalter 1 ON = Vorgabesignal invertiert (10-0 V, 20-0 mA, 20-4 mA)

5.10.2 Betrieb mit einem zweiten Vorgabesignal an Eingang “E2" (Sonderfunktion nur bei PKDM..)

Der Eingang fur ein zweites Vorgabesignal wird Gber den Schalter 7 auf Dipswitch “S1“ aktiviert. Der Schiebeschalter
“E2" bzw. die Stecker “E2.1%/ “E2.2" sind entsprechend dem Signal zu stecken (siehe Eingang E1).

- Vorgabesignal nicht invertiert

Bei Betrieb mit einem zweiten Vorgabesignal arbeitet das Gerat automatisch auf den héheren der beiden
Analogwerte (E1 oder E2).

- Vorgabesignal invertiert

Bei Betrieb mit einem zweiten Vorgabesignal arbeitet das Gerat automatisch auf den niederen der beiden
Analogwerte (E1 oder E2).
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5.11 Sensoranschluss (bei Betrieb als Regelgerat)

Das Sensorsignal zur Erfassung des Istwertes wird an den Klemmen ,E“ bzw ,E1“ und ,GND" angeschlossen, bei
Sensoren in Zweileitertechnik (4-20 mA Ausgangssignal) an den Klemmen und ,E" bzw. ,E1* und ,24 V". Auf richtige
Polaritat ist zu achten, die Lange der Anschlussleitung kann max. 30 m betragen (geschirmt).

Eine Stromversorgung (+24 V, lmax 120 mA), z. B. fiir einen Drucksensor Typ DSF2-25.. oder MBG-30l, ist integriert.
Je nach Programmierung des Regelgerates kdnnen Sensoren mit folgenden Standardsignalen angeschlossen werden:
0-10V, 4-20 mA, KTY10-6 (PTC Temperaturfihler).

5.11.1 Betrieb mit einem zweiten Sensorsignal an Eingang ,,E2“ fiir Zweikreisverfliissiger (nur bei PKDM..)

Der Eingang fur ein zweites Sensorsignal wird Gber den Schalter 7 auf Dipswitch “S1“ aktiviert. Der Schiebeschalter
“E2" bzw. die Stecker “E2.1%/ “E2.2" sind entsprechend dem Signal zu stecken (siehe Beschreibung fiur Eingang E1).
Bei Betrieb mit einem zweiten Sensorsignal arbeitet das Gerat automatisch auf den héheren der beiden Analogwerte
(Auswahlverstéarker integriert z.B. fur Zweikreisverflissiger).

5.12 Umschlatung der Regelfunktion an Digital IN 2 (bei Betrieb als Regelgerit)

Bei Betrieb als Regelgerat ist eine externe Umschaltung der Regelfunktion méglich. Wenn die Klemmen ,D2¢-,D2¢
gebrickt werden, arbeitet das Gerat mit der gegenteiligen Funkton als mit Dipswich 1 eingestellt (= 7.2.7).

5.13 Stérmeldung

Eine externe Stérmeldung ist tUber die potentialfreien Kontakte des eingebauten Relais mdglich (Kontaktbelastbarkeit
5 A, 250 V AC). Bei Betrieb zieht das Relais an, d. h. die Klemmen ,11“ und ,14“ sind gebrlickt. Bei Stérung fallt das Relais
ab, die Klemmen ,11“ und ,12“ sind gebruickt.
- Bei Abschaltung Uber die Freigabe (Klemme ,D1%) fallt das Relais nicht ab.
- Bei Sensorstorung (nur im Regelbetrieb) wird dies lediglich Giber die LEDs (gelb + griin) gemeldet, das Relais fallt
nicht ab.
Stormeldung bei:
Phasenausfall*, defekte Halbleitersicherung*, Geratelbertemperatur, defekte reglerinterne Spannungsversorgung,
Motoribertemperatur (Thermostatschalter “TB“ bzw. Temperaturfiihler “TP“angeschlossen)
(*bei Ausflhrung ,Mobiler Einsatz* keine Stérmeldung bei Phasenausfall bzw. defekte Halbleitersicherung).

5.14 Spannungsversorgungd fiir externe Gerite

Flr externe Geréate, z. B. fur einen Drucksensor Typ DSF2-25 / MBG-30l, ist eine Spannungsversorgung integriert.
Klemme +24V Toleranz der Ausgangsspannung £20 %.

Max. Belastungsstrom 120 mA
Bei einer Uberlastung bzw. einem Kurzschluss (24 V <> GND), wird die Steuerspannung (und somit das Regelgerat)
abgeschaltet.

Wiederinbetriebnahme nach Beheben der Fehlerursache:
¢ Bei PKDT5: Netzspannung abschalten und Wiedereinschaltung nach Abktihlung des Trafos.

¢+ Bei PKDM...
mit Multifuse: Automatische Einschaltung.

5.15 Ausgangsspannung (0-) 10 V (nur bei Bedarf erforderlich)

Bei Betrieb als Regelgerat (¢ Grundeinstellungen):

Die Ausgangsspannung 0-10 V, l,ax 10 mA (Klemme ,A* / ,GND®) ist annahernd proportional zu der
geregelten Motorspannung. Diese kann z. B. fir einen nachfolgenden Drehzahisteller oder
Klappenstellmotor verwendet werden.

Bei Betrieb als Drehzahlisteller (= Grundeinstellungen):
Festspannung 10 V, |« 10 mA zur Drehzahlvorgabe Uber ein externes Potentiometer.
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6. Grundeinstellungen und Bedienelemente

6.1 Programmierung der gewiinschten Funktion (Drehzahlsteller / Regelgerit)
Es ist eine Verwendung als Drehzahlsteller oder als Regelgerat moglich.
Die Funktion wird vor der Inbetriebnahme durch die internen SliEUC (311 L301{44)] und - bzw. _

(je nach Ausfiihrung) bestimmt.

ACHTUNG: Schalter und Stecker nicht unter Spannung bedienen! Sicherheitshinweise beachten!
o Geidnderte Funktionen werden z.T. nur nach erneutem Einschalten der Netzspannung aktiv !

E2.1 E2.2

Werkseitige Einstellung: Betrieb als Regelgerat fiir Sensor mit 4-20 mA Signal an ,,E(1)*! o o ele|—C
~ o|lo|— V
Dipswitch S1 Stecker E2.1/ E2.2 bzw. Schalter E2 fiir Eingang E2 ([ A
ON o0 ﬂ Eingang fur Zusatzfunktion (nur PKDM) EJ g =
oFF |@ 0000 A A D
12345678 Stecker E1.1/ E1.2 bzw. Schalter E1 fir Eingang E(1)  [§ | | o/~ v
Standardeingang 8 . — mA
E11 E12 E1
Grundeinstellung fur:
Drehzahlsteller Regelgerat
Eingang 0-10 V (0-20 mA / 4-20 mA Temperatur- | Drucksensor | Druck-
und Invertierung < Elektrischer sensor 4-20mA sensor
Anschluss: ,Externe Drehzahlvorgabe®) TE..(KTY10-6) | DSF./MBG 010V

Funktion: Einstellung: Funktion: Einstellung:

ON = steigende Ausgangspannung bei

Signalfunktion | ON = 10-0 V Regelfunktion sinkendem Istwert

OFF=0-10V | | |5 2R e a e Rainn 2

Ohne Funktion Mindestluft- ON = nicht aktiv

abschaltung OFF = aktiv

ON = ON= ON =
Art der Internes Poti Signalart 4-20mA 2-10V

bei PKDT50hne |OFF | |77
Ansteuerung OFF = externes Poti ffunktion)_ OFF= OFF

oder 0-10 V 0-20mA =0-10V

Far Far
Drehzahlsteller ON Regelgerat OFF

Zusatzfunktionen

Hardstart ON = mit _ . ON = mit Hardstart Funktion
Funktion Hardstart Funktion Hardstart Funktion

(bei PKDT5 OFF = keine (et #S el OFF = keine Hardstart Funktion

P B e Funktion) ~  |S=--=2==5--8=aEai2nns=s
ohne Funktion) | Lo dstart Funktion

ON =60 Hz fest ON = 60 Hz fest
OFF = automatische 60 Hz Zuordnung

60 Hz Zuordnung

Eingang E2 OFFE = Eingang nicht Eingang E2
(bei PKDT5 | akliy (bei PKDT5 ohne | ©FF-= Elngang nicht axty
ohne Funktion) | ON = Eingang aktiv Funktion)

Phasenausfall- | €Tkennung aktiy Phasenausfall- | =57 S S SR
k = k
erkennung OFF = erkennung OFF =

Phassenausfall- Phasenausfallerkennung deaktiviert
erkennung deaktiviert

. Schalter oben |unten bzw. |mitte bzw
Signalart Sc_halter mitte b.ZW' Je nach bzw. beide beide beide
beide Jumper nicht
Sensorart Jumper oben | Jumper Jumper
gesteckt _
gesteckt unten nicht

1

2

3

4

5

6

7

8

[ E1+E2 0-10 V Schalter Schalter

E2.1+E2.2

+
E1.1+E1.2

gesteckt gesteckt
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6.2 Bedien- und Anzeigeelemente

| Betrieb als Drehzahlsteller

Stand 0802

Bei Betrieb als Drehzahlsteller wird die Ausgangsspannung manuell Giber das eingebaute Potentiometer, ein externes

Potentiometer oder ein externes Signal (0-10 V) vorgegeben.

Einstellung Potentiometer
Ausgangsspannung 0-100 % (Schalter S1-3 ON) SOET"
Ansteuerung uber internes Potentiometer

ohne Funktion ,Pband*
minimale Ausgangsspannung 0-100 % (Grunddrehzahl) ,N-min*
maximale Ausgangsspannung ,n-min“-100 % (Drehzahlbegrenzung) »n-max”

Betrieb als Regelgerat (werkseitige Einstellung) |

Bei Betrieb als Regelgerat (werkseitige Einstellung fur Sensor mit 4-20 mA Signal) wird der am Sensor gemessene
Istwert mit dem eingestellten Sollwert verglichen. Die Ausgangsspannung und somit die Drehzahl des angeschlossenen
Motors wird automatisch in Abhangigkeit der eingestellten Parameter verandert.

Einstellung Potentiometer
Sollwert 0-100 % SET*
bei Temperaturregelung: fiir PKDT5: 0° C bis +60° C
fir PKDM: -25° C bis +75° C
bei Druckregelung 0-100 % ~ Mess-Spanne des Drucksensors
Regelbereich 5-30 % (P-Anteil) ~Pband*
bei Temperaturregelung: fur PKDT5: 4-24 K
fir PKDM: 5-30 K
bei Druckregelung 5-30 % » Mess-Spanne des Drucksensors
minimale Ausgangsspannung 0-100 % (Grunddrehzahl) »N-min“
maximale Ausgangsspannung ,n-min“-100 % (Drehzahlbegrenzung) »N-max"

LEDs

grin  gelb rot

Pband n-min

Meldungen iiber LEDs

n-max

set
% % % %

Bedeutung LED

Normalbetrieb ohne Fehler grin

Motorstérung (Unterbrechung an den TK-Klemmen) rot

Netzstérung (Ausfall einer Netzphase) gelb + rot

Unterbrechung / Kurzschluss der Sensorleitung oder Sensoristwerten gelb + griin

aulderhalb des Messbereiches (nur bei Betrieb als Regelgerat)

Geratelibertemperatur (gemessen am internen Kuhlkorper) rot blinkt
Leitungsunterbrechung zum Kihlkérpersensor grun + rot an und gelb blinkt
,D1%,D1“ Klemmen nicht gebrickt (keine Freigabe) grun blinkt

Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol
7. Einstellungen fiir den Betrieb

7.1 Einstellungen bei Betrieb als Drehzahlsteller

U Motor
A

Stand 0802

100 %

% n-max = 100 %

» \orgabe Signal / Vorgabe 0-100 %

0|1 23456 |7]8]9]10](010V
10|98 |7 |6 |5[4[3[2]|1]0]|100V
02 )4 |6 |8 ([10]12[14]16 |18 | 20 [0-20mA
20 (18|16 |14 |12 (10| 8 | 6 | 4 [ 2 | 0 [20-0mA
4 156|72](8,8|10,4| 12 |13,6]15,2({16,8{18,4| 20 |4-20 mA
20 |18,4|16,8|15,2(13,6/ 12 |10,4/ 887,256 | 4 [20-4 mA

Idealisiertes Prinzipschaubild

set
%

Bei einer StellgréRe kleiner 15 % wird
die Ausgangsspannung von ca. 15 %
der angelegten Netzspannung auf ,,0*
abgeschaltet. Bei einer Stellgrole
Uber 20 % Wiedereinschaltung auf ca.
20 % der angelegten Netzspannung.

7.1.1 Vorgabe der Ausgangsspannung uber Potentiometer ,,.SET“

1. Dipswitch S1-3 ON (Ansteuerung Uber internes Potentiometer)
2. Einstellung der Ausgangsspannung Uber Potentiometer ,SET" von ca. 0, 20-100 % der angelegten
Netzspannung bzw. im Bereich der Einstellungen ,n-min" bis ,n-max".

7.1.2 Vorgabe der Ausgangsspannung uiber externes Signal oder externes Potentiometer

1. Dipswitch S1-3 OFF (Ansteuerung lber externes Signal)

Signal — 2. Drehzahlverstellung iber das externe Signal bzw. ein externes Potentiometer von ca. 0, 20-100 %
— der angelegten Netzspannung bzw. im Bereich der Einstellungen ,n-min" bis ,n-max".

n-min 7.1.3 Min. Drehzahl ,,n-min“ (minimale Ausgangsspannung bzw. Grunddrehzahl)

Einstellbereich:

n-max

Einstellbereich:

Bei Bedarf Einstellung einer minimalen Ausgangsspannung, d. h. Grunddrehzahl (Mindestluftrate) der
angeschlossenen Ventilatoren.

Von Linksanschlag = ,0“ (keine ,n-min®) Gber 15-100 % (* ca. angelegter Netzspannung).

7.1.4 Max. Drehzahl ,,n-max“ (Drehzahlbegrenzung) und Cos ¢-Anpassung

Bei Bedarf Einstellung einer maximalen Ausgangsspannung, d. h. Drehzahlbegrenzung.

Von Rechtsanschlag (100 %) bis 20 % (2 ca. 100 % - 20 % der angelegten Netzspannung).

Bei einer vorgegebenen minimalen Ausgangsspannung bis Einstellung ,n-min*.
Zur cos @ Anpassung der Ausgangsspannung ,n-max"“ soweit nach links drehen, bis gerade die maximale

Ausgangsspannung gemessen wird (mit einem TRUE-RMS Multimeter). Diese Einstellung muss bei max.

Leistung der Ventilatoren vorgenommen werden. Bei Verwendung von Radialventilatoren missen alle

Klappen gedffnet sein.

o Cos ¢ - Anpassung

Die Ausgangsspannung des Gerates ist von der Induktivitat des Motors (cos ¢) abhangig.

Dadurch kann die maximale Ausgangsspannung schon unterhalb des maximalen Eingangssignals
(<10 V /20 mA) erreicht werden. Eine Korrektur ist durch die Einstellung von ,n-max" (cos ¢-

Anpassung) mdglich.

R-TBL02_54-D 0802

Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802

7.1.5 Betrieb mit zwei einstellbaren Ausgangsspannungen (2 Stufen)

Eine Umschaltung zwischen zwei einstellbaren Ausgangsspannungen bei Betriebsart externe Ansteuerung (Dipswitch
S1-3 OFF) ist Uber einen externen potentialfreien Kontakt mdéglich.

Stufe 1 (kleine Drehzahl)

Wenn kein Signal an der Eingangsklemme ,E* bzw. ,E1“ anliegt, liefert das

Gerét die unter ,n-min“ eingestellte Ausgangsspannung. "A" (+10 VIO—— ——
|

"B O

Stufe 2 (grofde Drehzahl) 5 ! Ublotor = "n-max”
Wenn die Klemme ,A“ (+10 V) mit der Eingangsklemme ,E* bzw. ,E1* ,P oer
verbunden wird, liefert das Gerat die unter ,n-max“ eingestellte

|
| _n i on
Ausgangsspannung. 1 = UMotor = "n-min

UMotor 4
100 %

n-max

n-min

~Y

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802

7.2 Einstellungen bei Betrieb als Regelgerat

U Motor
A

n-min=0 % n-max =100 %

100 %

Bei einer StellgréRe kleiner 15 % wird
die Ausgangsspannung von ca. 15 %
der angelegten Netzspannung auf ,0“
abgeschaltet. Bei einer StellgroRe
Uber 20 %, Wiedereinschaltung auf
ca.

> Istwert 20 % der angelegten Netzspannung.

T T T T T T T T
|% Regelbereich ———>
Sollwert

Idealisiertes Prinzipschaubild

set 7.2.1 Einstellung des Sollwertes am Potentiometer ,,SET“

Am Sollwert-Potentiometer den gewiinschten Sollwert im Bereich von 0-100 % einstellen.

+ Bei aktiven Sensoren mit 0-10 V bzw. 4-20 mA (Werkseinstellung)
0-100 % 2 Mess-Spanne des Sensors
% Z. B. Druckregelung mit PKDM: Drucksensor Typ MBG-30I (0-30 bar, Mess-Spanne 30 bar)
Einstellung 50 % 2 15 bar Sollwert.

00

Far Verflissigungsdruckregelung Kaltetechnik
@ Einstellungen fir den Betrieb: Einstellung mit Druck / Temperatur Kaltemitteltabelle

¢ Bei passivem Temperatursensor TF.. (KTY10-6)

- PKDT5 0-100 % 2 0° C ... +60° C (Messbereich, d. h. moglicher Arbeitsbereich 0-80° C)

Se“;;’?""’” 0 5 | 10| 15 20| 25| 30| 35| 40| 45| 50| 55| 60| 65| 70| 75| 8 | 85| 9 | 95 | 100
o

Solltemp.
['C]

0 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30 33 36 39 42 45 48 51 54 57 60

- PKDM 0-100 % ~ -25° C ... +75° C (Messbereich, d. h. moglicher Arbeitsbereich -25° C ... +75° C)
Se“;;?m"” 0 5 | 10| 15 20| 25| 30| 35| 40| 45| 50| 55| 60| 65| 70| 75| 8 | 85| 9 | 95 | 100
Solltemp.

25 | 220 | 15 | -10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75

[C]

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802

Pband 7.2.2 Einstellung des Regelbereichs Potentiometer ,,Pband*

Zur Anpassung des Regelverhaltens an die Anlageverhaltnisse
- kleiner Regelbereich = hohe Verstarkung mit schnellen Ausregelzeiten
5 o - grolRer Regelbereich = langsame Ausregelzeiten bei hoher Regelstabilitat

¢ Bei aktiven Sensoren mit 0-10 V bzw. 4-20 mA (Werkseinstellung)
5-30 % ~ 5-30 % der Mess-Spanne des Sensors
Einstellbereich:
z. B. Druckregelung mit PKDM: Drucksensor Typ MBG-30I (0-30 bar, Mess-Spanne 30 bar) Einstellung
10 % 2 3,0 bar

+ Bei passivem Temperatursensor TF.. (KTY10-6)

- PKDT5 5-30 % 2 4 ... 24 K (5-30 % vom Messbereich des Gerates 0-80° C)
Pband
_ 04 5 | 10] 15 2| 25 30
emperatur
FK] 4| 8| 12]16)] 2] 24
- PKDM 5-30 % 2 5 ... 30 K (5-30 % vom Messbereich des Gerates -25 ... +75° C)
Pband
o 5 | 10|15 2] 2| 30
Temperatur
FK] 5 | 0] 15] 2| 25 30

n-min 7.2.3 Min. Drehzahl ,,n-min“ (minimale Ausgangsspannung bzw. Grunddrehzahl)

Bei Bedarf Einstellung einer minimalen Ausgangsspannung, d. h. Grunddrehzahl (Mindestluftrate) der
angeschlossenen Ventilatoren.

Einstellbereich:

Von Linksanschlag = ,0“ (keine ,n-min“) Gber 15-100 % (* ca. angelegter Netzspannung).

n-max
7.2.4 Max. Drehzahl ,,n-max“ (Drehzahlbegrenzung) und cos ¢-Anpassung

Bei Bedarf Einstellung einer maximalen Ausgangsspannung, d. h. Drehzahlbegrenzung.

Einstellbereich:

Von Rechtsanschlag (100 %) bis 20 % (2 ca. 100 % - 20 % der angelegten Netzspannung).

Bei einer vorgegebenen minimalen Ausgangsspannung bis Einstellung ,n-min“.

Zur cos @ Anpassung der Ausgangsspannung ,n-max“ soweit nach links drehen, bis gerade die
maximale Ausgangsspannung gemessen wird (mit einem TRUE-RMS Multimeter). Diese Einstellung
muss bei max. Leistung der Ventilatoren vorgenommen werden. Bei Verwendung von Radialventilatoren
mussen alle Klappen geéffnet sein.

cos ¢ - Anpassung

Die Ausgangsspannung des Gerates ist von der Induktivitat des Motors (cos ¢) abhangig.
Dadurch kann die maximale Ausgangsspannung bereits bei einer zu kleinen Regelabweichung
erreicht werden. Eine Korrektur ist durch die Einstellung von ,n-max"

(cos @-Anpassung) moglich.

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802
7.2.5 Einstellung mit Druck- / Temperatur Kaltemitteltabelle fiir Typ PKDT5 mit MBG-30I

o Umrechnung fur Relativ-Druck (Differenzmessung zum Umgebungsdruck)

Set [ MBG-30I [Signal] R12 | R13 [R13b1[ R22 | R23 | R32 | R114 [R134a[R142B| R227 [ R401 [R401A[R401B| R402 [R402A] R402B [ R404A [ R407A| R407B| R407C| R500 [ R502 [ R503 [ R507 [ R717
bag |mAlj Pl jraifrajrcl|rajrer] el jicijrafrajraliec el frajrel | °a | el | °a | el | °Cl | [°C] | [°C] | [°Cl | [°C] | [°C]

0% 0,00 4,0] -30,09] -81,99| -58,14] -41,11] -82,44] -52,53 3,45| -26,43| -10,07| -17,58] -27,05] -29,21] -28,97| -47,59| -47,59| -45,46] -46,36| -39,47| -43,49] -37,31| -33,80| -45,54| -88,64| -46,51]-33,59

5% 1,13 4,6] -10,88] -66,52| -40,93| -23,68| -68,20| -36,11| 24,89| -8,54| 10,56] 1,29] -8,95| -11,22] -11,01] -30,41] -30,41] -28,16| -29,03| -22,62| -26,71| -20,36| -15,20] -27,85] -74,02| -29,62|-17,46
10% 2,25 52| 1,55|-56,57|-29,80| -12,47| -59,11| -25,72| 38,73] 2,92| 23,68| 13,55 2,63] 0,33] 0,48]-19,45] -19,45| -17,12| -17,97] -11,92| -16,03] -9,58]| -3,26|-16,49] -64,68| -18,75] -7,23
15% 3,38 5,8] 11,06| -48,98| -21,28] -3,93| -52,23| -17,89] 49,32] 11,62| 33,60] 22,97 11,42] 9,12 9,21] -11,15] -11,15 -8,75] -9,60| -3,82| -7,95| -1,44] 5,83] -7,86] -57,58] -10,46] 0,50
20% 4,50 6,4| 18,90| -42,75| -14,26] 3,09| -46,61| -11,51] 58,04 18,75 41,71] 30,76] 18,63] 16,33 16,37] -4,36] -4,36 -1,89] -2,74 2,78 -1,34] 5,22 13,28] -0,77| -51,77] -3,64] 6,80
25% 5,63 7,0 25,64|-37,40| -8,22] 9,11]| -41,80] -6,09] 65,53| 24,86] 48,62| 37,47| 24,80] 22,51 22,48] 1,44] 1,44 3,96 3,11 8,42 4,29] 10,89] 19,67| 5,30] -46,81] 2,20] 12,17
30% 6,75 7,6] 31,59|-32,69| -2,89| 14,42| -37,58| -1,33] 72,14] 30,23| 54,69| 43,41| 30,23] 27,95 27,87] 6,54] 6,54 9,11 8,25] 13,36 9,24] 15,87| 25,30] 10,64| -42,44] 7,35| 16,88
35% 7,88 8,2| 36,95|-28,46] 1,91 19,18] -33,80] 2,91 78,09] 35,05 60,12] 48,76] 35,09] 32,83] 32,69] 11,11] 11,11 13,72 12,86 17,78 13,66] 20,33] 30,35| 15,44] -38,52] 11,98] 21,09
40% 9,00 8,8] 41,84|-24,60] 6,29] 23,53| -30,36] 6,76] 83,53] 39,43] 65,05 53,66| 39,52| 37,28 37,08] 15,26] 15,26] 17,92 17,04] 21,80 17,69] 24,37| 34,96] 19,81] -34,96] 16,20] 24,91
45% 10,13 9,4] 46,36| -21,04| 10,34| 27,53| -27,20] 10,29| 88,54| 43,47| 69,58| 58,19] 43,60] 41,38 41,13] 19,08] 19,08] 21,77 20,89| 25,49 21,38| 28,09| 39,20| 23,83] -31,68| 20,09| 28,41
50% 11,25 10,0] 50,57 -17,73] 14,11] 31,25| -24,27] 13,56 93,21| 47,22 73,78 62,42| 47,38] 45,19 44,88| 22,62| 22,62 25,35 24,47| 28,91 24,81 31,53| 43,14| 27,57] -28,64| 23,71| 31,66
55% 12,38] 10,6] 54,51| -14,63] 17,64] 34,74 -21,54] 16,61| 97,58| 50,72 77,70| 66,39] 50,92| 48,75| 48,39| 25,93| 25,93] 28,70 27,80 32,10] 28,01 34,75| 46,82 31,06] -25,80] 27,09| 34,69
60% 13,50 11,2| 58,23| -11,72] 20,97] 38,02| -18,96] 19,47] 101,70 54,02 81,38 70,13] 54,25 52,10] 51,69| 29,04] 29,04 31,84] 30,94 35,10] 31,02 37,77| 50,29] 34,35| -23,12| 30,28| 37,54
65% 14,63] 11,8] 61,76] -8,96] 24,13| 41,13| -16,53| 22,17| 105,61| 57,14 84,86 73,68| 57,40 55,27| 54,81| 31,98] 31,98 34,81] 33,90 37,93] 33,86 40,62| 53,57| 37,47] -20,60] 33,30| 40,23
70% 15,75 12,4 65,12 -6,33] 27,14 44,08| -14,23| 24,72| 109,32| 60,10 88,16 77,07| 60,39| 58,29| 57,77| 34,76] 34,76] 37,63| 36,72 40,61] 36,55 43,33| 56,69] 40,42] -18,20] 36,17| 42,77
75% 16,88] 13,0] 68,32 -3,83] 30,01] 46,90 -12,03| 27,15 112,87| 62,92 91,30 80,31| 63,23| 61,16] 60,59| 37,42| 37,42 40,32| 39,39] 43,16] 39,11 45,90 59,67| 43,24] -15,91| 38,91| 45,19
80% 18,00 13,6] 71,39] -1,43] 32,75| 49,59 -9,94| 29,47| 116,27| 65,62 94,29| 83,41| 65,96] 63,91] 63,29] 39,95 39,95 42,89| 41,95 45,60] 41,56] 48,36 62,51| 45,94] -13,72| 41,53| 47,50
85% 19,13] 14,2| 74,34 0,87] 35,39] 52,18 -7,93| 31,68] 119,53| 68,20 97,16 86,40| 68,57| 66,55| 65,88| 42,38] 42,38 45,34| 44,40 47,93] 43,90| 50,71| 65,24] 48,53| -11,63| 44,05| 49,71
90% 20,25| 14,8] 77,18] 3,08] 37,94] 54,66] -6,00] 33,81] 122,67| 70,69 99,92| 89,27| 71,07 69,08 68,36] 44,72| 44,72 47,71 46,76] 50,17| 46,15 52,97 67,86] 51,01] -9,62| 46,47| 51,84
95% 21,38 15,4] 79,92 5,21| 40,39] 57,06] -4,14] 35,86| 125,70| 73,08] 102,57 92,05 73,49] 71,52| 70,76] 46,96] 46,96] 49,98] 49,02 52,33| 48,32] 55,14] 70,39| 53,41] -7,68| 48,80| 53,88
100% 22,50 16,0] 82,57] 7,27| 42,76] 59,38] -2,35] 37,83] 128,63| 75,40] 105,13| 94,74| 75,82] 73,88 73,07] 49,13] 49,13] 52,18] 51,21 54,41 50,41] 57,24] 72,83| 55,72] -5,81] 51,05] 55,84

Beispiel mit Kiltemittel R507 U Motog \dealisiertes Prinzipschaubid
Einstellungen: 100 % n-min =0 % n-max = 100 %
Sollwert = 60 % ~ 13,5 bar _
Pband = 10%
n-min = 0% N
n-max =100 % —
50 %—

— T T T T T »|stwert
<—— Ppband10% ——>
Sollwert 60 %
13,5 bar 2 30,28° C 15,75 bar  36,17°C

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802
7.2.6 Einstellung mit Druck- / Temperatur Kéltemitteltabelle fir Typ PKDM5..80 und MBG-30I
o Umrechnung fir Relativ-Druck (Differenzmessung zum Umgebungsdruck)
Set | MBG-30I| Signal R12 R13 R13b1 R22 R23 R32 R114 | R134a | R142B | R227 R401 | R401A | R401B | R402 | R402A | R402B | R404A | R407A | R407B | R407C | R500 R502 R503 R507 R717
Positi| ar] | mAl | a1l | rral | el | el el [ el | el el el el el el fra|ra | re]lra]ra]lra]raa]lralral ra| ral ral| ra
0% 0,00 4,0l -30,09] -81,99| -58,14| -41,11| -82,44| -52,53 3,45| -26,43| -10,07| -17,58| -27,05| -29,21| -28,97| -47,59| -47,59] -45,46| -46,36] -39,47] -43,49] -37,31| -33,80] -45,54] -88,64] -46,51| -33,59
5% 1,50 4,8 -6,28| -62,83] -36,81| -19,52| -64,82| -32,24| 30,02 -4,29 15,44 5,82 -4,65| -6,93| -6,74| -26,34] -26,34] -24,06] -24,92| -18,64] -22,74] -16,35] -10,77| -23,63] -70,55| -25,59] -13,65|
10% 3,00 5,6 8,11 -51,33] -23,92 -6,57| -54,36] -20,30] 46,05 8,93| 30,54| 20,05 8,71 6,40 6,52| -13,71] -13,71] -11,33] -12,18 -6,32| -10,44] -3,95| 3,02 -10,53] -59,77] -13,02 -1,88|
15% 4,50 6,4 18,90 -42,75| -14,26 3,09] -46,61| -11,51 58,04 18,75 41,71 30,76 18,63 16,33 16,37 -4,36 -4,36 -1,89 -2,74 2,78 -1,34 5,22 13,28| -0,77) -51,77| -3,64 6,80
20% 6,00 7,2 27,70 -35,77 -6,38] 10,95| -40,34 -4,44] 67,82 26,72 50,72 39,52 26,68] 24,39 24,35 3,21 3,21 5,75 4,89] 10,13| 6,01 12,62 21,62 7,15] -45,29| 3,98] 13,80
25% 7,50 8,0] 35,22| -29,82 0,36 17,65| -35,02 1,54 76,17 33,49 58,37 47,03] 33,52 31,26 31,14 9,64 9,64 12,23 11,37 16,36 12,24 18,89 28,72 13,89 -39,79 10,49 19,73
30% 9,00 8,8 41,84| -24,60 6,29] 23,53| -30,36 6,76] 83,53] 39,43| 65,05 53,66] 39,52 37,28 37,08 15,26 15,26 17,92 17,041 21,80 17,69 24,37 34,96 19,81 -34,96 16,201 24,91
35% 10,50 9,6] 47,80 -19,91 11,63] 28,80| -26,20 11,41 90,13 44,75 71,01 59,63| 44,89| 42,68| 42,41 20,29] 20,29] 22,991 22,11 26,66 22,55 29,27] 40,54 25,10 -30,65] 21,32] 29,52
40% 12,00 10,4 53,23| -15,65| 16,49 33,60 -22,43| 15,62 96,15 49,58| 76,42 65,09 49,77 47,59 47,24 24,85 24,85 27,61 26,72] 31,06] 26,97] 33,701 45,62] 29,92| -26,73] 25,99 33,71
45% 13,50 11,2| 58,23] -11,72| 20,97| 38,02| -18,96 19,47| 101,70 54,02 81,38] 70,13] 54,25 52,10, 51,69] 29,04] 29,04] 31,84 30,94] 35,101 31,02] 37,77 50,29] 34,35 -23,12] 30,28| 37,54
50% 15,00 12,01 62,90 -8,07| 25,15 42,13] -15,75| 23,03| 106,87 58,14 85,98] 74,83 58,41 56,29] 55,81 32,92 32,92 35,77] 34,86] 38,84 34,77 41,54 54,63] 38,47| -19,78] 34,28] 41,09
55% 16,50 12,8] 67,27 -4,65| 29,06] 45,97 -12,75| 26,35 111,71 61,99 90,27 79,24 62,30] 60,22| 59,67 36,55 36,55| 39,44] 38,52 42,33] 38,27| 45,06] 58,69] 42,32] -16,66] 38,01 44,40
60% 18,00 13,6 71,39 -1,43] 32,75 49,59 9,94 29,47] 116,27] 65,62 94,29 83,41 65,96] 63,91 63,29] 39,95 39,95| 42,89 41,95 4560 41,56 48,36] 62,51 45,94 -13,72| 41,53] 47,50
65% 19,50 14,41 75,30 1,61 36,25| 53,02 -7,27] 32,40] 120,59] 69,04 98,09] 87,37 69,41 67,40 66,72 43,17 43,17 46,14] 45,20 48,69 44,66] 51,47] 66,13] 49,37] -10,95| 44,86] 50,43
70% 21,00 15,2 79,01 4,51 39,58 56,27 -4,75 35,18] 124,71 72,30 101,70 91,13] 72,70 70,72 69,97 46,23] 46,23] 49,23] 48,28] 51,62 47,61 54,43] 69,56] 52,62 -8,32| 48,03] 53,21
75% 22,50 16,0 82,57 7,27 42,76] 59,38 -2,35| 37,83] 128,63 75,40 105,13 94,74 75,82 73,88 73,07| 49,13] 49,13] 52,18] 51,21 54,41 50,41 57,24] 72,83] 55,72 -5,81 51,05] 55,84
80% 24,00 16,8] 85,97 9,91 45,81 62,35 -0,05| 40,35| 132,40] 78,36] 108,40 98,20 78,81 76,91 76,03] 51,91 51,91 54,99] 54,01 57,07] 53,09] 59,92 75,97] 58,69 -3,41 53,94] 58,36
85% 25,50 17,6] 89,24 12,45 48,74 65,20 2,15 42,76] 136,01 81,20| 111,54| 101,52 81,68] 79,81 78,87 54,57 54,57 57,69 56,701 59,62| 55,65 62,49 78,97] 61,54 -1,11 56,72] 60,78
90% 27,00 18,4 92,39 14,89 51,56 67,95 4,26 45,07] 139,49] 83,93| 114,55 104,73 84,44 82,60 81,60 57,13 57,13] 60,28] 59,28 62,06] 58,11 64,96] 81,86] 64,28 1,101 59,39] 63,09
95% 28,50 19,2 95,43 17,25 54,28| 70,59 6,30 47,30] 142,85 86,57| 117,44] 107,83 87,09] 85,29 84,23 59,59] 59,59 62,77 61,76] 64,42] 60,48 67,34 84,65 66,91 3,22 61,97] 65,32
100% 30,00 20,0 98,37 19,52 56,92 73,15 8,26| 49,44| 146,10 89,11] 120,24| 110,83 89,66/ 87,89 86,77 61,97] 61,97] 65,18] 64,16] 66,69] 62,76] 69,63] 87,34] 69,46 5,28 64,46] 67,46
U Motor Idealisiertes Prinzipschaubild
A
100 % n-min =0 % n-max = 100 %
50 %—

Beispiel mit Kaltemittel R507

Einstellungen:

Sollwert

Pband
n-min
n-max

50 % A 15,0 bar

10 %
0%
100 %

<—
Sollwert 60 %
15 bar 2 34,28° C

T T T T T 1
Pband 10 % —>

18 bar A 41,53° C

»|stwert

R-TBL02_54-D 0802

Art.-Nr. 00153238

Seite 20/ 28

ZIEHL"ABEGG



Betriebsanleitung Dcontrol Stand 0802

7.2.7 Mindestluftrate (Mindestluftabschaltung aktiv / nicht aktiv)

Mit internem Dipswitch kann zwischen Betrieb "mit" oder "ohne" Mindestluftrate gewahlt werden

Dipswitch S1-2 OFF: Abschaltung aktiv = Betrieb ohne Mindestluftrate

Dipswitch S1-2 ON: Abschaltung nicht aktiv = Betrieb mit Mindestluftrate (werkseitige Einstellung)
Bei Erreichen des Sollwertes wird die Aussteuerung bis auf ,0“ %, bei Vorgabe ,Min. Drehzahl® bis auf den
eingestellten Wert reduziert.

+ Wenn die Mindestluftabschaltung aktiv ist, erfolgt bei Istwert = Sollwert eine Abschaltung von ,n-min® auf ,,0“.

+ Bei Abschaltung nicht aktiv (Werkseinstellung) erfolgt keine Abschaltung. D. h., es ist immer eine minimale
Laftung gewahrleistet (Ventilator geht nicht unter ,n-min®).

U Motor
A
100 % | n-min=35%  n-max=100 %
] Hysterese (EIN / AUS)
- ca. 2,5 % von 100 %
- Sollwert
50 % —
Min. Drehzahl_. -
-1Vv
| A
- T T T T T T T T 1 7 Istwert
< Regelbereich > Idealisietes Prinzipschaubild

Sollwert

7.2.8 Wirkungsumkehr der Regelfunktion (Ist>Soll = n+)

Fur die Wirkung der Regelung gibt es Z W E | Funktionen, eine Umschaltung kann mit internem Dipswitch
vorgenommen werden, werkseitig ist das Regelgerat auf ,,Kiihlfunktion* eingestelit.

1. S1-1 OFF A steigende Ausgangsspannung bei steigendem Istwert (Kihlen)
2.51-1 ON A steigende Ausgangsspannung bei sinkendem Istwert (Heizen)

Nur bei PKDM..

Alternativ kann die Umschaltung der Regelfunktion tber einen Kontakt an digitalem Eingang D2 ,Digital IN 2“ erfolgen.
Wenn die Klemmen ,D2"-,D2* gebriickt sind, arbeitet das Gerat mit der gegenteiligen Funktion als mit Dipswich 1
eingestellt (= Pos. 6 Grundeinstellungen und Bedienelemente).

Beispiel flir Temperaturregelung

Heizfunktion z. B. fur Lufterhitzer ;: Kihlfunktion z. B. fur Gebaudeentliftung
U Motor,
100 %

| Idealisiertes Prinzipschaubild

71 [ON OFF

— [Ist<Soll = n+ Ist>Soll = n+

T T T T T 17 T 1 T I >
<——  Pband Pband —>

Istwert Sollwert Istwert

10° C 20° C 30°C

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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8. Storungen und deren Behebung

8.1 Netzstorung

o Funktion nur bei angeschlossener induktiver Last gegeben

Das Gerat verfugt Gber eine eingebaute Phaseniiberwachung, bei Netzstérung (Ausfall einer Sicherung oder
Netzphase) schaltet das Gerat zeitverzdgert aus. Nach Wiederkehr der Spannung schaltet das Gerat selbsttatig nach
ca. 5 Sekunden wieder ein.

Netzstorung (Ausfall einer Netzphase) gelb + rot

Abhilfe:
Netzversorgung und interne Halbleitersicherungen utberprtifen.

Bei Ausflihrung des PKDT5 ,,Mobiler Einsatz“ ist die Phasentberwachung deaktiviert!
Bei den anderen Geraten kann die Phaseniberwachung fir Sonderfalle abgeschaltet werden
(= Elektrischer Anschluss: Anpassung an besondere Netzverhaltnisse.

8.2 Temperaturstérung

Das Geréat verflgt Uber eine eingebaute Temperaturiberwachung, durch den auf dem internen Kiihlkérper
angebrachten Temperaturfiihler. Bei einer Temperatur von ca. 90° C schaltet das Gerat aus und nach Abkihlung auf
ca. 65° C selbsttatig wieder ein. Eine Geratetbertemperatur wird durch die internen Leuchtdioden signalisiert.

Gerateubertemperatur (gemessen am internen Kihlkérper) rot blinkt

Leitungsunterbrechung zum Kiihlkérpersensor grin + rot an und gelb blinkt

Abhilfe bei Geratelibertemperatur:

- Prifen, ob ausreichende Warmeabfuhr gegeben ist.

- Priifen, ob Uberlastung des Gerétes vorliegt. D. h., liegt der max. auftretende Regelstrom (iber dem
angegebenen Bemessungsstrom des Gerates.

8.3 Motorstorung

Beim Auslésen eines angeschlossenen Thermostatschalter “TB* bzw. Temperaturfiihlers “TP“ bei Typ PKDM
(Unterbrechung zwischen den beiden Klemmen , TK*) schaltet das Gerat aus und nicht wieder ein (¢ Elektrischer
Anschluss: Motorschutz).

Motorstérung (Unterbrechung an den TK-Klemmen) rot

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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8.4 Stérung Sensorsignal

o Funktion nur bei Betrieb als Regelgerat

Stand 0802

Das Gerat verfligt tiber eine eingebaute Uberwachung des Sensorsignals. Bei einer Unterbrechung oder einem
Kurzschluss der Sensorleitung oder bei Messwerten, die aulRerhalb des Messbereiches des Gerates liegen, erfolgt

eine Stérmeldung uber die internen LEDs.

Bei Geraten der Baureihe PKDM wird auch der zweite Sensoreingang ,E2“ Uberwacht, sofern dieser Giber den

Dipschalter aktiviert ist.

Unterbrechung / Kurzschluss der Sensorleitung oder
Sensoristwerten auRerhalb des Messbereiches

gelb + grin

Ursachen fiir Meldung ,,Sensorstérung“ und Verhalten des Regelgerates

1. Bei temperaturabhangiger Regelung (Eingang flr Temperaturfihler Typ TF...):

e Bei einer Unterbrechung der Flihlerleitung.

Das Regelgerat arbeitet wie bei einer sehr hohen Temperatur, d. h. maximale Ausgangsspannung
(bei Regelverhalten steigende Drehzahl bei steigendem Istwert, siehe Einstellungen flir den Betrieb:

Wirkungsumkehr Regelfunktion (Ist>Soll = n+)).

e Bei einem Kurzschluss der Fuhlerleitung.

Das Regelgerat arbeitet wie bei einer sehr niedrigen Temperatur, d. h. minimale Ausgangsspannung
(bei Regelverhalten steigende Drehzahl bei steigendem Istwert, siehe Einstellungen fiir den Betrieb:

Wirkungsumkehr der Regelfunktion (Ist>Soll = n+)).

e Bei Temperaturen am Sensor, die aul3erhalb vom Messbereich des Regelgerates liegen,
- bei PKDTS5: bei ca. 0° C und ab ca. +80° C.
- bei PKDM5/10/12/15/25/35...: bei ca. -25° C und ab ca. +75° C.

Nach Behebung der Stérung bzw. bei Rickkehr der Isttemperatur in den Messbereich des Regelgerates, arbeitet es
automatisch wieder mit dem am Temperaturfihler gemessenen Wert.

2. Bei druckabhangiger Regelung (Eingang 0-10 V / 4-20 mA):

e Bei Unterbrechung der Sensorleitung oder bei Kurzschluss zwischen den Klemmen ,E“ bzw. ,E1“ und ,GND*.
Das Regelgerat arbeitet wie bei einem sehr kleinen Messwert, d. h. minimale Ausgangsspannung
(bei Regelverhalten steigende Drehzahl bei steigendem Istwert, siehe Einstellungen fir den Betrieb:

Wirkungsumkehr der Regelfunktion (Ist>Soll = n+)).

e Bei Erreichen der Ober- bzw. Untergrenze des Sensormessbereichs

- Bei Eingang 4-20 mA bei einem Sensorsignal von ca. 4 mA bzw. ca. 20 mA.

- Bei Eingang 0-10 V bei einem Sensorsignal von ca. 0 V bzw. ca. 10 V.

Nach Behebung der Stérung arbeitet das Gerat automatisch wieder mit dem am Sensor gemessenen Wert.

8.5 Regelgerit funktioniert nicht wie gewiinscht

Betitigung der Dipswitch grundsitzlich nur bei spannungslosem Gerit vornehmen. Anderungen bei

laufendem Gerit werden z.T. nicht erkannt und auch nicht durchgefiihrt.

Es ist grundsatzlich verboten, Arbeiten an Teilen durchzufiihren, die unter Spannung
stehen. Schutzart des geoffneten Gerites ist IP00! Gefahrliche Spannungen kénnen

direkt beriihrt werden!

R-TBL02_54-D 0802 Art.-Nr. 00153238
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9. Anhang
9.1 Anschlussplan PKDT5
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Betriebsanleitung Dcontrol
9.2 Anschlussplan PKDM5..80
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9.3 Schaltungsvorschlag fiir den Anschluss mehrerer Motoren mit Motorvollschutzgerat
Typ STDT

e Motorvollschutz durch Abschaltung bei Ansprechen der angeschlossenen Thermostatschalter “TB“, Reset nach
Stérung durch Tastendruck

e Leitungsschutz durch integrierten Kurzschlussausldser und auf den Leitungsquerschnitt einstellbaren
Uberstromausléser

¢ Bei Netzausfall bzw. Netzstorung bleibt das Gerat eingeschaltet
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9.4 MaRblatter [mm]

Dcontrol

IP 54 Baureihe: PKDTS5, PKDM5/10 (PKDM12/15)
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Stand 0802
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