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Regulatory variabilniho pritoku vzduchu
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Regulace dle teploty

Regulace dle vlhkosti
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Regulace dle detekce pohybu
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OPTIMA-R

Obecné

Spole¢nost Systemair uvadi na trh inovované requlatory
variabilniho pritoku OPTIMA-R.

Diky zménam na konstrukci méficiho kfiZze bylo dosa-
Zeno pfesnéjsiho méfeni a snizeni hladiny hluku
vyzafovaného do potrubi.

Optimalizaci pouzitych spojovacich dilG a zménou
pouzitého materidlu, je nyni méfici systém daleko
verzi reqguldtoru. Diky témto inovativnim zménam

je mozZné requldtory pouZit pro montaz ve stisnénych
a dispozi¢né komplikovanych prostorech.

Reguldtory OPTIMA jsou zejména vhodné pro aplikace
s pozadavkem na zménu pratoku dle sledované veliciny
za Ucelem sniZzovani provoznich naklada.

Parametry

* Velikosti 80-630 mm

e Pro rychlosti proudéni 2-9 m/s

 Pracovni rozsah tlakové diference do 1000 Pa

* Nepfesnost méfeni az + 4 % z méfené veliciny

e Komunikacni protokoly ModBus RTU, BACnet MS/TP,
MP-Bus a KNX

e Tésnost plasté tridy C dle EN 1751

e Tésnost listu tfidy 4 dle EN 1751

eV souladu s VDI 6022 a VDI 3803
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Aplikace

Reguldtory OPTIMA-R jsou vhodné pro aplikace, kde je
vyzadovano drzeni konstantniho prutoku vzduchu CAV
nebo zménu pratoku dle sledované veliciny VAV. Pro obé
varianty fizeni Ize pouzit vétraci jednotky s rekuperaci
tepla TOPVEX, Geniox ve verzi VAV, které snizuji nebo zvy-
Suji otacky na zakladé zmény tlaku v potrubnim systému.

Rekuperacni jednotky TOPVEX nebo Geniox s vestavé-
nym fidicim systémem jsou vybaveny standardné nizko-
energetickymi EC motory a protiproudym nebo rota¢nim
rekuperdtorem tepla s vysokou Gcinnosti 75 az 95 %.
Jednotka pracuje v rezimu dle konstantniho tlaku. Otacky
ventildtor( se méni na zakladé zmény mnozstvi vzduchu
pres jednotlivé requldtory OPTIMA-R. Pfepindni denniho
a Utlumového rezimu se provede pomoci ¢asového pro-
gramu na ovladaci jednotky nebo externich spinacu.
Jednotky mohou byt umistény ve vnitfnim nebo venkov-
nim prostredi.

:systemair

Provozni rezimy pro jednotlivé prostory jsou zajistény
requlatory variabilniho pritoku OPTIMA-R. Zména pritoku
vzduchu je fizena pomoci signdlu od BMS nebo prostoro-
vych ovladatt ARGUS-RC-C3DOC popf. vypinaci. Requlatory
mohou skokové nebo plynule ménit mnozstvi vzduchu
dle naméfenych hodnot v jednotlivych mistnostech popf.
Uplné uzaviou potrubni systém.

Skokové fizeni reguldtoru OPTIMA
100%

Vmax

Vmin

Rozsah regulatoru (m3/h)

0%

0% 100%
Pozadovana hodnota (Teplota, CO,, ...)

* Regulatory pratoku | 5

Rizeni jednotky Topvex
Ap [Pa]
Ap = konst.

TOPVEX-VAV
Rekuperacni jednotka

A J A 4

' 1
Vyin= konst. Vi, = konst. v [M/1

Regulace mnozstvi vzduchu

OPTIMA-R
Privodni a odvodni
requldtory

2]

Reguldtory pratoku
7adovaného mnozst
vzduchu z V., na V,
mérené veliciny v je
kontaktl.

A-R z3jistuji privod a odvod po-
uchu. Skokovad zména mnozstvi
rovedena na zakladé zmeény

ych prostorech pomoci spindn

ku z requldtoru se doporu
U napr. SonoExtra nebo LDC.

OPTIMA-R
Privodni a odvodni
regulatory

-R zajistuji pfivod a odvod
uchu. Skokova nebo plynuld
V.in N3 V.., je provedena
veli¢iny v jednotlivych prosto-

OPTIMA-R
Privodni a odvodni
requldtory
5 oku OPTIMA-R 3 odvod
pozadovaného mnozstvi vzdu 7stvi vzdu-

ARGUS-RC-C3DOC

Ovlada¢ chu z V,,, na V,, je provedena n

mérené veli¢iny v jednotlivych prost
prostoroveho ovladace Argus-RC-C
Pro potlaceni pripadného hluku z re
instalovat kratky tlumic hluku napr.

Plynulé fizeni reguldtoru OPTIMA se doporucuje

ra nebo LDC.

100%

.......... i "‘f:-----»//,
// o

/ Pro zamezeni prenosu hluku z jed
je vhodné pouzit preslechové tlum
mem v okoli 250Hz, napf. SonoExtr

Rozsah reguldtoru (m3/h)

0% \ \
0% 100%
Pozadovana hodnota (Teplota, €O, ...)
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OPTIMA-R

Reguldtory variabilniho pratoku

OPTIMA-R

Neizolované -

Provedeni Izolované [
Velikost 80-630
Belimo s 0(2)-10V BLC4
Belimo s MP-Bus, 0(2)-10V BLC1
Belimo s ModBus, BACnet, MP-Bus, 0(2)-10V BLCT-MOD
Belimo s KNX, MP-Bus BLCT-KNX
Griner s ModBus, 0(2)-10V GO-MOD

Priitoky vzduchu™ * Vinin = Vinax f——
Ridici signal** 0-10V,2-10V}—n—
Povrchovd Uprava® RALF—

* Na vyzadani provedeni nerez

** Pokud nebudou pfi objednani uvedeny parametry V.., Vi
3 pozadovany fidici signdl 0-10 V nebo 2-10 V, bude requlator
nastaven na konstrukéni minimum pro V., konstrukéni maxi-
mum pro V., dle tab. 2 a fidici signdl 2-10 V.

Popis

Regquldtor variabilniho pritoku vzduchu OPTIMA-R slouzi
k fizeni pratoku vzduchu v potrubnich rozvodech dle
pozadavku externiho signdlu. Obecné jsou VAV regulatory
idedIni pro regulaci vzduchu v jedné zéné s pfivodem

a odvodem vzduchu jako jsou napf. kanceldfe, hotelové
pokoje nebo konferen¢ni mistnosti, kde se mnozstvi
vzduchu fidi dle individudlnich pozadavk( na topeni,
chlazeni nebo hodnoty CO, s ohledem na max. energe-
tické ucinnosti.

Diky shodé s VDI 6022 a VDI 3803 jsou vhodné i pro
prostory s vyssimi naroky na hygienické provedeni,

jako jsou nemocnice, operac¢ni sdly, laboratofe, apod.

Konstrukce

PI3st kruhového reguldtoru OPTIMA-R je vyroben z pozin-
kovaného ocelového plechu. PI3st izolovaného regulatoru
OPTIMA-RI je vyplnén tepelnou a protihlukovou izolaci

z nenasakavého materidlu o tloustce 19 mm. Variabilni
nastaveni mnozstvi vzduchu uvnitf requlatoru zajistuje list
klapky, ktery je spojeny se servopohonem. Diky gumo-
vému tésnéni na listu klapky je pfi uzavieni requldtoru
zajisténa tfida tésnosti 4 dle EN 17571, Vnitini méfici kfiz
zaruCuje presné snimani diference tlaku, ktery je vy-
hodnocen na servopohonu. Na vyzadani mize byt plast
requldtoru opatfen na vnéjsim povrchu praskovou barvou

systemair

s libovolnym barevnym odstinem RAL. Pfipojovaci hrdlo
requldtoru je opatfeno gumovym tésnénim a zajistuje
tfidu tésnosti plasté C dle EN 1751.

Max. pracovni rozsah teplot -20 az +70 °C v potrubi

a -20 az +50 °C v okoli servopohonu pfi max. relativni
vlhkosti < 95 %. Rozdil teplot v potrubi a okoli servopoho-
nu nesmi vytvaret podminky pro kondenzaci.

Rozsah rychlosti proudéni 2-9 m/s pfi Ap < 1000Pa.
Nepfesnost méfeni az + 4 % z méfené veliciny.

Funkce

Regulatory OPTIMA jsou urceny pro reqgulaci pritoku
vzduchu v jednotlivych Usecich potrubnich vzduchotech-
nickych siti nebo pfimo pro reqgulaci vzduchu konkrétni
vétrané mistnosti. PoZzadované mnozstvi vzduchu se na-
stavuje pomoci externiho signalu (0-10V, 2-10 V), ktery
je pfiveden do servopohonu nebo spinanim jednotlivych
kontaktl na svorkovnici servopohonu. Servopohon mize
byt vybaven komunikaci MP-Bus, ModBus, KNX nebo
BACnet. Zménu zakladnich parametrl je moZno provést
dle typu servopohonu pomoci parametriza¢niho nastroje
ZTH-EU a naslednou vizualizaci pomoci programu PC-Tool,
na servopohonu nebo pomoci BUS komunikace.

Montaz

Regulator OPTIMA-R se pfipojuje na potrubni rozvody
pomoci kruhového hrdla s gumovym tésnénim. Pfipojo-
vaci potrubi musi byt stabilné ukotveno.

Pfi montdzi nesmi dojit k deformaci plasté reguldtoru,
protoze by mohlo dojit k zablokovani chodu listu requ-
|3toru. Regulator se mUze instalovat do vodorovného,
Sikmého nebo svislého potrubi. Smér Sipky na pl3sti requ-
|3toru urcuje smeér proudéni vzduchu. Reguldtor OPTIMA
nesmi byt pouZit v prostfedi s nebezpecim vybuchu nebo
v agresivnim prostfedi. Proud vzduchu nesmi obsahovat
mechanické necistoty, dale lepkavé a vIdknité ¢astice.
Kolem regulatoru musi byt pfi montazi vytvoren dosta-
tecny prostor pro jednoduchou udrzbu a servis.Potfebnd
délka pfimého potrubi pred reguldtoremje L >3 x @D.

n

Poznamka:

Pokud je pfimé potrubf pred reguldtorem kratsi nez je délka L, regulator
bude plnit svou funkci, ale vykazovana nepresnost bude vétsi nez uvedend
tolerance pfi dané rychlosti vzduchu.

Obr. 1: Doporuc¢ené montdzni vzdalenosti.

360°

Obr. 2: Povolené montazni polohy regulatoru.
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Poznamka:

Pfi rychlosti proudéni 0-1 m/s je nepresnost pritoku = + 10 % z méfené veliciny

Pfi rychlosti proudéni 1-2 m/s je nepfesnost pritoku < + 5 az 10 % z méfené veliciny
Pfi rychlosti proudéni 2-11 m/s je nepfesnost pritoku < + 4 a7 5 % z méfené veliciny

Diagram 1: Tolerance méreni v zavislosti na rychlosti v potrubi

Requlatory pritoku

servopohon

Legenda

4. |zolace

Pozarni klasifikace

1. PI3st regulatoru
2. Servopohon Belimo

3. Servopohon Gruner

— o
amr]
. 1280 S
~N
N Al
Materidl NBR/PVC
Hustota 80 kg/m?
Absorpce vihkosti 2% <5%
Soucinitel prostupu tepla < 0,039 W/m K

B-s3,d0 (EN 13501-1) Euroclass

Tab. 1: Vlastnosti izolace pro reguldtory OPTIMA-RI.

5. Méfici kfiz pro snimanf tlaku

:systemair
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| Komunikace a fizeni

Obecné

Pro editaci a prepisovani parametrl u reguldtord OPTIMA
existuji rizné zplsoby od parametriza¢niho ndstroje, Ize také vyuzit pfi zapojeni Master/Slave, kde vystupni
programy v PC az po BUS komunikaci. Pfi analogovém signdl na svorce 4 nebo 5 u Master requldtoru Ize pouzit
fizeni maze byt fidici napéti voleno z 0-10 V nebo 2-10 V. jako vstupni fidici napéti pro Slave requlator, viz Elektrickd
Vystupni napéti 0-10 V nebo 2-10 V na svorce 4 nebo 5 schémata zapojeni.

,Zpétnd vazba” ukazuje skutetné mnozstvi vzduchuy, Pfi BUS komunikaci Ize nastavit nebo pouze editovat celou
polohu listu klapky nebo pracovni tlak requlatoru. fadu parametrd. Souhrn moznosti komunikace, nastaveni
Na svorku ,Zpétné vazby” Ize pfitom pfifadit pouze jednu a zmeény parametrd je v tab. 3.

funkci z vy3e uvedenych moznosti. Signal ,Zpétné vazby

Obr. 4: Rozméry OPTIMA-R-BLC

_ 77‘ 77'7“;77 ,% %ﬁ
| Servopohon BLC4 BLC1 BLC1-MOD BLC1-KNX GO-MOD
L L
Analogovy signal pro 0-10V 0-10V 0-10V 0-10V
zménu pritoku vzduchu 2-10V 2-10V 2-10V 2-10V
Obr. 6: Rozméry OPTIMA-RI-BLC Obr. 7: Rozméry OPTIMA-RI-GO-MOD
. ModBus RTU
BUS komunikace pro 5 KNX
zménu pritoku vzduchu MP-Bus BACAr;\gt_é\/l\JZ/TP MP-Bus hioeles RIL

ZTH-EU
wm | wm | e = ma R e T
80 36 163 199 78 117 1175 146,0 12 16 parametry PC-Tool NFC BACnet MS/TP e s
290 180 - -Bus
100 57 254 311 98 137 127,5 156,0 1,4 1,8
125 88 398 486 123 162 1400 1685 1,6 2,4 Nadrazené funkce % x % x V., V., OTEVRENO,
pomoci spinni kontaktd V.., V. OTEVRENO, ZAVRENO V__, OTEVRENO, ZAVRENO RBENO
140 111 499 610 137,5 177 147,5 176,0 18 2,7
390 280
160 145 651 796 157,5 297 157,5 186,0 2,0 3,0 0-10V
Ty 0-10V 2-10V o 0-10V
180 183 824 1008 177,5 217 167,5 196,0 2,2 3,3 Typ zpétné vazby* >0V 2-10V ModBus RTU MP-Bus 2-10V
MP-Bus BACnet MS/TP ModBus RTU
200 226 1018 1244 197,5 237 177,5 206,0 2,8 4,4 MP-Bus
225 286 1288 1575 222,5 262 490 380 190,0 218,5 3,5 53 O - Skutecny pratok vzduchu
A Pozice klapky
250 353 1590 1944 2475 287 202,5 231,0 4,2 6,2 (analog signal) [ ——
280 443 1995 2438 277,5 317 217,5 246,0 5,0 7.7
Read/Write: PoZadovany pritok vzduchu, V..,V
315 561 2525 3086 312,5 352 235,0 263,5 5,6 8,6 BUS komunikace OTEVRENO, ZAVRENO
590 480 ,Read/Write”** Read: Skutecny pritok vzduchu, Pozice klapky, Pracovni tlak,
355 713 3207 3920 352,5 392 255,0 283,5 6,4 9,8 Sériové ¢islo, Chybova hlasent
400 905 4072 4976 397,5 437 277,5 306,0 8,0 11,7
Poznamka:
500 1414 6362 7775 497 537 250 620 327,0 356,0 12,7 19,2 * Na svorku ,Zpétné vazby” Ize pfifadit pouze jednu funkci z vy3e uvedenych moznosti.
*% . . ~ . s
630 2244 10100 12344 627 667 3920 4210 17,6 267 Read/Write - Editace/Prepisovani
Poznamka: ZTH-EU ... parametrizacni ndstroj ZTH-EU
V.., mize byt nastaveno od 0 m?/h do V. PC-Tool ... program v pocitaci, nutné pfipojeni pres ZTH-EU
V.., mize byt nastaveno od 20 % do 100 % 7 V NFC ... mobilni telefon s aktivni funkci NFC a stazenou aplikaci Belimo Assistant

nom

Tab.2: Rozméry, hmotnosti a rozsahy pratoku vzduchu pro reguldtory OPTIMA-R Tab.3: Souhrn fizeni a komunikace

systemair
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Komunikace a fizeni pro servopohony BLC

Obecné

Pro zmény v nastaveni requlatord OPTIMA-BLC, Ize dle
typu servopohonu pouzit pocitacovy program PC-Tool,
parametrizacni nastroj ZTH-EU, komunikacni protokol
MP-Bus, ModBus RTU, BACnet MS/TP nebo KNX.
Parametriza¢nim nastrojem ZTH-EU (popf. s ndslednou
vizualizaci v programu PC-Tool) je mozné nastavit aktudlné
pripojeny reguldtor nebo pfi integrované MP-Bus komuni-
kaci, nastavit az 8 reguldtord z jednoho pripojovaciho uzlu.

MP-Bus MP27BUS

BLC1

Servopohon BLC1

Pokud jsou reguldtory oznaceny kédem BLC1, Ize vyuZit
vestavény protokol MP-Bus pro jednoduchou integraci

do nadfazenych BMS systému nebo pro komunikaci s dal-
simi zafizenimi vybavenymi stejnou technologii. Struktura
sité MP-Bus muUZe mit nékolik podob, viz obr. 8.

Vyhodou MP-Bus technologie je podstatné snizeni narokd
na kabeldz, vetsi prehlednost systému, vy3ssi funkénost

a z toho plynouci vyrazné investi¢ni Uspory.

Komunika¢ni rozhrani MP-Bus tvofi 3-Zilovy kabel pfipo-
jeny na svorky 1, 2 a 5. Technologie MP-Bus umoziiuje
pfipojit maximalné 8 ks requldtorl na jeden pfevodnik
MP-Master nebo propojit 8 ks requldtor do jednoho
okruhu. Zménu a kontrolu parametr( na jednotlivych
requlatorech pak Ize hromadné provaddét pomoci parame-
triza¢niho nastroje ZTH-EU, popf. s ndslednou vizualizaci
programem PC-Tool.

ZTH-EU zeleny = MP

Reguldtory OPTIMA-BLC1 Ize integrovat do BMS pfimo
pomoci komunika¢niho protokolu MP-Bus nebo pomoci
prevodnik( UK24MOD nebo UK24KNX.

Pokud jsou reguldtory oznaceny BLCT-MOD nebo
BLCT-KNX, Ize vyuzit pro nadfazené fizeni v ramci BMS
piimo komunikacni protokoly ModBus RTU, BACnet MS/TP
nebo KNX.

Dimenzovany vykon pro servopohony BLC

Velikost Dimenzovany vykon Pfikon
OPTIMA 80-355 3,5VA 2W
OPTIMA 400-630 5VA 3W

Tab. 4: Dimenzovany vykon pro servopohony BLC.

Obr. 8: Struktura MP-Bus

24V 1L ~AC24V
24V = +DC24V
MPZ7BUS
bily = GND “GND }MP1 .8
modry nezapojen
12 5 12 5
L ~u5/MP L7us/vp
BLC1 MP1| |BLC1 MP2

Obr. 9: PC Tool se mize pripojit do MP-Bus komunikace v libovolném spojovacim uzlu

:systemair

wadbus

== BACnet

ModBus

Servopohon BLC1-MOD BLC1-MOD

Pokud jsou reguldtory oznaceny kédem BLCT-MOD,

Ize vyuzit pro nadfazené fizeni v rdmci BMS pfimo
komunikacni protokol ModBus RTU, BACnet MS/TP popf.
MP-Bus. Pfi pouziti ModBus nebo Bacnet komunikace
je maximalni pocet requldtorl v jednom okruhu 32 ks

a pro MP-Bus komunikaci 8 ks. Pro analogové fizeni jsou
dostupné funkce V__ /OTEVRENO/UZAVRENO/0(2)-10V.

max

P
KNX KNX
Servopohon BLC1-KNX BLC1-KNX

Pokud jsou reguldtory oznaceny kédem BLCT-KNX, Ize
VyUZit pro nadfazené fizeni v rdmci BMS pfimo komuni-
kacni protokol KNX popf. MP-Bus. Pfi pouziti KNX komu-
nikace je maximalni pocet reguldtord v jednom okruhu
64 ks a pro MP-Bus komunikaci 8 ks. Pro analogové
fizenf jsou dostupné funkce V__/OTEVRENO/UZAVRENO.

max

Reguldtory pratoku |

*_Wa dbus
<2 BACnet

ﬁ
1~ AC24V K N x
- + DC24V
Externi komunikace

. MPZBUS

-
N
WO
oo
oS
~ S

|
+1

<
c
?
lw)
e

0br. 10: Schéma zapojeni pro externi komunikaci

11
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Editace a zména parametr
Servopohon BLC

0=

BLC4

MR BUS

BLC1

#ﬂndbus

< BACnet

BLC1-MOD

i
KNX

BLC1-KNX

ZTH-EU

MPZ~”BUS

BLC1

Poznamka:
Lze pfipojit pouze jeden servopohon BLC.

Belimo Assistant

g

Poznamka:

Mobilni telefon musi byt vybaven aplikaci
Belimo Assistant a funkci NFC.

Pfi nastaveni reguldtoru nemusi byt
servopohon pod napétim!

0=

BLC4

MP27BUS

BLC1

*ﬂﬂdhus
< BACnet

BLC1-MOD

.
KNX

BLC1-KNX

ZTH-EU + PC-Tool

MPR<Z7BUS

BLC1

PC-Tool

Pozndmka:
Lze pfipojit pouze jeden servopohon BLC.

BMS + UK24

ModBus RTU
KNX

Poznamka:

Prevodnik UK24 mUze prevadét MP-Bus

na ModBus RTU nebo KNX.

Max pocet reguldtort propojenych do jednoho
pievodniku UK24 je 8ks.

Editace a zména parametr(
Servopohon BLC

ZTH-EU + PC-Tool + MP-Bus

MP27BUS

BLC1

Poznamka:
Pfi pouziti komunikace MP-Bus Ize nastavit az
8ks reqgulatord z jednoho pfipojovaciho bodu.

MPZ BUS

BLC1

*ﬂﬂdhus

< BACnet

BLC1-MOD

P
KNX

BLCT-KNX

Requlatory pratoku |

BMS
MP-Bus
ModBus RTU
BACnet MS/TP
KNX
BMS
Poznamka:

Pro pfipojeni MP-Bus komunikace musi byt
BMS vybavena touto funkci.
Max pocet requlatort na jeden pfipojovaci uzel:
MP-Bus 8ks
ModBus 32ks
BACnet 32ks
KNX 64ks

Editace a zména parametrl

v v v

Vv
Typ signalu (0-10V, 2-10 V)

max/ Vmin’ Vmid
Volba zpétna vazby (pratok, poloha listu)
Volba fidiciho signalu (Analog/BUS)
Aktivace ¢teni ¢idla (0-10V)

Nastaveni BUS adresy™

AR R

Tovarni nastaveni

* U Belimo Assistant pouze MP-Bus adresa

Tab. 5: Editace a zména parametr( pro servopohony BLC.

X K x & NN

<KlxK<K
N SENE RN SN

13
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Prislué¢enstvi ZTH-EU - Zobrazeni na displeji

SETPON s Dinple] zobrazuje aktuzin (VOLUME) a pozadovant
. . SETPOINT 124 m3/h ISplej zobrazuje aktualni d pozadovane
Bellmo Assistant ':mmmmm LTH-EU i (SETPOINT) mnozstvi vzduchu.
—_ o \ oo
Dp 164 P.
50(; P ¢ Displej zobrazuje aktudlni hodnotu tlakové ztraty
100 na méficim kfizi.
1000
500 POSITION 65 % PQSIT!ON . o .
500 Displej zobrazuje aktudlni polohu listu klapky.
0-10
Popis Pohyb Zvyseni / snizeni Potv[zem’ STEP SAUTO< STEP
P vmenu hodnoty zZmeny Menu moziuje simulaci provoznich stavd. V tomto pfipadé
Mobilni telefon musi byt vybaven aktivni funkci NFC ) servopohon nereaguje na velikost fidiciho signalu.
a stazenou aplikace Belimo Assistant (Android). Pfi Popis V podmenu této funkce jsou nasledujici funkce:
nastva\l/ovanl reguldtoru nemusi byt servopohon pod ZTH-EU je urcen pro zmeénu provoznich parametrd AUTO At S ot et ,
napetim 24VAC/DC. (V. V. 0-10Va2-10V, smér otaceni, MP adresa) >AUTO< utomaticky rezim (vychozi nastaveni menu),
mex! _ min’ . R < kde servopohon pracuje dle velikosti fidiciho
a simulaci provoznich stavi (AUTO/OTEVRENO/ o
L . o signdlu 0-10 V nebo 2-10 V.
UZAVRENO/V__ /V_/STOP). Ovladat je vybaven displejem OPEN  Otevie klank 4t 100%
ZK2-GEN % a tlacitky pro pohyb v menu. Pfipojuje se pomoci kabelu a2t €vie Kiapku reguiatoru na ¢
piimo do servisniho vstupu servopohonu BLC. Pro vstup >CLOSED< CLOSED Uzavre klapku reguldtoru
do re%}mquxpevr'tJe. ngtne podrzet tlacitko OK po dobu Vi< Vmax  Reguldtor se nastavina V.
. 3 vtefin pfed pfipojenim servopohonu.
Popis S\imin< Vmin  Reguldtor se nastavinaV
Servisni kabel s konektorem pro pfipojeni ZTH-EU >STOP< STOP  Reguldtor zastavi list klapky v aktualni poloze
do komunikace MP-Bus.
MODE 2...10V menu Expert® MODE e R e
0..10V Tato funkce umoznuje zménit rezim pro fidici signal

0-10 V nebo 2-10 V. Tato funkce je dostupna pouze

ARGUS-RC-C3DOC po vstupu do menu Expert.

*
DIRECTION OF ROTATION CW/ menu Advance DIRECTION OF ROTATION
New open cww Tato funkce umoznuje zménit smér otdcenti listu klapky.

— Tovarni nastaveni je (CW).
r Tlacitko obsazenosti SET TO ORIGINAL

SETTO ORIGINAL Tato funkce umoznuje vratit se do tovarniho nastaveni.

co, VALUES? >No<
Requlator fidi mnozstvi vzduchu dle nastavené hodnoty CO, Vmin
na reguldtoru. Pri odchylce od nastavené hodnoty plynule Tato funkce umoznuje zménit mnozstvi vzduchu pro 'V .

Prostorovy regulator teploty nebo skokové méni pratok zV_ naV,__ nebo opacné dle \’\/IEN ;(5) rmnzn Pracovni rozsah je konstrukéni minimum odpovidajici
nastaveni v requlatoru. rychlosti2 m/s -V, __.

Popis Vmax

, . Vlhkost Tato funkce umoznuje zménit mnozstvi vzduchu pro V_ .

* Prostorovy regglator teploty Reguldtor fidi mnozstvi vzduchu dle nastavené hodnoty Vs 250m§/h Pracovnirozsahje V. -V

* Nadcasovy design vlhkosti na ¢idle pripojeném do requldtoru. Pri prekrocenti .21 0l e

* Komunikace pfes RS485 (Modbus BACnet nebo EXOline)  nastavené hodnoty na ¢idle se skokové méni pritok z Vo Vnom‘ ‘ ‘

e Jednoducha instalace naV,_. nebo opacné dle nastaveni v regulatoru. v e Displej zobrazuje nominalni pritok vzduchu, ktery odpovida

max.povolené rychlosti vzduchu 11 m/s. Pro sprdvnou
funkci regulatoru nesmi byt nastavena hodnota pro V-
vyssinezV & .

* Rizenf Zap/Vyp nebo 0-10 V
* Vstup pro pohybové cidlo, okenni kontakt, kondenza¢ni  Tla¢itko obsazenosti

Cidlo, cidlo CO, a prepinaci funkce Po sepnuti tlatitka reguldtor prepne automaticky na V._
* MozZnost pfipojeni zénového ohfivace nebo chladice neboV__ dle nastaveni v requldtoru. Tato funkce Dp@V, 240Pa Dp@Vnom
. je nadfazena requlaci dle teploty, vihkosti nebo CO,. Displej zobrazuje kalibra¢ni konstantu daného regulatoru.
Vybrané funkce
Teplota Okenni kontakt/sensor pohybu ADDRESS
. " . 4 . , . . . ADDRESS PP . . . o .
Reguldtor fidi mnoZstvi vzduchu dle nastavené teploty Po rozepnuti nebo sepnuti kontaktu (dle interniho nasta- N MP4 Displej ZObFaZUJAe aktual'm adresu reguldtoru MP. Tato
na reguldtoru. Pfi nedosazeni nastavené hodnoty skokové  veni) se regulator pfepne automaticky naV_, V__ nebo funkce umoznuje zmenit adresglda‘r?elj‘o regulatoru
méni prutok zV_ naV__ nebo opacné dle nastaveni se zavie. Tato funkce je nadfazend regulaci dle teploty, EMM ?kz na MP8, k‘terel.se pouzivajl pri ’V\PIBUS
v requltoru. vihkosti nebo €O, omunikaci, napr. vizualizaci pomoci PG-Tool.

* Pro povoleni zmén v servisnim menu ,Expert a Advance”, je nutné v pribéhu pripojent kabelu do servopohonu stlagit
potvrzovaci tlacitko (OK).

:systemair
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Komunikace a fizeni
pro servopohony GO-MOD

Obecné

Pro zmény provoznich parametra (V__,V_ 0-10V

a 2-10V, smér otacenf) a simulaci provoznich stavl
(AUTO/OTEVRENO/UZAVRENO/V__ /V._ /STOP) slouzi

u requldtor OPTIMA se servopohonem GO-MOD digitalni
displej a 2 potenciometry umisténé na plasti servopo-
honu. Na potenciometru pro vybér funkce (2) se nastavi
pozadovand funkce a na druhém potenciometru (1)

se nastavi zména parametru (napf. 0-10 V, 2-10 V)
nebo pfimo velikost veli¢iny (napf. I/s nebo m3/h).
Servopohony GO-MOD lze také vyuzit pro nadfazené
fizeni v rdmci BMS pfimo komunika¢ni protokoly

Modbus.

s 45 SYSHEMIGIE

o [ ‘Optima GO g
L e | “)
% §

Obr. 11: Ovlddaci panel servopohonu GO-MOD

Pripojky pro
tlakové snimace

Horni indexové ¢arky

Dioda aktivace

/diagnostiky

Dioda jednotek

¥ Test !
mnozstvi vzduchu

& m3h”

Obr. 12: Displej ovlddaciho panelu servopohonu GO-MOD

Popis

(1) - Potenciometr pro nastaveni hodnoty (A10°/Edit)
Pootocenim potenciometru (2) doleva ,-“ se snizi nebo
doprava ,+" se zvysi nastavend hodnota na displeji

pro danou funkci. Pfi zméné funkce je nutné nejdrive
pootocit potenciometrem do minimalni hodnoty (doleva)
3 aZ poté nastavit pozadovanou velikost parametru.

Po zmeéné parametru displej 2 x zablikd a nova hodnota
je uloZzena.

(2) - Potenciometr pro vybér funkce
Potenciometr umozfuje zvolit libovolnou funkci
zndzornénou na plasti servopohonu. Pokud neni
v dané poloze potenciometru funkce aktivni,
odpovidd zndzornéni na displeji (- - -).

(4) - Servisni tlacitko

Po stisknuti servisniho tlacitka (4) se odpoji pohybovy
mechanismus servopohonu a listem klapky je mozné
volné otadcet nezdvisle na velikosti fidiciho signdlu.

(3) - Displej

DigitaIni displej slouZi pro vizualizaci nastavenych
parametr(i, zménu veli¢in, popf. simulaci provoznich
stavl. Hranaté diody vpravo na displeji oznacuji, zda

je zobrazené mnozstvi pritoku vzduchu v ,I/s” nebo

,m3/h” popf. jestli je requldtor v rezimu simulace
provoznich stav( ,Test”. Pro vizualizaci mnozstvi
vzduchu vyssinez je 999 (I/s nebo m3/h) slouzi horni
indexové ¢arky viz obr. 12.

Priklady vizualizace na displeji

0 ® s
B Test
|| mS/h

Displej zobrazuje aktudlni mnozstvi vzduchu 521 1/s v rezimu
simulace provoznich stav(.

"g g:i;

Displej zobrazuje aktudlni mnozstvi vzduchu 10 I/s v rezimu
simulace provoznich stavd.

0 = s

Displej zobrazuje aktudlni mnoZstvi vzduchu 100 I/s v rezimu
simulace provoznich stav(.

' 8 B

Displej zobrazuje aktudlni mnozstvi vzduchu 1 000 I/s.

a0 m s

Displej zobrazuje aktudlni mnoZstvi vzduchu 10 000 I/s.

0 | u s
I Test
i} m3/h

Displej zobrazuje aktudlni mnozstvi vzduchu 99 900 I/s.

Potenciometr pro vybér funkce

b5

v Flow | Uri

- I
o
(|
I
[N |
i
| i
L L
Um
I =iy m
oy
e ) |
(i |
m i)
] (N |
mn o
Ll M

Adr - Adresa

Zména adresy

reguldtoru

pro MOD-BUS

komunikaci
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Flow/Unit - Mnozstvi vzduchu/Jednotka

Displej zobrazuje aktudlni mnozstvi vzduchu odpovidajici
fidicimu signalu 0-10 V nebo 2-10 V. Pootoc¢enim
potenciometru (1) Ize ménit jednotky pro zobrazujici
mnozstvi vzduchu (I/s nebo m3/h).

Vv

Displej zobrazuje mnozstvi vzduchu odpovidajici V-
Pootocenim potenciometru (1) Ize ménit hodnotu V_ .
Prlitok vzduchu se nastavuje v nékolika stupnich,
maximum je 255. Pokud je poZadavek napf. pro

200 m3/h, tak je nutné vybrat 197 nebo 204 m3/h.

Poznamka: pokud se nastavi V_. na hodnotu 0 m*/h,
pak se reguldtor automaticky uzavfe pfi
fidicim signdlu 0 V resp. 2 V dle typu rezimu
fizeni.

Vmax

Displej zobrazuje mnozstvi vzduchu odpovidajici V_

Pootocenim potenciometru (1) Ize ménit hodnotu V _

Pritok vzduchu se nastavuje v nékolika stupnich,

maximum je 255. Pokud je pozadavek napf. pro

200 m3/h, tak je nutné vybrat 197 nebo 204 m3/h.

ax’

Poznamka: pokud se nastaviV__ nahodnotu 0 m?/h,
pak se reguldtor automaticky prepne
do rezimu CAV bez ohledu na velikost fidiciho
signalu. vV odpovida pozadované hodnoté.

Diag - Simulace povoznich stavi (Diagnostika)
Nastavenim potenciometru na tuto funkci umoziuje
oteviit menu pro simulace provoznich stavid. V tomto
pfipadé servopohon nereaguje na velikost fidiciho
signdlu. Pokud se necha potenciometr v této pozici vice
nez 10h, vrati se provozni rezim do pavodniho nastaveni.
V menu této funkce jsou tyto funkce

oP Otevie naplno klapku reguldtoru
cL  Uzavfe klapku reguldtoru
Hi Reguldtor se nastavina V_
Lo Reguldtor se nastavina V-
On Requlator pracuje v simula¢nim rezimu a pozice
klapky se nemeéni
oFF Simulac¢ni rezim je vypnuty a requldtor pracuje dle
fidiciho signalu 0-10 V nebo 2-10 V.
123 Displej zobrazuje aktualni verzi softwaru V123.
Po 3 sec se displej automaticky pfepne do stavu oFF.

ax

Mode - Rezim
Tato funkce umozZiuje zménit otacenf listu klapky nebo
zmeénit rezim pro fidici signal 0-10 V nebo 2-10 V.

2-10V
0-10V

Vnom - Nomindlni mnozstvi vzduchu

Displej zobrazuje nominalIni pritok vzduchu, ktery odpo-
vida max. povolené rychlosti vzduchu V__ =9 m/s. Pro
spravnou funkci reguldtoru nesmi byt nastavend hodnota
proV__ vyS&inezV =11 m/s.

:systemair
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Nastaveni a zména parametrd
Servopohon GO-MOD

BMS nebo display

wgdbus

GO-MOD

ModBus RTU

BMS

Pozndmka:
Nastaveni parametri pomoci ModBus RTU komunikace
nebo na servopohonu.

4 VA
4,5VA

2,5W
2,5W

Tab. 6: Dimenzovany vykon pro servopohony GO-MOD.

Dimenzovany vykon pro servopohony GO-MOD

OPTIMA 80-355
OPTIMA 400-630

Rychly vybér

12500

12000
11500

11000

10500

10000
9500

9000

8500

8000

7500

7000

6500
6000

5500

5000

Priitok vzduchu (m?3/h)

4500
4000

3500

3000

2500
2000

i ommmuil

80 100 125 140 160 180 200 225 250

280

Velikost reguldtoru @ D (mm)

Diagram 1: Rychly vybér pro OPTIMA-R

systemair

315

355

400

500

630

+3400
r3200
+3000
+2800
+2600
+2400
+2200
+2000
+1800
+1600
+1400
+1200
+1000
+800

+600

+400

+200

Pratok vzduchu (I/s)

Elektrickd schémata

Servopohon BLC

Cislo

Funkce
1 1l - cernd 1 - napajen
2 ~ g cervend ~  db AC/DC 24V
Y bild fidici signal
5 U oraniova zpétnd vazba (skutecnd hodnota nebo

pozice klapky), komunikace MP-Bus

Servopohon GO-MOD

Cislo

Funkce
1 1L - modra 1 - napajeni
2 ~ + hnéda o AC/DC 24V
3 Y cernd fidici signal
4 v teds zpétnd vazba

(skutecnd hodnota nebo pozice klapky)

Tab. 7: oznaceni na svorkovnici

q (m*/h) U:0V..10V
V &

U:.(V)

U= — <10

Uv) u:ov...1ov
10

: q (m?/h)

Requlatory pratoku

L ~AC24V
- +DC24V
0(2)-10V
Ridici napéti
|
u
0(2)-10 V
Zpétnd vazba
1 2 3 4 A B servopohon GO-MOD
1 2 3 servopohon BLC

g (m*/h) CRidici napétipu_:2V..10V
Vmax
Vmin A
- U (V)
01052 10
0,1
q-Vi
U=2+ 8
vV -V

U (V) u: 2V..10V
10
q (m*/h)
O Vnom
U-2
q= nom
8

19
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Servopohon BLC4

Rizeni 2-10 V

L ~ AC24V
+ DC24V
2-10V
=2 Ridici napéti
o
B
&
o1
)
2
U
o
d e
-1 1 1 1
2-10V
Zpétna vazba
AN 2N B S
GO G Y U

Legenda

b) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.

e) Pfi nastaveni fidiciho signalu 2-10 V a pfi
velikosti < 0,1V se reguldtor uzavre.

Obecné

Requlator je provozovan dle fidiciho signalu 0-10 V nebo
2-10 V. Signal zpétné vazby urcuje pozici klapky nebo
mnozstvi vzduchu. Nastaveni fidiciho signalu se provede
pomoci ovladace ZTH-EU nebo PC.

Rizeni 0-10 V

L ~ AC24V
+ DC24V
0-10V
2 Ridici napéti
o
3
a
i
&
| 2
Fle
c -d e
0-10V
Zpétnd vazba
AN 2N B S
GO G Y

Legenda
3a) Funkce ,Zavrit” pouze pfi napéti 24 VAC.
b) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.

:systemair

Servopohon BLC1

Rizeni 2-10 V

L ~ AC24V
+ DC24V
2-10V
=2 Ridici napéti
o
5
al
ot
©
2
3|
o
d e
-1 1 3 7
2-10V
Zpétna vazba
U N2 I
GO G Y U

Legenda

b) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.

e) Pri nastaveni fidiciho signalu 2-10 V a pfi
velikosti < 0,1V se reguldtor uzavre.

| 21

Requlatory pratoku

Obecné

Regqulator je provozovan dle fidiciho signdlu 0-10 V nebo
2-10 V. Signal zpétné vazby urcuje pozici klapky nebo
mnozstvi vzduchu. Nastaveni fidiciho signalu se provede
pomoci ovladace ZTH-EU nebo PC.

Rizeni 0-10 V

L ~ AC24V
- + DC24V
0-10V
2 Ridici napéti
o
5
&
ot
i)
| 2
c -d e
0-10V
'—b_Zpétnévazba
1 2 3 5
GO G Y U

Legenda
3) Funkce ,Zavrit” pouze pfi napéti 24 VAC.
b) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.

Popis

Reguldtor je provozovan dle MP-Bus komunikace.
Svorka ,3” slouZi pro odecet externiho analogového
signalu napt. CO, nebo teplotniho Cidla. Hodnota signalu
je odesildna pomoci MP-Bus komunikace do BMS.

L ~ AC24V
+ beaav Externi signadl 0 - 10 V
(napt. cidlo)
|_<.>_
] MP-BUS
@ MP278US
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Servopohon BLC1-MOD

BUS a Hybrid fizeni

J_- ~ AC24V @EACnei

+ DC24V

~ Regulace priitoku, 0(2)-10V

-

RN 7 I RS O
GO G Y U D- D+

Legenda
a) Funkce ,Zavrit” pouze pfi lokdlnim fizeni 2-10 V.
b) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.
¢) Pfi nastaveni fidiciho signalu 2-10 V
a pfi velikosti < 0,1V se regulator uzavre.

Popis

Regulator je provozovan plné dle BUS komunikace
(ModBus, BacNet) nebo v hybridnim rezimu dle lokaIniho
fidiciho signadlu, kde BUS komunikace slouZi pouze pro
Cteni velicin.

Svorku ,5” Ize pouZit jako analogovu zpétnou vazbu pro
uréeni pozice klapky nebo mnoZzstvi vzduchu.

Obecné

Tovarni nastaveni servopohonu je ModBus komunikace.
Nastaveni adresy regulatoru nebo zménu komunikace
(ModBus, Bacnet nebo MP-Bus) se provede pomoci ovla-
dace ZTH-EU. ReZimy fizeni (BUS nebo Hybrid) a nasta-
veni signdlu (analog, Bus) na jednotlivé svorky se pro-
vede v registrech pomoci BUS komunikace. V pfipadeé,

Ze pfi lokaInim fizeni neni requldtor nakonfigurovan na
analogovy signal, nebudou nékteré funkce aktivni.

BUS fizeni
= BACnet
1 ~ AC24V
+ DC24V *’n:ﬂ:us
>
; g
° . —
g3 >4
7 22
1 2 3 5 6 7
GO G Y U D- D+
Popis

Reguldtor je provozovan dle BUS komunikace (ModBus,
BacNet.). Svorka ,3” muUZe slouZit pro odecet externiho
analogoveého signalu napf. od CO, nebo teplotniho cidla.
Velikost signalu je odesilan pomoci BUS komunikace

do BMS.

Svorku ,5” Ize pouZit jako analogovu zpétnou vazbu pro
uréeni pozice klapky nebo mnoZzstvi vzduchu.

Popis

Regulator je provozovan dle MP-Bus komunikace.
Svorka ,3” slouZi pro odecet externiho analogového
signalu, napf. CO, nebo teplotniho ¢idla. Hodnota signalu
je odesildana pomoci MP-Bus komunikace do BMS.

:systemair

s ~ AC24V
+ DC24v Externi signdl 0 - 10V
(napf. ¢idlo)
MP-BUS
—o— MP278US

T2zl e]7
GO G Y U D- D+

Servopohon BLC1-KNX

BUS a Hybrid fizeni

1 ~ AC24V
+ DC24V
BUS
()
o
o
1S
(%)
o
[aa]
dc f a,bcdg
11 3
1

GO G Y U D- D+

Legenda
a) Funkce ,Zavrit” pouze pfi lokalnim fizeni 2-10 V.
b) Funkce ,Oteviit” pouze pfi napéti 24 VAC.

Popis

Regulator je provozovan plné dle KNX komunikace nebo
v hybridnim rezimu dle lokalniho fidiciho signalu, kde
KNX komunikace slouZi pouze pro ¢teni veli¢in.

Svorku ,5” Ize pouZit jako analogovu zpétnou vazbu pro
ur¢eni pozice klapky nebo mnozstvi vzduchu.

Requldtory pratoku | 23

Obecné

Tovarni nastaveni servopohonu je KNX komunikace.
Nastaveni adresy requlatoru nebo zménu komunikace
(KNX nebo MP-Bus) se provede pomoci ovladace ZTH-EU.
ReZimy fizeni (BUS nebo Hybrid) a nastaveni signalu
(analog, Bus) na jednotlivé svorky se provede v regist-
rech pomoci BUS komunikace. V pfipadé, Ze pfi lokalnim
fizenf neni requlator nakonfigurovan na analogovy signal,
nebudou nékteré funkce aktivni.

BUS fizeni

L~ AC24V —
Crooy KNX
>
o
T —
o I
s 2
c
93 38
o R
[ON=9 S0
%8 28

Popis

Reguldtor je provozovan dle KNX komunikace. Svorka

,3” mlZe slouzit pro odecet externiho analogového
signalu napt. od CO, nebo teplotniho cidla. Velikost signalu
je odesilan pomoci KNX komunikace do BMS.

Svorku 5" Ize pouZit jako analogovu zpétnou vazbu pro
ur¢eni pozice klapky nebo mnozZstvi vzduchu.

Popis

Regulator je provozovan dle MP-Bus komunikace.
Svorka ,3" slouZi pro odecet externiho analogového
signalu, napf. CO, nebo teplotniho cidla. Hodnota signalu
je odesildana pomoci MP-Bus komunikace do BMS.

1 ~ AC24V

DC24V
" Externi signdl 0 - 10 V

(napf. ¢idlo)

—o 8% MP2/BUS




24| Reguldtory pritoku

Servopohon GO-MOD

Rizeni 2-10 V

1 ~ AC24V
+ DC24V
2-10V
g Ridici napéti
® 35
g
ot
o
c 2
c 4d e
-1 31 3 17
2-10V

Zpétnd vazba

1 2 3 4 A
GO G Y U CA (B

Legenda

b) Funkce ,Oteviit” pouze pfi napéti 24 VAC.
e) Pfi nastaveni fidiciho signalu 2-10 V a pfi

velikosti < 0,1V se regulator uzavre.

Obecné

Tovarni nastaveni servopohonu je analogoveé lokalni fizeni
dle signalu 0-10 V nebo 2-10 V. Nastaveni adresy regu-
|3toru pfi ModBus-RTU komunikaci nebo zmeéna fidiciho
signdlu se provede pfimo na servopohonu.

Rezimy fizeni (BUS nebo Hybrid) a nastaveni signalu
(analog, Bus) na jednotlivé svorky se provede v registrech
pomoci BUS komunikace. V pfipadé, Ze pfi lokaInim fizenf
neni requldtor nakonfigurovadn na analogovy signal,
nebudou nékteré funkce aktivni.

Rizeni 0-10 V

L ~ AC24V
+ DC24V
0-10V
2 Ridici napéti
o
3
al
o1
)
| 2
£ 8
c -d e
0-10V
Zpétna vazba
1 2 3 4 A B

GO G Y U CA (B

Legenda
a) Funkce ,Zaviit” pouze pfi napéti 24 VAC.
b) Funkce ,Oteviit” pouze pfi napéti 24 VAC.

:systemair

Servopohon GO-MOD

BUS a Hybrid fizeni

1 ~ AC24V
+ DC24V
0(2)-10V
2 Ridici napéti
o
5
a
()
- B
Sk <| 3
3 NE-
}_I d de Jf
T . T T T |
Modbus
—_—

1 2 3 4 A B
GO G Y U CA B #odbus

Legenda

a) Funkce ,Zavrit” pouze pfi lokaInim fizeni 2-10 V
a pfi napéti 24 VAC/VDC.

b) Funkce ,Zavrit” pfi fidicim signalu 0-10 V a pfi napéti
24 VAC.

) Funkce ,Otevfit” pouze pfi napéti 24 VAC.

f) PFi nastaveni fidiciho signdlu 2-10 V a pfi
velikosti < 0,1V se regulator uzavfe.

Requldtory pritoku

Obecné

Tovarni nastaveni servopohonu je analogoveé lok3lni
fizenf dle signalu 0-10 V nebo 2-10 V. Nastaveni adresy
reguldtoru pfi ModBus-RTU komunikaci nebo zména fidi-
ciho signalu se provede pfimo na servopohonu. Rezimy
fizenf (BUS nebo Hybrid) a nastaveni signalu (analog,
Bus) na jednotlivé svorky se provede v registrech pomo-
ci BUS komunikace. V pfipadé, Ze pfi lokaInim fizeni nenf
reguldtor nakonfigurovan na analogovy signal, nebudou
nékteré funkce aktivni.

BUS fizeni

L ~ AC24V
+ DC24V
>
=
o
o~
23
—
[SE
L8 0-10V
SE » Zpétnd vazba
Ll

1 2
GO G

4 A B
U CA CB wn:ﬂ:us

T Modbus
—

3

Y

Popis

Requldtor je provozovan plné dle Bus (ModBus-RTU)
komunikace nebo v hybridnim rezimu dle lokaIniho
fidiciho signalu, kde Bus komunikace slouzi pouze pro
¢teni veli¢in. Svorku ,4” Ize pouzit jako analogovu
zpétnou vazbu pro urceni pozice klapky nebo mnozstvi
vzduchu.

Popis

Regulator je provozovan dle Bus (ModBus-RTU) komu-
nikace. Svorka ,3” mudze slouzit pro odecet externiho
analogového signalu napf. od CO, nebo teplotniho cidla.
Hodnota signdlu je odesilana pomoci Bus komunikace
do BMS. Svorku ,4” Ize pouZzit jako analogovu zpétnou
vazbu pro uréeni pozice klapky nebo mnozstvi vzduchu.

25



26 | Regulatory pritoku

Aplikace

VAV - Regulace pratoku Master/Slave

L~ AC24V
+DC24V
0(2)-10V
Ridici napéti
2
S 0(2)-10V
2 Zpétna vazba
L
8
=)
> AC24V L -
& DC24V -+
| | 0(2)-10V
Zpétnd vazba
N 2 N S S 2 I S0
GO G Y U GO G Y U
MASTER SLAVE
Legenda

* . svorka 4 = GO-MOD

* _svorka 5 = BLC

Slave reguldtor musi byt nastaven
naV.=0mhaV__ =V

Popis

Pro fizeni pfivodnich a odvodnich requlator( v jedné
z6né je idedInim FeSenim Master/Slave zapojeni.
Mnozstvi vzduchu odpovidajici V_ resp. V__ pro pfivod
a odvod mohou byt rozdilng, tzn. Ze systém maze
pracovat v rovnotlakém, pretlakovém nebo podtlakovém
rezimu dle potfeby.

Ke zméné vzduchového vykonu dochazi plynule

na zakladé externiho signalu 0-10 V resp. 2-10 V.
Svorka zpétné vazby (4 resp. 5) u Master requldtoru
slouZi jako vstupni fidici napéti pro Slave reguldtor.

V pfipadé, Ze Master reguldtor neni schopen dosdhnout
pozadovaného mnozstvi vzduchu dle fidiciho signalu
(ventildtor nedosahuje pozadované parametry), je diky
vystupnimu signalu z Master requldtoru (ktery ukazuje
skutec¢ny pratok vzduchu) snizen i vykon na Slave
regulatoru.

VAV - Regulace pritoku paralelni

L ~ AC24V
+ DC24V
0(2)-10V
Ridici napéti
2
<}
2
3 AC24V
E DC 24V
2
QC'; 1 ~
@ 0(2)-10V - +
Zpétna vazba | | 0(2)-10V
Zpétnd vazba
1 2 B 1 2 3
GO G Y U GO G

systemair

Popis

Pro jednoduché fizeni pfivodnich a odvodnich requldtord
v jedné zéné je vhodné pouzit Paralelni zapojeni.
Mnozstvi vzduchu odpovidajici V_ resp. V__ pro pfivod
3 odvod mohou byt rozdilné, tzn. Ze systém muize
pracovat v rovnotlakém, pfetlakovém nebo podtlakovém
rezimu dle potfeby.

Ke zméné vzduchového vykonu dochazi plynule

na zakladé externiho signalu 0-10 V resp. 2-10 V.
Svorka zpétné vazby (4 resp. 5) slouzi pro urceni
skute¢ného pritoku vzduchu nebo polohy listu klapky.

Ovladani dle CO,

OPTIMA-R OPTIMA-R
privodni requldtor odvodni reguldtor

Requldtory pritoku

Popis

Reguldtory VAV jsou fizeny pomoci ovladate ARGUS-
RC-3DOC na zakladé mérené koncentrace CO, na cidle
Systemair-E-C02. K plynulé zméné vzduchového vykonu
zV_ . naV__ dochazina zakladé signalu 0-10 V nebo

min

2-10 V. Externi kontakt (sepnuti/rozepnuti) mize zajistit

GO G Y U GO G Y U ; ] -

12 3 s 12 3 s uzaveni regulatoru nebo prepnuti do rezimu v.m"”’ v ., dle
interniho nastaveni. Funkce ,Uzaviit” pouze pfi nastaveni
2-10V, jak u reguldtoru, tak u ovladace.

DC 24V . Ridici signal 0-10 V
24V
~+
L - Ref. - |
AC 24V JYTY-0 3x1 T
GO G 22
Ref. |
24V [ ARGUS-RC-C3D0C
Ovladaci panel
JYTY-0 4x1
ESREREVAPT [ Prikon/ks | Dimenzovani/ ks
010V ' OPTIMA-R 23w 3,55 VA
| | Ref | ‘ ARGUS-RC-C3D0C 2,5VA
GO G 8 7 Tab. 8: Dimenzovany vykon komponentd.

Systemair-E CO2
Cidlo o,

oy

Externi kontakt

ON/OFF

Ovladani dle fidiciho signdlu, MZ3

OPTIMA-R OPTIMA-R

privodni requlator odvodni regulator

Popis

Requldtory VAV jsou fizeny pomoci ovladate MZ3.

Ke skokové zméné vzduchového vykonu z Min/Nom/
Max/Party dochazi na zakladé nastaveni na ovladadi.
Jednotlivé rezimy odpovidaji vystupnimu napéti 0-10 V.
pomoci DIP pfepinacl Ize zvolit misto rezimu Min (2 V),

GO G Y U GO G Y U
1.2 3 HEEE rezim Vypnuto (0 V). Pro sprévnou funkci rezimu Vypnuto
‘ 1 musf byt requldtory nastaveny na fizeni 2-10 V.
DC24V ‘ : Ridici signal 0-10 vV
24V
_~ . f
1 - Ref. ? |
AC 24V JYTY-0 3x1
GO G Y1
MZ3
Legenda o
: Ovlad |
Min = 2VneboOV viadaci pane
Nom = 4V
Max = 6V Pfl’kon / ks Dimenzova’ni/ ks
Party =10V OPTIMA-R 2-3W 3,5-5 VA
MZ3 1 VA

Tab. 9: Dimenzovany vykon komponentd.

systemair
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Requldtory pratoku

AIAS 1

TOPVEX
Rekuperacni jednotka

Popis

Modul Combox slouzi pro snimdani aktudIni polohy listd

na jednotlivych VAV reguldtorech, fizeni mnozstvi vzduchu
v jednotlivych zénach a nastaveni minimalnich otacek

u pfivodniho a odvodniho ventildtoru. Combox komunikuje
s VAV reguldtory pomoci ModBus komunikace a s ndsténnym
ovladatem ARGUS-RC-3DOC pomoci komunikace Exoline.
Ovladat S-E3-DSP slouZi pro nastaveni systému a pro
vizualizaci parametrd na VAV reqguldtorech. Do Comboxu

je mozné pfipojit az 30 ks pfivodnich a odvodnich VAV
reguldtort. PFi vyssim poctu VAV reguldtor( je mozné
neomezené fetézit moduly Combox.

Reguldtory VAV jsou fizeny pomoci ovladace ARGUS-RC-3D0OC

41 40 42 VerzeFCaFR

Al4 0V AI5 Verze TC, SC, TR, SR

na zakladé méfené koncentrace CO, na Cidle Systemair-E-CO2. g 2
Externi kontakt (sepnuti/rozepnuti) mize zajistit prepnuti g bl I S-E3-DSP
. . ’ ’ = - A i
dorezimuV V. __ dleinterniho nastaven. = 2l 2 Ovladaci panel
a E o
Y 9} 9
© N 2
I P
= 3 aat =2 > )
[ prikon/ks | Dimenzovani /ks | E £ Ll
OPTIMA-R 2-3W 3,5-5 VA > ~
ARGUS-RC-C3DOC 2,5VA
Systemair-E CO2 0,7 W
Combox 3VA
Tab. 10: Dimenzovany vykon komponentd. Combox
Pro ModBus komunikaci 61 60 GO G 52 50 51
| .IV\ax. 30 ks VAV boxd R ModBus A |
Trafo ‘ | FTP Ethernet 5 )R )R ModBus B
L D J ] Ref.
- Y Py - c C C ‘
230V @D ~ ]I _ 1 ] J 7 ] 24V JYTY-0 2x1 ] g g :
230/24V I I ] ] ] | 1 ]
T 21 e | 7 Tl 21 e | 7 o
GO G D- D+ GO G D- D+ % o
_ o IS
= £
s ]
&
Ref. -
OPTIMA-MOD OPTIMA-MOD 2|f‘ v
privodni requldtor odvodni requldtor olne B
Exoline A /
GO G 43 42 4

ARGUS-RC-C3DOC
Ovladaci panel
JYTY-0 4x1
31 41 32 40
Ref. | ~
| S
Systemair-E C02 Externi kontakt

N 7
Cidlo €O, S ON/OFF

Mistnost ¢. 1

systemair
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AlAS 2

TOPVEX
Rekupera¢ni jednotka

Popis

Modul Combox slouzi pro snimani aktudlni polohy listl
na jednotlivych VAV reqguldtorech, fizeni mnozstvi
vzduchu v jednotlivych zénach a nastaveni minimalnich
otadcek u pfivodniho a odvodniho ventildtoru. Combox
komunikuje s VAV regulatory pomoci ModBus komunikace
a s nasténnym ovlada¢em ARGUS-RC-3DOC pomoci ko-
munikace Exoline. Ovlada¢ S-E3-DSP slouZi pro nastaveni
systému a pro vizualizaci parametrd na VAV reguldtorech.
Do Comboxu je moZzné pripojit az 30 ks pfivodnich a od-
vodnich VAV requldtord. Pri vyssim poctu VAV reguldtord
je mozné neomezené fetézit moduly Combox. Regul3-

41 40 42 Verze FCaFR
Al4 0V AlI5 Verze TC, SC, TR, SR

tory VAV jsou fizeny pomoci ovladate ARGUS-RC-3D0OC 2 E
na zakladé nastaveni na ovladaci MZ3 (Min/Nom/Max/ gl = § lsfs?"PSP |
= >
Party). Detektor pohybu IR24-P nebo hygrostat HR1 -l gl = Ovladaci pane
.. ’ v . z o x a
zajisti pfepnuti VAV regulatord do rezimu V__ . gl § § ey
2l 3] & &
| prikon/ks | Dimenzovéni/ks | g 2 i
OPTIMA-R 2-3W 3,5-5 VA 2 S
ARGUS-RC-C3DOC 2,5 VA 92 90 91
Systemair-E CO2 0,7 W
Combox 3VA
IR-24P 5mA Combox
MZ3 1VA
Tab. 11: Dimenzovany vykon komponentd.
Pro ModBus komunikaci G 52 50 51
R Max. 30 ks VAV boxd ModBusA |
Trafo }rFTPEthemetSEI _ T ModBus B
L J ] J ] Ref. '
— * o - < r
23ov_@ ~ ) DD I 1 ] 24V JYTv-02x7 7 ) I
e S e At ol e
T 2@ |7 T 2@ |7 o
GO G D- D+ GO G D- D+ X o
o s
= £
s &
&
Ref. &
OPTIMA-MOD OPTIMA-MOD 24V ¢
- . . . . Exoline B
privodni requldtor odvodni requldtor
‘ Exoline A
GO G 43 42 41
Ir ARGUS-RC-C3DOC
Ovladaci panel
JYTY-0 4x1
31 32 40 —
0-10V
HR1
0V 24V AO ] N
HR1
. L L3 1
3 IR24-P
Mz3 —- OV 24V ¢
Ovlédaci panel IR24-P ]
Mistnost ¢. 1
ssystemair




30| Requldtory pritoku Regulatory pratoku | 37

Zaviit / V. Dle signdlu 2-10 V / Zavfit
L~ AC24V L~ AC24V
+ DC24V -+ DC24V
Popis v 1oy Popis
Reguldtor VAV je fizen pomoci pfepinaciho kontaktu o Ridici napéti Reguldtor VAV je fizen na zakladé signalu od BMS.
na zakladé teploty, vihkosti, pohybu nebo koncentrace ‘E K plynulé zméné vzduchového vykonuzV_ naV_
C0,. Konstantni hodnota mnozstvi vzduchu odpovida dochazi na zdkladé signdlu 2-10 V. Pfi pfepnuti kontaktu
\Zavfit/vmin V.- Pfi sepnuti kontaktu se regulator uzavre. Pro na zakladé teploty, vihkosti, pohybu nebo koncentrace
spravnou funkci rezimu Zavfit musi byt requldtory (O, se regulator uzavfe. Pro spravnou funkci Zavfit musi
2-10V nastaveny na fizeni 2-10 V. 2-10v byt requlatory nastaveny na fizen{ 2-10 V.
Zpétnd vazba Zpétnd vazba
1l21:]5 LN = N
GO G Y U GO G Y U
Legenda Legenda
V. ., = kontakt rozepnut Funkce ,Zavfit” pfi lokaIni fizeni 2-10 V.

Zaviit = kontakt sepnut

e, . - = ' L . — = '
- &,ﬁ - \ = D i &_@ - \ = D

RT 0-30 T™M 10 HMH CO2RT-DR IR24-P Vypina¢ RT 0-30 T™ 10 HMH CO2RT-DR IR24-P Vypina¢

Dle signdlu / V__

min / max X

L - AC24V Popis Popis
- + DC24V L ~ AC24V
Regulator VAV je fizen pomoci pfepinaciho kontaktu na -+ DC24v Reguldtor VAV je fizen na zakladé signdlu od BMS.
zdkladé teploty, vihkosti, pohybu nebo koncentrace CO,. K plynulé zméné vzduchového vykonuzV_ naV
Konstantni hodnoty mnozstvi vzduchu odpovidaji V,_ 0(2)-10V dochazi na zakladé signdlu 0(2)-10 V. Pfi pfepnuti
< aV__ . Pfisepnuti kontaktu se requlator prepne naV__ . Ridici napéti kontaktu na zadkladé teploty, vihkosti, pohybu nebo
T Reguldtory mohou byt nastaveny na fizeni 0(2)-10 V. 9 >E koncentrace CO, se reguldtor pfepnenaV__ .
Vo [ Regulatory mohou byt nastaveny na fizeni 0(2)-10 V.
0(2)-10V 0(2)-10V
Zpétna vazba Zpétna vazba
l—’— >
1 3.5 1 2] |5s
GO G Y U GO G Y U

Legenda
V.. = kontakt rozepnut
V__ = kontakt sepnut

L . - - ' L . - = '
- &'ﬁ - ‘ = D - &_@ - ‘ = D

RT 0-30 T™M 10 HR1 HMH CO2RT-DR IR24-P Vypina¢ RT 0-30 ™™ 10 HMH CO2RT-DR IR24-P Vypina¢

:systemair :systemair
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vV [V__ [ Zaviit
Popis
Lo ’SE ijx Reguldtor VAV je fizen pomoci 3-polohového prepinaciho
kontaktu. Konstantni hodnoty mnozstvi vzduchu
» odpovidaji V_ aV__ . Pro spravnou funkci Zavfit musi
p = >§ >§ byt requlatory nastaveny na fizeni 2-10 V.
'——‘ NN
| \
2-1QV
Zpétnd vazba
T 21 212
GO G Y U
Legenda

Funkce ,Zavfit” pfi lokaInim fizeni 2-10 V.

:systemair
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